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摘要(译)

形状感测系统包括多个形状感测使能医疗设备（118），每个医疗设备具
有至少一个光纤（122）。该系统优选地是用于形状感测的机器人超声的
系统，包括内窥镜，超声探头，医疗设备和机器人。光学传感模块
（130）被配置为从至少一个光纤接收光学信号并解释光学信号以为多个
形状感测使能医疗设备中的每一个提供形状感测数据。配准模块（134）
被配置为使用形状感测数据将多个形状感测使能医疗设备配准在一起。
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