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摘要(译)

一种显微操纵器（200），包括管状结构和结构顺应机构，所述管状结构
和结构顺应机构由弹性和/或超弹性材料制成的管形成。通过激光加工制
造并且没有机械接头，微操纵器（200）可以以各种运动和自由度操纵而
不会永久变形。在一个实施例中，形状记忆合金（SMA）被实现为微操
纵器（200）的主致动器。微操纵器（200）可以用多个SMA实现，以操
纵具有多个自由度的机构。在另一种实施方式中，机构的多个区段以各
种配置形成和布置，包括“双螺旋”状配置，用于实现微操纵器（200）的
复杂运动。当与超声换能器（210）耦合时，微操纵器（200）可用于血
管内介入应用，尤其是超声成像。
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