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摘要(译)

一种工具导航系统，采用超声成像器（21），工具跟踪器（41），组织
分类器（50）和图像导航器（60）。在操作中，超声成像器（21）通过
超声探头（20）从解剖区域的扫描生成解剖区域的超声图像。当介入工
具（40）在解剖区域内导航时，工具跟踪器（41）跟踪介入工具（40）
相对于解剖区域的位置，组织分类器（50）表征与介入区域相邻的解剖
区域的组织。工具（40）和图像导航器（60）显示相对于解剖区域的超
声图像的显示的导航指南。导航指南示出了介入工具（40）的位置跟
踪，用于在解剖区域内对介入工具（40）进行空间引导，并且进一步示
出了解剖区域的组织表征，用于将介入工具（40）的目标引导至a。解剖
区域内的目标位置。
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