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摘要(译)

一种成像系统包括诊断超声前端模块，所述前端模块包括换能器，机器
人电枢（2）和电耦合到每个前端模块和机器人电枢的控制器（4）。控
制器被配置成采用机器人骨架以相对于解剖结构移动换能器，包括其中
控制器可在反馈控制模式中操作以检测从前端模块接收的采集的图像或
数据集中的关键属性，计算基于键属性检测对换能器的位置进行期望的
调整，以及采用机器人电枢来应用期望的位置调整。
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