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(54)实用新型名称

自动检测机装置

(57)摘要

本实用新型公开了一种自动检测机装置，其

包括机架，机架内侧部安设有第一检测台及第二

检测台，机架上还设置有支撑台，支撑台一侧设

置有治具架支撑台上还设置有支架，支架末端固

定设置有第一视觉检测机构，第一视觉检测机构

包括第一视觉检测系统；机架前端部一侧设置有

超声探头放置架，机架前端部另一侧固定设置有

机械臂，机械臂末端设置有电动抓手，电动抓手

与机械臂之间设置有力传感器，机械臂末端一侧

固定设置有第二视觉检测系统。本实用新型通过

在机架上设置支架，在支架末端设置第一视觉检

测系统，再利用机械臂上的电动抓手抓取超声探

头依次进行模拟检测，有效节省了人工操作成

本，保证测试过程的一致性。
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1.一种自动检测机装置，其特征在于：包括机架，所述机架内侧部安设有第一检测台及

第二检测台，所述第一检测台用于安设血流体膜，所述第二检测台用于安设仿人体组织，所

述机架上还设置有支撑台，所述支撑台一侧设置有治具架，所述治具架上设置有多个夹具

槽，所述夹具槽内放置有操作治具，所述支撑台上还设置有支架，所述支架弯折延伸至机架

前端部上方，所述支架末端固定设置有第一视觉检测机构，所述第一视觉检测机构包括第

一视觉检测系统；所述机架前端部一侧设置有超声探头放置架，所述超声探头放置架上设

置有多个容置槽，所述容置槽用于放置超声探头；所述机架前端部另一侧固定设置有机械

臂，所述机械臂末端设置有电动抓手，所述电动抓手与机械臂之间设置有力传感器，所述机

械臂末端一侧固定设置有第二视觉检测系统。

2.根据权利要求1所述的自动检测机装置，其特征在于：所述第一视觉检测机构还包括

升降机构，所述升降机构固定设置在支架末端，所述升降机构包括固定座，所述固定座上设

置有第一驱动电机，所述第一驱动电机一端设置有驱动杆，所述驱动杆为螺杆构造，所述驱

动杆上卡持设置有滑块，所述滑块上设置有支撑板，所述第一视觉检测系统固定在支撑板

上。

3.根据权利要求2所述的自动检测机装置，其特征在于：所述支架上还设置有测距传感

器。

4.根据权利要求1所述的自动检测机装置，其特征在于：所述支架末端部还设置有照明

面板，所述照明面板围设在第一视觉检测系统周侧。

5.根据权利要求1或2所述的自动检测机装置，其特征在于：所述机架前端部设置有支

撑柱，所述支撑柱内设置有导向杆，所述导向杆上固定设置有支撑块，所述机械臂固定设置

在支撑块上，导向杆为丝杆构造，所述支撑柱内设置有第二驱动电机，所述导向杆一端固定

在第二驱动电机上。

6.根据权利要求1或2所述的自动检测机装置，其特征在于：所述支架一侧固定设置有

触控显示屏。

7.根据权利要求1或2所述的自动检测机装置，其特征在于：所述第一检测台及第二检

测台分别安设在机架两侧。

8.根据权利要求1或2所述的自动检测机装置，其特征在于：所述机架底端部设有可刹

车方向轮。
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自动检测机装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及自动化技术领域，尤其是涉及一种自动检测机装置。

背景技术

[0002] 目前，超声波医疗器械生产制造完成后，需要对其性能进行各种检测测试，传统的

测试项目主要是由人工作业来完成，通过人工来判断测试对象超声波医疗器械型号种类，

再针对不同型号超声波医疗器械进行相应的测试流程和动作；另外，在对超声波医疗器械

功能检测过程，需要模拟超声成像过程，以检测超声波医疗器械的功能是否正常，目前需要

人手把持超声探头到仿人体组织处以一定的力触碰按压、并作空间球面挪动来完成探测。

实用新型内容

[0003] 基于此，本实用新型的目的在于提供一种自动检测机装置，适应不同型号产品的

自动化检测，节省了人工成本，保证测试过程的一致性。

[0004] 为解决上述技术问题，本实用新型所采用的技术方案是：一种自动检测机装置，其

包括机架，所述机架内侧部安设有第一检测台及第二检测台，所述第一检测台用于安设血

流体膜，所述第二检测台用于安设仿人体组织，所述机架上还设置有支撑台，所述支撑台一

侧设置有治具架，所述治具架上设置有多个夹具槽，所述夹具槽内放置有操作治具，所述支

撑台上还设置有支架，所述支架弯折延伸至机架前端部上方，所述支架末端固定设置有第

一视觉检测机构，所述第一视觉检测机构包括第一视觉检测系统；所述机架前端部一侧设

置有超声探头放置架，所述超声探头放置架上设置有多个容置槽，所述容置槽用于放置超

声探头；所述机架前端部另一侧固定设置有机械臂，所述机械臂末端设置有电动抓手，所述

电动抓手与机械臂之间设置有力传感器，所述机械臂末端一侧固定设置有第二视觉检测系

统。

[0005] 在其中一个实施例中，所述第一视觉检测机构还包括升降机构，所述升降机构固

定设置在支架末端，所述升降机构包括固定座，所述固定座上设置有第一驱动电机，所述第

一驱动电机一端设置有驱动杆，所述驱动杆为螺杆构造，所述驱动杆上卡持设置有滑块，所

述滑块上设置有支撑板，所述第一视觉检测系统固定在支撑板上。

[0006] 在其中一个实施例中，所述支架上还设置有测距传感器。

[0007] 在其中一个实施例中，所述支架末端部还设置有照明面板，所述照明面板围设在

第一视觉检测系统周侧。

[0008] 在其中一个实施例中，所述机架前端部设置有支撑柱，所述支撑柱内设置有导向

杆，所述导向杆上固定设置有支撑块，所述机械臂固定设置在支撑块上，导向杆为丝杆构

造，所述支撑柱内设置有第二驱动电机，所述导向杆一端固定在第二驱动电机上。

[0009] 在其中一个实施例中，所述支架一侧固定设置有触控显示屏。

[0010] 在其中一个实施例中，所述第一检测台及第二检测台分别安设在机架两侧。

[0011] 在其中一个实施例中，所述机架底端部设有可刹车方向轮。
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[0012] 综上所述，本实用新型自动检测机装置通过在机架上设置支架，在支架末端设置

第一视觉检测系统，通过第一视觉检测系统对待测超声波医疗仪的型号进行拍照从而确定

待测超声波医疗仪的型号；再利用机械臂上的电动抓手抓取超声探头依次进行血流体膜和

仿人体组织的模拟检测，并以此判断待测超声波医疗仪是否合格，有效节省了人工操作成

本，保证测试过程的一致性。

附图说明

[0013] 图1为本实用新型自动检测机装置的结构示意图；

[0014] 图2为本实用新型自动检测机装置隐藏支架及第一视觉检测机构后的结构示意

图；

[0015] 图3为本实用新型升降机构的结构示意图；

[0016] 图4为本实用新型输送机构电动抓手、力传感器及第二视觉检测系统的组合示意

图；

[0017] 图5为本实用新型自动检测机装置结合超声波医疗仪的组合示意图。

具体实施方式

[0018] 为能进一步了解本实用新型的特征、技术手段以及所达到的具体目的、功能，下面

结合附图与具体实施方式对本实用新型作进一步详细描述。

[0019] 如图1至图5所示，本实用新型自动检测机装置包括机架10，所述机架10内侧部安

设有第一检测台11及第二检测台12，所述第一检测台11及第二检测台12分别安设在机架10

两侧，以避免两检测台之间相互干扰影响测试结果的准确性，所述第一检测台11用于安设

血流体膜，所述第二检测台12用于安设仿人体组织。

[0020] 所述机架10上还设置有支撑台13，所述支撑台13一侧设置有治具架20，所述治具

架20上设置有多个夹具槽21，所述夹具槽21内放置有不同的操作治具，用以达到对应的操

作需求；所述支撑台13上还设置有支架14，所述支架14弯折延伸至机架10前端部上方，所述

支架14末端固定设置有第一视觉检测机构30，所述第一视觉检测机构30包括升降机构31及

第一视觉检测系统32，所述升降机构31固定设置在支架14末端，所述升降机构31包括固定

座311，所述固定座311垂直向下设置，所述固定座311上设置有第一驱动电机312，所述第一

驱动电机312一端设置有驱动杆313，所述驱动杆313为螺杆构造，所述驱动杆313上卡持设

置有滑块314，所述滑块314上设置有支撑板315，所述第一视觉检测系统32固定在支撑板

315上，所述第一驱动电机312带动驱动杆313转动，进而使得滑块314沿固定座311方向来回

运作，从而带动第一视觉检测系统32沿固定座311方向来回运作，以方便调节第一视觉检测

系统32的拍照焦距，使得第一视觉检测系统32能更清晰地拍摄出待测超声波医疗仪的图

像。

[0021] 在其中一个实施例中，所述支架14上还设置有测距传感器40，所述测距传感器40

可以检测待测超声波医疗仪的高度，从而方便控制第一驱动电机312运动来调节第一视觉

检测系统32的拍照焦距。

[0022] 在其中一个实施例中，所述支架14末端部还设置有照明面板33，所述照明面板33

围设在第一视觉检测系统32周侧，从而提供第一视觉检测系统32的照明光源，以方便第一
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视觉检测系统32更方便地进行拍摄。

[0023] 所述机架10前端部一侧设置有超声探头放置架50，所述超声探头放置架50上设置

有多个容置槽51，所述容置槽51用于放置不同型号的超声波医疗仪的超声探头；所述机架

10前端部另一侧固定设置有机械臂60，所述机械臂60末端设置有电动抓手70，所述电动抓

手70与机械臂60之间设置有力传感器80，所述电动抓手70用于抓取超声探头或操作治具，

所述力传感器80用于感测超声探头或操作治具对接触面的施力大小，从而控制机械臂60做

出合适的运动；所述机械臂60可采用丹麦优傲协作机器人（UR  universal  robots）公司生

产的型号为UR5的协作六轴机器人。

[0024] 在其中一个实施例中，所述机架10前端部设置有支撑柱15，所述支撑柱15内设置

有导向杆16，所述导向杆16上固定设置有支撑块17，所述机械臂60固定设置在支撑块17上，

导向杆16为丝杆构造，所述支撑柱15内设置有第二驱动电机（图未示），所述导向杆16一端

固定在第二驱动电机上，所述第二驱动电机带动导向杆16转动从而使得支撑款沿导向杆16

方向来回运作，使得机械臂60上下移动，从而增大机械臂60在竖直方向上的活动范围。

[0025] 所述机械臂60末端一侧固定设置有第二视觉检测系统90，所述机械臂60带动第二

视觉检测系统90对待测超声波医疗仪进行检测，从而完成对待测超声波医疗仪的重要器件

进行拍照，以达到检测超声波医疗仪的外观是否破损及重要元器件的安装位置是否正确的

目的，其中，第二视觉检测系统90检测超声波医疗仪的外观的过程包括：事先存储拥有完整

安装按键区的拍摄图片，然后对待测超声波医疗仪拍照再进行比较判断，此为已知技术，在

此不必赘述。

[0026] 在其中一个实施例中，所述机架10底端部设有可刹车方向轮18，方便人工进行移

动；所述支架14一侧固定设置有触控显示屏19，以方便操作员对装置进行触控及将检测出

来的测试数据反馈到触控显示屏19上。

[0027] 本实用新型具体工作时，当生产线组装完一台超声波医疗仪，由人工推送到机架

10前方的预设区域内，第一视觉检测系统32对待测超声波医疗仪进行拍照并反馈到触控显

示屏19上，以触控显示屏19上能看到整个待测超声波医疗仪为判断合格标准，其中，通过第

一视觉检测系统32对待测超声波医疗仪进行拍照比对整体外观如按键排布的区别，可以区

分出超声波医疗仪型号；启动对超声波医疗仪的测试流程，测距传感器40可以检测待测超

声波医疗仪的高度，通过控制第一驱动电机312运动来自动调节第一视觉检测系统32的拍

照焦距，进行拍照识别及对待测超声波医疗仪的定位；然后，通过控制机械臂60带动电动抓

手70从操作治具架20上抓取对应的操作治具，对待测超声波医疗仪的控制面板上的按钮、

旋钮进行操作、测试，同时，机械臂60带动第二视觉检测系统90对待测超声波医疗仪上的重

要元器件进行拍照；最后通过口控制机械臂60上的电动抓手70抓取超声探头放置架50上的

超声探头，依次进行血流体膜和仿人体组织进行模拟检测，并以此判断待测超声波医疗仪

是否合格，其中，模拟检测数据及结果在触控显示屏19上反馈并录入到装置系统内，再人工

更换下一台待测超声波医疗仪，进行下一个检测，节省了人工操作成本，保证测试过程的一

致性。

[0028] 综上所述，本实用新型自动检测机装置通过在机架10上设置支架14，在支架14末

端设置第一视觉检测系统32，通过第一视觉检测系统32对待测超声波医疗仪的型号进行拍

照从而确定待测超声波医疗仪的型号；再利用机械臂60上的电动抓手70抓取超声探头依次
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进行血流体膜和仿人体组织的模拟检测，并以此判断待测超声波医疗仪是否合格，有效节

省了人工操作成本，保证测试过程的一致性。

[0029] 以上所述实施例仅表达了本实用新型的几种实施方式，其描述较为具体和详细，

但并不能因此而理解为对本实用新型范围的限制。应当指出的是，对于本领域的普通技术

人员来说，在不脱离本实用新型构思的前提下，还可以做出若干变形和改进，这些都属于本

实用新型的保护范围。因此，本实用新型的保护范围应以所附权利要求为准。
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图1
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图2
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专利名称(译) 自动检测机装置

公开(公告)号 CN210982347U 公开(公告)日 2020-07-10

申请号 CN201921870517.0 申请日 2019-11-01

[标]发明人 李伟

发明人 李伟

IPC分类号 G01N29/30 G01C11/04 A61B8/00

代理人(译) 罗晓林

外部链接 SIPO

摘要(译)

本实用新型公开了一种自动检测机装置，其包括机架，机架内侧部安设
有第一检测台及第二检测台，机架上还设置有支撑台，支撑台一侧设置
有治具架支撑台上还设置有支架，支架末端固定设置有第一视觉检测机
构，第一视觉检测机构包括第一视觉检测系统；机架前端部一侧设置有
超声探头放置架，机架前端部另一侧固定设置有机械臂，机械臂末端设
置有电动抓手，电动抓手与机械臂之间设置有力传感器，机械臂末端一
侧固定设置有第二视觉检测系统。本实用新型通过在机架上设置支架，
在支架末端设置第一视觉检测系统，再利用机械臂上的电动抓手抓取超
声探头依次进行模拟检测，有效节省了人工操作成本，保证测试过程的
一致性。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/04ddae2d-ae20-4a5a-8d61-cbed6c017b95
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN210982347U

