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本发明公开了一种血管显像机器人，包括底

座、支撑壁、柔性固定垫、卡扣公头、卡扣母头、顶

壁、显示屏、升降板、伸缩杆、液压缸缸体、安装

板、连接杆、固定框、光学相干断层扫描仪、扫描

仪镜头、超声波发声器、聚声纸盘、声波接收器、

振动片、感光器和感光片等部件，所述底座上表

面的一侧固定有支撑壁，在支撑壁上固定有顶

壁，在顶壁的上表面上安装有显示屏，在底座内

部设有升降机构，所述升降机构包括升降板、伸

缩杆和液压缸缸体。本发明通过超声和OCT的相

关技术将患者的血管影像计算出来，并将血管影

像显示在本发明的显示屏上，当医护人员为患者

扎针时，本发明也能实时显示针头相对于患者血

管的位置。
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1.一种血管显像机器人，包括底座、支撑壁、柔性固定垫、卡扣公头、卡扣母头、顶壁、显

示屏、升降板、伸缩杆、液压缸缸体、安装板、连接杆、固定框、光学相干断层扫描仪、扫描仪

镜头、超声波发声器、聚声纸盘、声波接收器、振动片、感光器、感光片和仿形凹槽，其特征在

于，所述底座上表面的一侧固定有支撑壁，在支撑壁上固定有顶壁，在顶壁的上表面上安装

有显示屏，在底座内部设有升降机构，所述升降机构包括升降板、伸缩杆和液压缸缸体，所

述液压缸缸体的底部固定在底座内部空间的底板上，在液压缸缸体内安装有伸缩杆，在伸

缩杆的顶端固定有升降板，所述升降板的形状与底座内部空间的对外开口及开口处通道吻

合；在升降板的上方设有柔性固定垫，在柔性固定垫上开有仿形凹槽，在仿形凹槽之外的柔

性固定垫上设有卡扣公头和卡扣母头，在柔性固定垫内部安装有超声波发声器，在超声波

发声器上正对着仿形凹槽的那一面设有聚声纸盘，且在柔性固定垫包括仿形凹槽处的上表

面上间隔贴有感光器，在感光器上固定有感光片；所述顶壁的下表面上安装有光学相干断

层扫描仪和声波接收器，光学相干断层扫描仪上设有扫描仪镜头，所述光学相干断层扫描

仪安装在固定框内，所述固定框通过连接杆与安装板连接，所述安装板通过螺栓安装在顶

壁的下表面上，在顶壁的下表面上绕过安装板与顶壁的连接处直接安装有声波接收器，在

声波接收器上均匀密布有振动片。

2.根据权利要求1所述的血管显像机器人，其特征在于，所述支撑壁内部设有插入底座

内部的加强钢筋。

3.根据权利要求1所述的血管显像机器人，其特征在于，所述卡扣公头上设有公头钢

片，在公头钢片的表面上进行了镀铬防锈处理。

4.根据权利要求1或权利要求3所述的血管显像机器人，其特征在于，所述卡扣母头上

设有母头接口，在母头接口内部设有电源启动开关，所述电源启动开关处于常开状态，当公

头钢片插入母头接口时，公头钢片接通电源启动开关，血管显像机器人开始启动。

5.根据权利要求4所述的血管显像机器人，其特征在于，所述母头接口内设置的电源启

动开关的通电电压为12V。

6.根据权利要求1所述的血管显像机器人，其特征在于，所述顶壁的内部设有计算机主

机，当患者的肢体或头部放入仿形凹槽内且血管显像机器人启动后，计算机主机收到振动

片传来的声波信号和感光片传来的光学信号，并对其进行处理得出患者的血管显像，并将

血管显像在显示屏上显示出来。

7.根据权利要求1所述的血管显像机器人，其特征在于，所述液压缸缸体上设有两个缸

体输油管道接口，两个缸体输油管道接口位于伸缩杆在液压缸缸体内部的挡板的两侧，所

述液压缸缸体通过缸体输油管道接口与液压泵连接。
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一种血管显像机器人

技术领域

[0001] 本发明涉及医疗设备领域，尤其是涉及一种血管显像机器人。

背景技术

[0002] 随着现代医学的发展，静脉注射成了医院常用的医疗手段。静脉注射是一种医疗

方法，即把血液、药液、营养液等液体物质直接注射到静脉中。静脉注射可分短暂性与连续

性，短暂性的静脉注射多以针筒直接注入静脉，即一般常见的“打针”；连续性的静脉注射则

以静脉滴注实施，俗称“点滴”。

[0003] 静脉注射虽然简单快捷，但也存在着一些问题。比如说婴幼儿的静脉血管过细，医

护人员下针的力度不好把握，稍有疏忽就容易扎穿血管。还有一些体型较为肥胖的患者，可

能会存在皮下脂肪过厚，影响医护人员寻找静脉血管，导致扎针扎偏。静脉注射疗法下针不

成功很有可能会影响患者及其家属的负面情绪进而影响医护关系，因此也不能忽视。除了

尽力提高医护人员的扎针技术之外，也迫切需要一种能够辅助医护人员寻找患者静脉血管

的医疗设备。目前，常用的血管探测方式是通过超声、OCT、光声以及核磁共振等非入侵式的

方法获得血管的相关信息。

发明内容

[0004] 本发明为克服上述情况不足，旨在提供一种能解决上述问题的技术方案。

[0005] 一种血管显像机器人，包括底座、支撑壁、柔性固定垫、卡扣公头、卡扣母头、顶壁、

显示屏、升降板、伸缩杆、液压缸缸体、安装板、连接杆、固定框、光学相干断层扫描仪、扫描

仪镜头、超声波发声器、聚声纸盘、声波接收器、振动片、感光器、感光片、仿形凹槽、公头钢

片、母头接口和缸体输油管道接口，所述底座上表面的一侧固定有支撑壁，在支撑壁上固定

有顶壁，在顶壁的上表面上安装有显示屏，在底座内部设有升降机构，所述升降机构包括升

降板、伸缩杆和液压缸缸体，所述液压缸缸体的底部固定在底座内部空间的底板上，在液压

缸缸体内安装有伸缩杆，在伸缩杆的顶端固定有升降板，所述升降板的形状与底座内部空

间的对外开口及开口处通道吻合；在升降板的上方设有柔性固定垫，在柔性固定垫上开有

仿形凹槽，在仿形凹槽之外的柔性固定垫上设有卡扣公头和卡扣母头，在柔性固定垫内部

安装有超声波发声器，在超声波发声器上正对着仿形凹槽的那一面设有聚声纸盘，且在柔

性固定垫包括仿形凹槽处的上表面上间隔贴有感光器，在感光器上固定有感光片；所述顶

壁的下表面上安装有光学相干断层扫描仪和声波接收器，光学相干断层扫描仪上设有扫描

仪镜头，所述光学相干断层扫描仪安装在固定框内，所述固定框通过连接杆与安装板连接，

所述安装板通过螺栓安装在顶壁的下表面上，在顶壁的下表面上绕过安装板与顶壁的连接

处直接安装有声波接收器，在声波接收器上均匀密布有振动片。

[0006] 作为本发明进一步的方案：所述支撑壁内部设有插入底座内部的加强钢筋。

[0007] 作为本发明进一步的方案：所述卡扣公头上设有公头钢片，在公头钢片的表面上

进行了镀铬防锈处理。
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[0008] 作为本发明进一步的方案：所述卡扣母头上设有母头接口，在母头接口内部设有

电源启动开关，所述电源启动开关处于常开状态，当公头钢片插入母头接口时，公头钢片接

通电源启动开关，血管显像机器人开始启动。

[0009] 作为本发明进一步的方案：所述母头接口内设置的电源启动开关的通电电压为

12V。

[0010] 作为本发明进一步的方案：所述顶壁的内部设有计算机主机，当患者的肢体或头

部放入仿形凹槽内且血管显像机器人启动后，计算机主机收到振动片传来的声波信号和感

光片传来的光学信号，并对其进行处理得出患者的血管影像，并将血管影像在显示屏上显

示出来。

[0011] 作为本发明进一步的方案：所述液压缸缸体上设有两个缸体输油管道接口，两个

缸体输油管道接口位于伸缩杆在液压缸缸体内部的挡板的两侧，所述液压缸缸体通过缸体

输油管道接口与液压泵连接。

[0012] 与现有技术相比，本发明的有益效果是：

本发明通过超声和OCT的相关技术将患者的血管影像计算出来，并将血管影像显示在

本发明的显示屏上，当医护人员为患者扎针时，本发明也能实时显示针头相对于患者血管

的位置。

[0013] 本发明的附加方面和优点将在下面的描述中部分给出，部分将从下面的描述中变

得明显，或通过本发明的实践了解到。

附图说明

[0014] 为了更清楚地说明本发明实施例或现有技术中的技术方案，下面将对实施例或现

有技术描述中所需要使用的附图作简单地介绍，显而易见地，下面描述中的附图仅仅是本

发明的一些实施例，对于本领域普通技术人员来讲，在不付出创造性劳动性的前提下，还可

以根据这些附图获得其他的附图。

[0015] 图1是本发明的结构示意图。

[0016] 图2是本发明中升降机构的结构示意图。

[0017] 图3是本发明中光学相干断层扫描仪的结构示意图。

[0018] 图4是本发明中超声波发声器的结构示意图。

[0019] 图5是本发明中声波接收器的结构示意图。

[0020] 图6是本发明中感光器的结构示意图。

[0021] 图7是本发明中柔性固定垫的结构示意图。

[0022] 图中：底座1、支撑壁2、柔性固定垫3、卡扣公头4、卡扣母头5、顶壁6、显示屏7、升降

板8、伸缩杆9、液压缸缸体10、安装板11、连接杆12、固定框13、光学相干断层扫描仪14、扫描

仪镜头15、超声波发声器16、聚声纸盘17、声波接收器18、振动片19、感光器20、感光片21、仿

形凹槽31、公头钢片41、母头接口51和缸体输油管道接口101。

具体实施方式

[0023] 下面将对本发明实施例中的技术方案进行清楚、完整地描述，显然，所描述的实施

例仅仅是本发明一部分实施例，而不是全部的实施例。基于本发明中的实施例，本领域普通
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技术人员在没有做出创造性劳动前提下所获得的所有其他实施例，都属于本发明保护的范

围。

[0024] 请参阅图1～7，本发明实施例中，一种血管显像机器人，包括底座1、支撑壁2、柔性

固定垫3、卡扣公头4、卡扣母头5、顶壁6、显示屏7、升降板8、伸缩杆9、液压缸缸体10、安装板

11、连接杆12、固定框13、光学相干断层扫描仪14、扫描仪镜头15、超声波发声器16、聚声纸

盘17、声波接收器18、振动片19、感光器20、感光片21、仿形凹槽31、公头钢片41、母头接口51

和缸体输油管道接口101，所述底座1上表面的一侧固定有支撑壁2，在支撑壁2上固定有顶

壁6，在顶壁6的上表面上安装有显示屏7，在底座1内部设有升降机构，所述升降机构包括升

降板8、伸缩杆9和液压缸缸体10，所述液压缸缸体10的底部固定在底座1内部空间的底板

上，在液压缸缸体10内安装有伸缩杆9，在伸缩杆9的顶端固定有升降板8，所述升降板8的形

状与底座1内部空间的对外开口及开口处通道吻合；在升降板8的上方设有柔性固定垫3，在

柔性固定垫3上开有仿形凹槽31，在仿形凹槽31之外的柔性固定垫3上设有卡扣公头4和卡

扣母头5，在柔性固定垫3内部安装有超声波发声器16，在超声波发声器16上正对着仿形凹

槽31的那一面设有聚声纸盘17，且在柔性固定垫3包括仿形凹槽31处的上表面上间隔贴有

感光器20，在感光器20上固定有感光片21；所述顶壁6的下表面上安装有光学相干断层扫描

仪14和声波接收器18，光学相干断层扫描仪14上设有扫描仪镜头15，所述光学相干断层扫

描仪14安装在固定框13内，所述固定框13通过连接杆12与安装板11连接，所述安装板11通

过螺栓安装在顶壁6的下表面上，在顶壁6的下表面上绕过安装板11与顶壁6的连接处直接

安装有声波接收器18，在声波接收器18上均匀密布有振动片19。

[0025] 所述支撑壁2内部设有插入底座1内部的加强钢筋。

[0026] 所述卡扣公头4上设有公头钢片41，在公头钢片4的表面上进行了镀铬防锈处理。

[0027] 所述卡扣母头5上设有母头接口51，在母头接口51内部设有电源启动开关，所述电

源启动开关处于常开状态，当公头钢片41插入母头接口51时，公头钢片41接通电源启动开

关，血管显像机器人开始启动。

[0028] 所述母头接口51内设置的电源启动开关的通电电压为12V。

[0029] 所述顶壁6的内部设有计算机主机，当患者的肢体或头部放入仿形凹槽31内且血

管显像机器人启动后，计算机主机收到振动片19传来的声波信号和感光片21传来的光学信

号，并对其进行处理得出患者的血管影像，并将血管影像在显示屏7上显示出来。

[0030] 所述液压缸缸体10上设有两个缸体输油管道接口101，两个缸体输油管道接口101

位于伸缩杆9在液压缸缸体10内部的挡板的两侧，所述液压缸缸体10通过缸体输油管道接

口101与液压泵连接。

[0031] 本发明的工作原理是：

本发明的光学相干断层扫描仪14利用弱相干光干涉仪的基本原理，检测生物组织不同

深度层面对入射弱相干光的背向反射或几次散射信号，通过扫描，可得到患者血管和其附

近生物组织的二维或三维结构图像。本发明的超声波发声器16同时对着患者被固定在柔性

固定垫3上的身体发出有一定的变频规律的超声波，声波发声器16上的振动片19接收到超

声波，根据不同物质对超声波的影响，得出患者血管和其附近生物组织的二维或三维结构

图像，并与光学相干断层扫描仪14的结果相互印证，得到更为准确的结果。

[0032] 对于本领域技术人员而言，显然本发明不限于上述示范性实施例的细节，而且在
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不背离本发明的精神或基本特征的情况下，能够以其他的具体形式实现本发明。因此，无论

从哪一点来看，均应将实施例看作是示范性的，而且是非限制性的，本发明的范围由所附权

利要求而不是上述说明限定，因此旨在将落在权利要求的等同要件的含义和范围内的所有

变化囊括在本发明内。不应将权利要求中的任何附图标记视为限制所涉及的权利要求。
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图1

图2
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图3

图4

说　明　书　附　图 2/4 页

8

CN 108542353 A

8



图5

图6

说　明　书　附　图 3/4 页

9

CN 108542353 A

9



图7

说　明　书　附　图 4/4 页

10

CN 108542353 A

10



专利名称(译) 一种血管显像机器人

公开(公告)号 CN108542353A 公开(公告)日 2018-09-18

申请号 CN201810346240.5 申请日 2018-04-18

[标]发明人 林迺建

发明人 林迺建

IPC分类号 A61B5/00 A61B8/08

CPC分类号 A61B5/489 A61B5/0035 A61B5/0066 A61B8/0891 A61B8/4416

代理人(译) 朱巧兴

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明公开了一种血管显像机器人，包括底座、支撑壁、柔性固定垫、
卡扣公头、卡扣母头、顶壁、显示屏、升降板、伸缩杆、液压缸缸体、
安装板、连接杆、固定框、光学相干断层扫描仪、扫描仪镜头、超声波
发声器、聚声纸盘、声波接收器、振动片、感光器和感光片等部件，所
述底座上表面的一侧固定有支撑壁，在支撑壁上固定有顶壁，在顶壁的
上表面上安装有显示屏，在底座内部设有升降机构，所述升降机构包括
升降板、伸缩杆和液压缸缸体。本发明通过超声和OCT的相关技术将患
者的血管影像计算出来，并将血管影像显示在本发明的显示屏上，当医
护人员为患者扎针时，本发明也能实时显示针头相对于患者血管的位
置。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/102b3ea8-6a75-42ad-ae34-30701e3625bf
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/063515100/publication/CN108542353A?q=CN108542353A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN108542353A

