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摘要(译)

本专利涉及一种三维惯性胎位调整设备及使用方法，设备主要包括床
体、支撑轴、底座和超声成像系统构成；床体通过连接轴和底座连接，
超声成像系统固定在床体边上护栏或单独成为控制台；电机驱动支撑轴
转动，进而带动床体上的孕妇匀速转动后突然停止，母体通过床体摩擦
力和床体固定装置实现身体停止，而羊水中的胎儿由于处于悬浮状态，
基于惯性作用会继续转动，实现了胎儿的位置调节；孕妇通过平躺、侧
卧和坐姿，通过旋转和骤停，可以让胎儿实现三维方向的转动调节。该
设备利用三维旋转惯性进行体外胎位调整，操作治疗安全，减少了医护
人员的工作强度。
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