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(57)摘要

本实用新型提出了一种牙槽嵴顶定位仪，可

以实时、直观、准确、多角度地明确定位牙槽嵴顶

的位置，以供医生在牙科手术时进行参考。该牙

槽嵴顶定位仪由超声探测系统、定位系统及定位

支撑架构成，定位系统由导向外筒、导向内筒、控

针电机及定位针组成，导向内筒通过导轨配合活

动安装于导向外筒内，控针电机安装于导向外筒

上，并与导向外筒尾端所设有的丝杠连接；导向

内筒的尾端设有螺孔，丝杠旋入螺孔内，定位针

固定于导向内筒的前端，导向外筒上设有用于控

制定位针退针的退针按钮；定位支撑架由底座及

支撑板构成，所述超声波探头固定于定位支撑架

的底座处，所述导向外筒固定于支撑板上，所述

导向外筒的轴线垂直于超声波探头的轴线。
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1.一种牙槽嵴顶定位仪，其特征在于由超声探测系统、定位系统及定位支撑架构成，所

述超声探测系统由用于探测的超声波探头和用于显示探测图像的图像显示单元构成，所述

定位系统由导向外筒、导向内筒、控针电机及定位针组成，所述导向内筒通过导轨配合活动

安装于导向外筒内，控针电机安装于导向外筒上，并与导向外筒尾端所设有的丝杠连接，以

驱动丝杠的转动；所述导向内筒的尾端设有螺孔，所述丝杠旋入螺孔内，以使丝杠的转动转

化为导向内筒沿导向外筒轴线方向的移动，所述定位针固定于导向内筒的前端，导向外筒

上设有用于控制定位针退针的退针按钮；所述定位支撑架由底座及通过肋板支撑于底座上

的支撑板构成，所述超声波探头固定于定位支撑架的底座处，所述导向外筒固定于支撑板

上，所述导向外筒的轴线垂直于超声波探头的轴线。

2.根据权利要求1所述的牙槽嵴顶定位仪，其特征在于所述超声探头内置于底座内，底

座上加工有基准平面。

3.根据权利要求1所述的牙槽嵴顶定位仪，其特征在于所述支撑板上安装有垫块，所述

导向外筒安装于垫块上。
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牙槽嵴顶定位仪

技术领域

[0001] 本实用新型属于医疗器械技术领域，具体涉及到一种牙槽嵴顶定位仪。

背景技术

[0002] 生物学宽度指牙周龈沟底到牙槽嵴顶的距离，在此区域软组织附着于牙体，形成

体内与体外的屏障结构。一旦生物学宽度受到侵犯，临床表现为牙龈的炎性增生或退缩，对

应牙槽嵴吸收。被不良修复体侵犯生物学宽度的病例，需通过牙冠延长术降低牙槽嵴顶重

建健康稳定的生物学宽度，达到预期美学效果并保持长期的稳定。以美学修复为目标的牙

冠延长术的重点在于预判最终的龈缘位置，单纯依靠生物学宽度作为围手术期的评价指标

往往忽视了龈沟深度的变化而导致龈缘位置判断失误。因此，从临床应用的角度出发，医生

更倾向选择嵴顶牙龈高度（龈缘到牙槽嵴顶）的距离作为围手术期的评价参数。所以无论是

以生物学宽度还是嵴顶牙龈高度作为评价参数，都是需要准确判断牙槽嵴顶的位置。不能

明确牙槽嵴顶位置，冠修复时致牙体预备往龈下过深破坏生物学宽度。美学牙冠延长术后

的修复体边缘应为位于龈下0.5mm,同时修复体边缘和牙槽嵴顶的距离至少保持4mm，牙冠

延长术后牙槽嵴顶发生变化，到后期修复医生有时无法把握嵴顶位置再次将牙体预备过深

使修复体边缘距牙槽嵴过近，引发牙龈炎症。

[0003] 前牙的美学修复，需要明确牙槽嵴顶的位置，才能使修复体符合健康标准。临床上

常以探诊、根尖定位X线牙片、牙科锥形束CT（CBCT）确定牙槽嵴顶位置。探诊确定牙槽嵴顶

位置，往往具有主观性，由于牙槽嵴顶外层有牙龈软组织覆盖操作有时难以准确定位，对医

生的经验要求较高。较为准确的方法是以根尖定位X线牙片或牙科锥形束CT(CBCT)定位，此

类方法是获得影像学图像，在图像上测得牙槽嵴顶距龈缘的距离后再至临床上患者牙龈标

志牙槽嵴顶位置，该类方法虽然准确性较好，但不具有实时、多角度等缺点且具有一定的辐

射。

发明内容

[0004] 本实用新型的目的是提出一种牙槽嵴顶定位仪，可以实时、直观、准确、多角度地

明确定位牙槽嵴顶的位置，以供医生在牙科手术时进行参考。

[0005] 本实用新型的牙槽嵴顶定位仪由超声探测系统、定位系统及定位支撑架构成，所

述超声探测系统由用于探测的超声波探头和用于显示探测图像的图像显示单元构成，所述

定位系统由导向外筒、导向内筒、控针电机及定位针组成，所述导向内筒通过导轨配合活动

安装于导向外筒内，控针电机安装于导向外筒上，并与导向外筒尾端所设有的丝杠连接，以

驱动丝杠的转动；所述导向内筒的尾端设有螺孔，所述丝杠旋入螺孔内，以使丝杠的转动转

化为导向内筒沿导向外筒轴线方向的移动，所述定位针固定于导向内筒的前端，导向外筒

上设有用于控制定位针退针的退针按钮；所述定位支撑架由底座及通过肋板支撑于底座上

的支撑板构成，所述超声波探头固定于定位支撑架的底座处，所述导向外筒固定于支撑板

上，所述导向外筒的轴线垂直于超声波探头的轴线。

说　明　书 1/3 页

3

CN 208677437 U

3



[0006] 上述牙槽嵴顶定位仪的使用原理如下：

[0007] 操作者手持定位支撑架并移动，利用超声波探头于牙龈软组织表面探测牙槽嵴顶

的位置，超声波探头将探测到的图像实时显示于图像显示单元上，操作者利用显示的图像

来确定牙槽嵴顶的位置；当操作者根据图像确认已经找到牙槽嵴顶的位置后，启动控针电

机，使控针电机通过丝杠来推动导向内筒沿轴线方向行进，从而使定位针于牙龈处穿刺；在

定位针到达牙槽嵴顶的位置后，定位针行进的阻力明显增大，同时操作者利用超声波探头

的探测图像也能观察到定位针已经到达牙槽嵴顶的位置，此时操作者按动退针按钮，启动

退针程序，使定位针退出牙龈，完成定位操作。由于定位支撑架能够始终保持导向外筒（即

定位针的行进方向）的轴线垂直于超声波探头的轴线，因此能够确保定位针的行进方向准

确。

[0008] 进一步地，所述超声探头内置于底座内，底座上加工有基准平面，通过基准平面可

以确保超声波探头的探测面与患者软组织表面贴合。

[0009] 进一步地，所述支撑板上安装有垫块，所述导向外筒安装于垫块上，操作者可以根

据实际情况来增减垫块，以调整定位针与超声波探头的位置关系，从而保证定位针与超声

波探头的定位精度。

[0010] 本实用新型的牙槽嵴顶定位仪利用超声波进行探测，可以实时、多角度地明确定

位牙槽嵴顶的位置，让定位变得直观、准确、针对性强，提高了牙槽嵴顶定位的精确性和方

便性，不仅可用于在冠修复时明确牙槽嵴顶位置，避免医生牙体预备时破坏生物学宽度，还

可用于观察牙冠延长术后牙槽嵴顶的变化情况，以及在种植牙时判断牙槽骨高度，具有体

积小巧、定位精确高，操作简单方便的优点，对操作者的经验要求降低，可有效避免主观判

断失误。

附图说明

[0011] 图1是牙槽嵴顶定位仪的控制原理图。

[0012] 图2是定位系统的结构示意图。

[0013] 图3是定位支撑架的结构示意图。

[0014] 附图标示：1、超声探测系统；11、超声波探头；12、图像显示单元；2、定位系统；21、

导向外筒；22、导向内筒；23、控针电机；24、定位针；25、丝杠；26、退针按钮；3、定位支撑架；

31、底座；32、肋板；33、支撑板；34、垫块。

具体实施方式

[0015] 下面对照附图，通过对实施实例的描述，对本实用新型的具体实施方式如所涉及

的各构件的形状、构造、各部分之间的相互位置及连接关系、各部分的作用及工作原理等作

进一步的详细说明。

[0016] 实施例1：

[0017] 如图所示，本实施例的牙槽嵴顶定位仪由超声探测系统1、定位系统2及定位支撑

架3构成，所述超声探测系统1由用于探测的超声波探头11和用于显示探测图像的图像显示

单元12构成，图像显示单元12包括用于控制超声波探头11信号的主机和与主机相连的显示

器，所述定位系统2由导向外筒21、导向内筒22、控针电机23及定位针24组成，所述导向内筒
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22通过导轨配合活动安装于导向外筒21内，控针电机23安装于导向外筒21上，并与导向外

筒21尾端所设有的丝杠25连接，以驱动丝杠25的转动；所述导向内筒22的尾端设有螺孔，所

述丝杠25旋入螺孔内，以使丝杠25的转动转化为导向内筒22沿导向外筒21轴线方向的移

动，所述定位针24固定于导向内筒22的前端，导向外筒21上设有用于控制定位针24退针的

退针按钮26；所述定位支撑架3由底座31及通过肋板32支撑于底座31上的支撑板33构成，所

述超声波探头11固定于定位支撑架3的底座31处，所述导向外筒21固定于支撑板33上，所述

导向外筒21的轴线垂直于超声波探头11的轴线。

[0018] 在本实施例中，超声波探头11与定位针24的安装方式，根据超声平面与定位针24

的位置关系为平面外技术，即定位针24与超声波探头11垂直。当然，超声探头与定位针24的

安装方式也可选用平面内技术即针与探头在同一平面内，定位过程可全程观察到针的路

径。

[0019] 上述牙槽嵴顶定位仪的使用原理如下：

[0020] 操作者手持定位支撑架3并移动，利用超声波探头11于牙龈软组织表面探测牙槽

嵴顶的位置，超声波探头11将探测到的图像实时显示于图像显示单元12上，操作者利用显

示的图像来确定牙槽嵴顶的位置；当操作者根据图像确认已经找到牙槽嵴顶的位置后，启

动控针电机23，使控针电机23通过丝杠25来推动导向内筒22沿轴线方向行进，从而使定位

针24于牙龈处穿刺；在定位针24到达牙槽嵴顶的位置后，定位针24行进的阻力明显增大，同

时操作者利用超声波探头11的探测图像也能观察到定位针24已经到达牙槽嵴顶的位置，此

时操作者按动退针按钮26，启动退针程序，使定位针24退出牙龈，完成定位操作。由于定位

支撑架3能够始终保持导向外筒21（即定位针24的行进方向）的轴线垂直于超声波探头11的

轴线，因此能够确保定位针24的行进方向准确。

[0021] 在本实施例中，以超声探头模型作为模具，运用聚乙烯热加成型技术制成底座31

套模，将超声探头置于底座31套模内，在底座31上加工基准平面。底座31套模可以与超声探

头结合稳固，操作者手持舒适度也大大提高，而通过基准平面可以确保超声波探头11的探

测面与患者软组织表面贴合。

[0022] 支撑板33上安装有垫块34，所述导向外筒21安装于垫块34上，操作者可以根据实

际情况来增减垫块34，以调整定位针24与超声波探头11的位置关系，从而保证定位针24与

超声波探头11的定位精度。
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摘要(译)

本实用新型提出了一种牙槽嵴顶定位仪，可以实时、直观、准确、多角
度地明确定位牙槽嵴顶的位置，以供医生在牙科手术时进行参考。该牙
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位支撑架的底座处，所述导向外筒固定于支撑板上，所述导向外筒的轴
线垂直于超声波探头的轴线。
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