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超声面板旋转装置

(57)摘要

本实用新型涉及一种超声面板旋转装置，包

括用于安装超声面板的固定盘，固定盘转动安

装；在所述固定盘上设置固定齿；在所述固定盘

一侧设置旋转定位机构，旋转定位机构包括能够

相对固定齿移动并与固定齿啮合的定位齿。本实

用新型能够实现超声面板的自由旋转，并在需要

的位置进行锁定。
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1.一种超声面板旋转装置，包括用于安装超声面板的固定盘（10），固定盘（10）转动安

装；其特征是：在所述固定盘（10）上设置固定齿（11）；

在所述固定盘（10）一侧设置旋转定位机构（20），旋转定位机构（20）包括能够相对固定

齿（11）移动并与固定齿（11）啮合的定位齿（23）。

2.如权利要求1所述的超声面板旋转装置，其特征是：所述定位齿（23）滑动设置在定位

座（26）上，定位齿（23）连接至牵引装置，牵引装置牵引定位齿（23）滑动以靠近固定齿（11）

或者远离固定齿（11）。

3.如权利要求2所述的超声面板旋转装置，其特征是：所述定位齿（23）通过连杆结构与

牵引装置连接。

4.如权利要求3所述的超声面板旋转装置，其特征是：所述连杆结构包括从动臂（21）和

主动臂（22），从动臂（21）的一端与定位齿（23）转动连接，从动臂（21）的另一端与主动臂

（22）的一端转动连接，主动臂（22）的另一端与牵引装置连接。

5.如权利要求4所述的超声面板旋转装置，其特征是：所述主动臂（22）和从动臂（21）安

装在定位座（26）的上表面，在定位座（26）上设置滑动槽，从动臂（21）的一端通过穿过该滑

动槽的销轴与定位齿（23）转动连接。

6.如权利要求2所述的超声面板旋转装置，其特征是：所述定位齿（23）直接与牵引装置

连接。

7.如权利要求2所述的超声面板旋转装置，其特征是：所述牵引装置采用气缸或牵引

绳。

8.如权利要求2所述的超声面板旋转装置，其特征是：在所述定位座（26）上设置导向圆

柱销（24），定位齿（23）与导向圆柱销（24）滑动配合。

9.如权利要求8所述的超声面板旋转装置，其特征是：在所述导向圆柱销（24）上设置弹

性件，弹性件的两端分别抵住定位座（26）和定位齿（23）。

10.如权利要求1-7任一项所述的超声面板旋转装置，其特征是：所述固定齿（11）沿固

定盘（10）的周向设置。

11.如权利要求10所述的超声面板旋转装置，其特征是：所述固定齿（11）的弧度为360°

或小于360°。
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超声面板旋转装置

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种超声面板旋转装置，属于医疗超声设备技术领域。

背景技术

[0002] 超声诊断设备是利用超声回波检测技术，通过超声测量来了解人体组织结构、形

态。目前业界所使用的台式超声诊断设备，一般包括有主机、键盘、显示器，转向系统是连接

主机与键盘的桥梁。医护人员在使用超声诊断设备时，可以通过使用转向系统在主机的不

同位置实现对键盘的操作，降低了医护人员的工作负荷，提高了工作效率。

[0003] 随着不断发展的新技术和广泛深入的临床诊断应用，进一步地对超声诊断仪的体

型和便捷性能提出了新的要求。而目前业界采用的转向控制系统一般有两种，第一种是结

构比较复杂，重量较重，且无法实现需要旋转时可以自由旋转，不需要旋转时不能刚性锁定

的传统转向系统，由于结构复杂也就不可避免的增加了设备的重量和体积；第二种是阻尼

转向系统，其虽然功能较传统超声有较大改善，但是价格高昂，性价比很低，但是同样的在

不需要旋转时不能刚性锁定。

发明内容

[0004] 本实用新型的目的是克服现有技术中存在的不足，提供一种超声面板旋转装置，

能够实现自由旋转，并在需要的位置进行锁定。

[0005] 按照本实用新型提供的技术方案，所述超声面板旋转装置，包括用于安装超声面

板的固定盘，固定盘转动安装；在所述固定盘上设置固定齿；

[0006] 在所述固定盘一侧设置旋转定位机构，旋转定位机构包括能够相对固定齿移动并

与固定齿啮合的定位齿。

[0007] 进一步地，所述定位齿滑动设置在定位座上，定位齿连接至牵引装置，牵引装置牵

引定位齿滑动以靠近固定齿或者远离固定齿。

[0008] 进一步地，所述定位齿通过连杆结构与牵引装置连接。

[0009] 进一步地，所述连杆结构包括从动臂和主动臂，从动臂的一端与定位齿转动连接，

从动臂的另一端与主动臂的一端转动连接，主动臂的另一端与牵引装置连接。

[0010] 进一步地，所述主动臂和从动臂安装在定位座的上表面，在定位座上设置滑动槽，

从动臂的一端通过穿过该滑动槽的销轴与定位齿转动连接。

[0011] 进一步地，所述定位齿直接与牵引装置连接。

[0012] 进一步地，所述牵引装置采用气缸或牵引绳。

[0013] 进一步地，在所述定位座上设置导向圆柱销，定位齿与导向圆柱销滑动配合。

[0014] 进一步地，在所述导向圆柱销上设置弹性件，弹性件的两端分别抵住定位座和定

位齿。

[0015] 进一步地，所述固定齿沿固定盘的周向设置。

[0016] 进一步地，所述固定齿的弧度为360°或小于360°。
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[0017] 本实用新型所述超声面板旋转装置能够实现自由旋转，并能够在需要的位置进行

锁定；另外，本实用新型的旋转装置结构简洁，重量和体积较小，减小对设备整体重量和体

积的影响。

附图说明

[0018] 图1为本实用新型所述超声面板旋转装置的结构示意图。

[0019] 图2为所述旋转定位机构的示意图。

[0020] 图3-1为所述旋转定位机构对固定盘进行锁定状态的示意图。

[0021] 图3-2为所述旋转定位机构对固定盘进行解锁的示意图。

[0022] 附图标记说明：10-固定盘、11-固定齿、20-旋转定位机构、21-从动臂、22、主动臂、

23-定位齿、24-导向圆柱销、25-压缩弹簧、26-定位座。

具体实施方式

[0023] 下面结合具体附图对本实用新型作进一步说明。

[0024] 如图1所示，本实用新型所述超声面板旋转装置包括固定盘10，固定盘10作为超声

面板的固定基础，固定盘10转动安装以实现超声面板的自由旋转；在所述固定盘10上设置

固定齿11，固定齿11沿固定盘10的周向设置；在所述固定盘10一侧设置旋转定位机构20，旋

转定位机构20用于对固定盘10的旋转位置进行锁定，当超声面板转动至所需角度时，旋转

定位机构20与固定齿11相配合以锁定固定盘10的转动；如图2所示，所述旋转定位机构包括

安装于固定盘10一侧的定位座26，在定位座26上滑动设置定位齿23，定位齿23能够相对固

定齿11滑动以靠近固定齿11并与固定齿11啮合或者远离固定齿11；所述定位齿23通过连杆

结构与牵引装置连接，以实现定位齿23靠近或远离固定齿11的动作，连杆结构包括从动臂

21和主动臂22，从动臂21的一端与定位齿23转动连接，从动臂21的另一端与主动臂22的一

端转动连接，主动臂22的另一端与牵引装置连接；如图3-1、图3-2所示，牵引装置向主动臂

22施加横向的牵引力，使得从动臂21带动定位齿23向远离固定齿11的方向运动以实现固定

盘10的解锁，当牵引装置向主动臂22旋加相反方向的横向牵引力，使得从动臂21带动定位

齿23向靠近固定齿11的方向运动并与固定齿11啮合以实现对固定盘10的锁定；作为本实用

新型的一个具体实施方式，所述牵引装置可以采用气缸，气缸的活塞杆与主动臂22的另一

端转动连接，气缸向主动臂22施加横向的牵引力以实现上述工作过程；作为本实施新型的

另一具体实施方式，所述牵引装置可以采用牵引绳，牵引绳与主动臂22的另一端连接，由牵

引绳向主动臂22施加横向牵引力以实现固定盘10的锁定和解锁动作。所述主动臂22和从动

臂21安装在定位座26的上表面，在定位座26上设置滑动槽，从动臂21的一端通过穿过该滑

动槽的销轴与定位齿23转动连接，销轴沿该滑动槽滑动，一方面可以起到对定位齿23滑动

过程中的导向作用，另一方面该滑动槽可以对定位齿23的移动进行限位。

[0025] 作为本实用新型的一个具体实施方式，所述定位齿23直接与牵引装置连接，牵引

装置向定位齿23提供靠近或远离固定齿11方向的牵引力，以对固定齿11进行锁定或解锁。

[0026] 如图2所示，在所述定位座26上设置导向圆柱销24，定位齿23与导向圆柱销24滑动

配合，导向圆柱销24可以对定位齿23的滑动过程进行导向。另外，还可以在所述导向圆柱销

24上进一步设置压缩弹簧25，压缩弹簧25的两端分别抵住定位座26和定位齿23，在旋转定
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位机构20无外力作用时，压缩弹簧25处于伸展状态，使得定位齿23卡设在固定齿11处，阻止

固定盘10的转动。

[0027] 所述固定齿11的弧度可以为360°或小于360°，具体根据超声面板所要转动的范围

确定。
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图3-2
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