














专利名称(译) 超声测距与光学定位耦合的无创实时跟踪器

公开(公告)号 CN102258399A 公开(公告)日 2011-11-30

申请号 CN201110107671.4 申请日 2011-04-28

[标]申请(专利权)人(译) 上海交通大学

申请(专利权)人(译) 上海交通大学

当前申请(专利权)人(译) 上海交通大学

[标]发明人 林艳萍
汪方
王成焘

发明人 林艳萍
汪方
王成焘

IPC分类号 A61B19/00 A61B8/00 A61B34/20

CPC分类号 A61B8/4227

代理人(译) 王锡麟
王桂忠

其他公开文献 CN102258399B

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

一种医疗器械技术领域中的超声测距与光学定位耦合的无创实时跟踪
器。包括：光学定位参考架、超声换能器点阵装置、数据交换接口及可
调节长度的绷带，光学定位参考架通过刚性连接固定在超声换能器点阵
装置上，超声换能器点阵装置通过可调节长度的绷带固定的手术部位，
超声换能器点阵装置引出数据交换接口，数据交换接口将超声换能器点
阵装置将采集到的超声信息实时发送给手术导航系统主机，光学定位参
考架所获得的光学定位信息实时传送给手术导航系统主机，经手术导航
系统主机对坐标变换和位置补偿计算，实现骨组织的无创实时跟踪。本
发明提高手术精度和安全性，扩大手术导航技术在骨科手术的使用范
围，提高医患人员对导航系统的接受度。
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