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(57)摘要

本实用新型提供一种食道超声探头固定支

架，涉及固定支架领域。该食道超声探头固定支

架，包括底座、支撑杆、控制器、固定装置和清洗

装置，底座的顶部固定安装有支撑杆，支撑杆的

左侧固定安装有控制器，支撑杆的右侧固定安装

有固定装置，支撑杆的左侧固定安装有清洗装

置，固定装置包括回卷盘，回卷盘的外表面缠绕

有皮管，皮管远离回卷盘的一端固定安装有探

头，支撑杆的内部固定安装有弹簧线轮，弹簧线

轮的外表面缠绕有牵引线。该食道超声探头固定

支架，通过一边控制皮管的长度，一边控制探头，

使得该食道探头的工作操作更加简单和便捷，提

高了该探头的工作效率，同时一个人可方便操

作，节约了劳动力和劳动成本。
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1.一种食道超声探头固定支架，包括底座(1)、支撑杆(2)、控制器(3)、固定装置(4)和

清洗装置(5)，其特征在于：所述底座(1)的顶部固定安装有支撑杆(2)，所述支撑杆(2)的左

侧固定安装有控制器(3)，所述支撑杆(2)的右侧固定安装有固定装置(4)，所述支撑杆(2)

的左侧固定安装有清洗装置(5)；

所述固定装置(4)包括回卷盘(41)，所述回卷盘(41)的外表面缠绕有皮管(42)，所述皮

管(42)远离回卷盘(41)的一端固定安装有探头(43)，所述支撑杆(2)的内部固定安装有弹

簧线轮(44)，所述弹簧线轮(44)的外表面缠绕有牵引线(45)，所述支撑杆(2)的顶部固定安

装有把手(46)，所述把手(46)的内部穿插设置有螺纹杆(47)，所述螺纹杆(47)的外表面套

设有滑轮(48)，所述螺纹杆(47)的外表面固定安装有螺纹块(49)，所述把手(46)的正面固

定安装有转轴(410)，所述转轴(410)的正面两侧均固定安装有夹持臂(411)，所述夹持臂

(411)的正面固定安装有连接杆(412)，所述连接杆(412)远离夹持臂(411)的一端与螺纹块

(49)固定连接；

所述清洗装置(5)包括清洗室(51)，所述清洗室(51)的内部滑动连接有沉降块(52)，所

述沉降块(52)的左侧固定安装有液压杆(53)，所述液压杆(53)的外表面滑动连接有液压缸

(54)，所述液压缸(54)的内部滑动连接有活塞杆(55)，所述支撑杆(2)的左侧固定安装有水

箱(56)，所述水箱(56)的底部开设有出水通道(57)，所述活塞杆(55)与出水通道(57)连通，

所述出水通道(57)的右侧连通有水管(58)，所述清洗室(51)的左侧开设有污水室(59)，所

述清洗室(51)与污水室(59)通过通道连通，所述污水室(59)的左侧连通有排水管(510)，所

述排水管(510)的外表面固定安装有阀门。

2.根据权利要求1所述的食道超声探头固定支架，其特征在于：所述皮管(42)与控制器

(3)连接，所述回卷盘(41)的数量为两个，且均缠绕有皮管(42)。

3.根据权利要求1所述的食道超声探头固定支架，其特征在于：所述把手(46)的底部通

过凸块与牵引线(45)固定连接，所述把手(46)的外表面固定安装有防滑凸粒。

4.根据权利要求1所述的食道超声探头固定支架，其特征在于：所述沉降块(52)的底部

固定安装有立杆，且立杆的为圆滑状，所述液压杆(53)与立杆相对的一端呈圆滑状。

5.根据权利要求1所述的食道超声探头固定支架，其特征在于：所述液压缸(54)的数量

为两个，且液压缸(54)之间通过管道连通。

6.根据权利要求1所述的食道超声探头固定支架，其特征在于：所述水管(58)依次贯穿

支撑杆(2)、污水室(59)和清洗室(51)并延伸至清洗室(51)的内部，所述水管(58)位于清洗

室(51)内部的一端固定安装有喷头。
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一种食道超声探头固定支架

技术领域

[0001] 本实用新型涉及固定支架技术领域，具体为一种食道超声探头固定支架。

背景技术

[0002] 食道超声是将超声探头置入食管内，从心脏的后方向近距离探查其深部结构，避

免了胸壁、肺等因素的干扰，可清晰显示心脏图像，提高了对心血管疾病诊断的敏感性和可

靠。在现代心脏外科手术中使用，便于及时修正诊断，术中实时监测以及评价手术效果，因

此，在手术室应用日益广泛。

[0003] 现有的食道探头在食道检测过程中，需一个人手扶探头，另一个人进行操作探头，

使得操作的时候耗费大量的时间，且两个人之间的配合需要很协调，如果操作不当，可能导

致检测数据不准确，需要进行二次操作，使得该探头的操作十分不便，且非常复杂，耗费劳

动力和劳动成本。

发明内容

[0004] 针对现有技术的不足，本实用新型试图克服以上缺陷，因此本实用新型提供了一

种食道超声探头固定支架，以达到了食道探头的工作操作更加简单和便捷的效果。

[0005] 为实现以上目的，本实用新型通过以下技术方案予以实现：一种食道超声探头固

定支架，包括底座、支撑杆、控制器、固定装置和清洗装置，所述底座的顶部固定安装有支撑

杆，所述支撑杆的左侧固定安装有控制器，所述支撑杆的右侧固定安装有固定装置，所述支

撑杆的左侧固定安装有清洗装置。

[0006] 所述固定装置包括回卷盘，所述回卷盘的外表面缠绕有皮管，所述皮管远离回卷

盘的一端固定安装有探头，所述支撑杆的内部固定安装有弹簧线轮，所述弹簧线轮的外表

面缠绕有牵引线，所述支撑杆的顶部固定安装有把手，所述把手的内部穿插设置有螺纹杆，

所述螺纹杆的外表面套设有滑轮，所述螺纹杆的外表面固定安装有螺纹块，所述把手的正

面固定安装有转轴，所述转轴的正面两侧均固定安装有夹持臂，所述夹持臂的正面固定安

装有连接杆，所述连接杆远离夹持臂的一端与螺纹块固定连接。

[0007] 所述清洗装置包括清洗室，所述清洗室的内部滑动连接有沉降块，所述沉降块的

左侧固定安装有液压杆，所述液压杆的外表面滑动连接有液压缸，所述液压缸的内部滑动

连接有活塞杆，所述支撑杆的左侧固定安装有水箱，所述水箱的底部开设有出水通道，所述

活塞杆与出水通道连通，所述出水通道的右侧连通有水管，所述清洗室的左侧开设有污水

室，所述清洗室与污水室通过通道连通，所述污水室的左侧连通有排水管，所述排水管的外

表面固定安装有阀门。

[0008] 进一步，所述皮管与控制器连接，所述回卷盘的数量为两个，且均缠绕有皮管。

[0009] 进一步，所述把手的底部通过凸块与牵引线固定连接，所述把手的外表面固定安

装有防滑凸粒。

[0010] 进一步，所述沉降块的底部固定安装有立杆，且立杆的为圆滑状，所述液压杆与立
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杆相对的一端呈圆滑状。

[0011] 进一步，所述液压缸的数量为两个，且液压缸之间通过管道连通。

[0012] 进一步，所述水管依次贯穿支撑杆、污水室和清洗室并延伸至清洗室的内部，所述

水管位于清洗室内部的一端固定安装有喷头。

[0013] 本实用新型提供的一种食道超声探头固定支架。具备以下有益效果：

[0014] 1、该食道超声探头固定支架，通过设置固定装置，当探头进行工作的时候，拿起把

手，转动滑轮，滑轮带动螺纹杆转动，螺纹块沿着螺纹杆的外表面移动，螺纹块通过连接杆

牵引夹持臂运动，并调节夹持臂之间的距离，拿起探头，使得夹持臂夹住探头，并把探头放

入病人的口里，然后转动回卷盘，调节皮管的长度，同时弹簧线轮对牵引线进行释放，牵引

线随着把手和探头一起进入食道，通过一边控制皮管的长度，一边控制探头，使得该食道探

头的工作操作更加简单和便捷，提高了该探头的工作效率，同时一个人可方便操作，节约了

劳动力和劳动成本。

[0015] 2、该食道超声探头固定支架，通过设置清洗装置，当探头使用完毕时，把探头放入

沉降块上，使得沉降块带动立杆移动，并使立杆挤压液压杆，液压杆沿着液压缸的内壁移

动，使得液压缸内部的压强变化，使得活塞杆向上移动，使得水箱内部的清洗液通过水管进

入清洗室内部，并对探头进行清洗，污水通过通道进入污水室，打开阀门，使污水通过排水

管排出，通过自动对探头进行清洗，节约了劳动力，同时避免了人为清洗造成探头损坏，提

高了该支架的实用性。

附图说明

[0016] 图1为本实用新型结构示意图；

[0017] 图2为本实用新型图1中A处的放大图；

[0018] 图3为本实用新型图1中B处的放大图。

[0019] 图中：1底座、2支撑杆、3控制器、4固定装置、41回卷盘、42皮管、43探头、44弹簧线

轮、45牵引线、46把手、47螺纹杆、48滑轮、49螺纹块、410转轴、411夹持臂、412连接杆、5清洗

装置、51清洗室、52沉降块、53液压杆、54液压缸、55活塞杆、56水箱、57出水通道、58水管、59

污水室、510排水管。

具体实施方式

[0020] 下面通过实施例，并结合附图，对本实用新型的技术方案作进一步具体的说明。

[0021] 本实用新型提供一种食道超声探头固定支架，如图1-图3所示，包括底座1、支撑杆

2、控制器3、固定装置4和清洗装置5，底座1的顶部固定安装有支撑杆2，支撑杆2的左侧固定

安装有控制器3，支撑杆2的右侧固定安装有固定装置4，支撑杆2的左侧固定安装有清洗装

置5。

[0022] 固定装置4包括回卷盘41，回卷盘41的外表面缠绕有皮管42，回卷盘41的数量为两

个，且均缠绕有皮管42，皮管42远离回卷盘41的一端固定安装有探头43。

[0023] 本实施例中，皮管42与控制器3连接，其控制器3的型号为tlhk001d型控制器3。

[0024] 本实例中，支撑杆2的内部固定安装有弹簧线轮44。弹簧线轮44包括线轮和弹簧轴

杆，当线轮转动时，弹簧轴杆进行收缩，当线轮停止转动时，弹簧轴杆自动释放并带动线轮
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回转，弹簧线轮44的外表面缠绕有牵引线45。

[0025] 支撑杆2的顶部固定安装有把手46，把手46的底部通过凸块与牵引线45固定连接，

把手46的外表面固定安装有防滑凸粒，把手46的内部穿插设置有螺纹杆47，螺纹杆47的外

表面套设有滑轮48，螺纹杆47的外表面固定安装有螺纹块49，把手46的正面固定安装有转

轴410，转轴410的正面两侧均固定安装有夹持臂411，通过设置固定装置4，当探头43进行工

作的时候，拿起把手46，转动滑轮48，滑轮48带动螺纹杆47转动，螺纹块49沿着螺纹杆47的

外表面移动，螺纹块49通过连接杆412牵引夹持臂411运动，并调节夹持臂411之间的距离，

拿起探头43，使得夹持臂411夹住探头43，并把探头43放入病人的口里，然后转动回卷盘41，

调节皮管42的长度，同时弹簧线轮44对牵引线45进行释放，牵引线45随着把手46和探头43

一起进入食道，通过一边控制皮管42的长度，一边控制探头43，使得该食道探头43的工作操

作更加简单和便捷，提高了该探头43的工作效率，同时一个人可方便操作，节约了劳动力和

劳动成本。

[0026] 本实施例中，夹持臂411的正面固定安装有连接杆412，连接杆412远离夹持臂411

的一端与螺纹块49固定连接，可理解，螺纹块49通过连接杆412对夹持臂411进行牵引，使得

夹持臂411运动。

[0027] 清洗装置5包括清洗室51，清洗室51的内部滑动连接有沉降块52，沉降块52的底部

固定安装有立杆，且立杆的为圆滑状，沉降块52的左侧固定安装有液压杆53，液压杆53与立

杆相对的一端呈圆滑状，液压杆53的外表面滑动连接有液压缸54，液压缸54的数量为两个，

且液压缸54之间通过管道连通，液压缸54的内部滑动连接有活塞杆55，支撑杆2的左侧固定

安装有水箱56，水箱56的底部开设有出水通道57，活塞杆55与出水通道57连通，通过设置清

洗装置5，当探头43使用完毕时，把探头43放入沉降块52上，使得沉降块52带动立杆移动，并

使立杆挤压液压杆53，液压杆53沿着液压缸54的内壁移动，使得液压缸54内部的压强变化，

使得活塞杆55向上移动，使得水箱56内部的清洗液通过水管58进入清洗室51内部，并对探

头43进行清洗，污水通过通道进入污水室59，打开阀门，使污水通过排水管510排出，通过自

动对探头43进行清洗，节约了劳动力，同时避免了人为清洗造成探头43损坏，提高了该支架

的实用性。

[0028] 本实施例中，出水通道57的右侧连通有水管58，清洗室51的左侧开设有污水室59，

清洗室51与污水室59通过通道连通，污水室59的左侧连通有排水管510，排水管510的外表

面固定安装有阀门。

[0029] 具体的，水管58和排水管510采用的是聚氯乙烯PVC管道，水管58依次贯穿支撑杆

2、污水室59和清洗室51并延伸至清洗室51的内部，水管58位于清洗室51内部的一端固定安

装有喷头。

[0030] 进一步，水管58和排水管510采用的聚氯乙烯PVC管道其内壁涂刷有环氧防腐蚀涂

料和油脂涂料生漆，由于其清洗液的成分含有腐蚀性化学药剂，以此来提高其管道内部的

防腐蚀性。

[0031] 工作原理：使用时，当探头43进行工作的时候，拿起把手46，转动滑轮48，滑轮48带

动螺纹杆47转动，螺纹块49沿着螺纹杆47的外表面移动，螺纹块49通过连接杆412牵引夹持

臂411运动，并调节夹持臂411之间的距离，拿起探头43，使得夹持臂411夹住探头43，并把探

头43放入病人的口里，然后转动回卷盘41，调节皮管42的长度，同时弹簧线轮44对牵引线45
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进行释放，牵引线45随着把手46和探头43一起进入食道，当探头43使用完毕时，把探头43放

入沉降块52上，使得沉降块52带动立杆移动，并使立杆挤压液压杆53，液压杆53沿着液压缸

54的内壁移动，使得液压缸54内部的压强变化，使得活塞杆55向上移动，使得水箱56内部的

清洗液通过水管58进入清洗室51内部，并对探头43进行清洗，污水通过通道进入污水室59，

打开阀门，使污水通过排水管510排出。

[0032] 综上所述，该食道超声探头固定支架,通过一边控制皮管42的长度，一边控制探头

43，使得该食道探头43的工作操作更加简单和便捷，提高了该探头43的工作效率，同时一个

人可方便操作，节约了劳动力和劳动成本。

[0033] 并且，通过设置清洗装置5，通过自动对探头43进行清洗，节约了劳动力，同时避免

了人为清洗造成探头43损坏，提高了该支架的实用性。

[0034] 最后，应当指出，以上实施例仅是本实用新型较有代表性的例子。显然，本实用新

型不限于上述实施例，还可以有许多变形。凡是依据本实用新型的技术实质对以上实施例

所作的任何简单修改、等同变化与修饰，均应认为属于本实用新型的保护范围。
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