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(54)实用新型名称

超声面板控制结构

(57)摘要

本实用新型涉及一种超声面板，具体的说是

超声面板控制结构，属于超声成像设备技术领

域。其包括面板模组、立柱模组、基座模组、俯仰

控制模组和升降回转控制模组，俯仰调节机构和

面板模组之间设有俯仰控制模组，俯仰控制模组

包括一个俯仰防转结构，俯仰防转结构控制俯仰

调节机构的锁定与解锁；回转模组、立柱模组和

面板模组之间设有升降回转控制模组，升降回转

控制模组的回转控制结构控制回转模组的锁定

与解锁，升降回转控制模组的升降控制结构控制

立柱模组升降。本实用新型结构简单、紧凑、合

理，工作稳定可靠，能够同时或单独调整操作面

板的俯仰角度和高度位置，调整方便快捷，并且

互不影响；能够实现台面围绕立柱模组回转功

能。
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1.一种超声面板控制结构，包括面板模组（100）、立柱模组（200）、基座模组（300）、俯仰

控制模组（500）和升降回转控制模组（600），面板模组（100）通过立柱模组（200）安装在基座

模组（300）上，其特征是：面板模组（100）上设有俯仰调节机构，俯仰调节机构能够调整面板

模组（100）的俯仰角度，俯仰调节机构和面板模组（100）之间设有俯仰控制模组（500），俯仰

控制模组（500）包括一个俯仰防转结构（540），俯仰防转结构（540）控制俯仰调节机构的锁

定与解锁；还包括回转模组（400），回转模组（400）设置在面板模组（100）和立柱模组（200）

之间，回转模组（400）能够让面板模组（100）围绕立柱模组（200）回转；回转模组（400）、立柱

模组（200）和面板模组（100）之间设有升降回转控制模组（600），升降回转控制模组（600）的

回转控制结构（630）控制回转模组（400）的锁定与解锁，升降回转控制模组（600）的升降控

制结构（650）控制立柱模组（200）升降。

2.如权利要求1所述的超声面板控制结构，其特征是：所述面板模组（100）包括面板

（110）、安装板（120）、支座（130）和操作把手（190），安装板（120）上固定支座（130），面板

（110）通过支座销轴(180)转动连接支座（130），面板（110）一侧连接操作把手（190）。

3.如权利要求1所述的超声面板控制结构，其特征是：所述俯仰调节机构包括齿条部

（150）和齿轮部（160），齿条部（150）和齿轮部（160）啮合连接，齿条部（150）两侧设有弧形的

俯仰调节滑轨（170），俯仰调节滑轨（170）与面板模组（100）内设置的滑块滑动连接。

4.如权利要求1所述的超声面板控制结构，其特征是：所述俯仰控制模组（500）包括俯

仰控制手柄（510）、俯仰控制拉索（520）、拉动架（530）和俯仰防转结构（540），俯仰控制手柄

（510）活动连接在面板模组（100）上，俯仰控制拉索（520）两端分别连接俯仰控制手柄（510）

和拉动架（530），拉动架（530）前端连接俯仰防转结构（540）。

5.如权利要求4所述的超声面板控制结构，其特征是：所述俯仰防转结构（540）包括防

转轴（541），防转轴（541）前端连接锁紧齿（560），锁紧齿（560）与设置在俯仰调节机构上的

锁紧齿槽（548）啮合连接，防转轴（541）上侧面设有防转块（542），防转块（542）滑动连接在

防转槽（547）内，防转轴（541）中心设有轴销孔，轴销孔内设有轴销（544），轴销（544）一端伸

出拉动架（530）并套装弹簧（545），弹簧（545）前后端分别压紧接触轴销（544）上的限位件

（546）和拉动架（530），轴销（544）另一端转动连接在俯仰调节机构上。

6.如权利要求1所述的超声面板控制结构，其特征是：所述回转模组（400）包括上下设

置的上端盖（430）和下端盖（410），上端盖（430）和下端盖（410）之间设有回转轴承（420），上

端盖（430）和下端盖（410）内从上到下依次设有会转环端盖（440）、回转环转动部（450）和回

转环固定部（460）。

7.如权利要求1所述的超声面板控制结构，其特征是：所述立柱模组（200）包括外立柱

（210）、内立柱（220）、升降滑轨（230）和气弹簧（240），外立柱（210）内滑动连接内立柱

（220），内立柱（220）下端固定在基座模组（300）上，外立柱（210）上端固定在面板模组（100）

底部，内立柱（220）内设有气弹簧（240），气弹簧（240）上下端分别连接面板模组（100）底部

和基座模组（300）。

8.如权利要求1所述的超声面板控制结构，其特征是：所述升降回转控制模组（600）包

括升降回转控制手柄（610）、回转控制拉索（620）、回转控制结构（630）、升降控制拉索（640）

和升降控制结构（650），升降回转控制手柄（610）活动连接在面板模组（100）上，回转控制拉

索（620）两端分别连接升降回转控制手柄（610）和回转控制结构（630），升降控制拉索（640）
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两端分别连接回转控制结构（630）和升降控制结构（650）。

9.如权利要求8所述的超声面板控制结构，其特征是：所述回转控制结构（630）包括回

转锁止轴（631），回转锁止轴（631）圆周表面设有两个左右对称的回转挡板（632），回转挡板

（632）滑动连接在设置在回转模组（400）上的回转锁止槽（634）中，回转锁止轴（631）下端设

有回转锁止齿（633），回转锁止齿（633）啮合连接在设置在回转模组（400）上的回转锁止齿

槽（635）上。

10.如权利要求8所述的超声面板控制结构，其特征是：所述升降控制结构（650）包括升

降控制板（651）、回位弹簧（652）和控制阀（653），回位弹簧（652）上下端分别连接升降控制

板（651）和基座模组（300），升降控制板（651）上连接升降控制拉索（640），升降控制板（651）

上端设有控制阀（653），控制阀（653）连接在立柱模组（200）下端。
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超声面板控制结构

技术领域

[0001] 本实用新型涉及一种超声面板，具体的说是超声面板控制结构，属于超声成像设

备技术领域。

背景技术

[0002] 目前，超声诊断仪器在临床诊断中的应用已经十分普及，对医生准确了解病人病

情，制定医疗方案做出了很大贡献。目前使用比较广泛的超声设备分为台车式超声设备和

便携式超声设备，对于台车式超声设备，通常具有一操作面板，以作为超声诊断仪器的输入

控制机构，为了使操作面板的位置和角度更适应操作者的使用习惯，需要通过控制机构来

控制操作面板的位置和角度。而对于便携式设备，当应用于比较稳定的工作环境时，也往往

会配备推车配合使用，将便携式超声设备放置在推车的台面上进行操作。同样需要调整推

车的台面进行操作面板位置的调整。

[0003] 目前对于控制面板的升降和转动控制已经出现多种结构形式，但在使用的过程

中，操作者往往希望同时调整操作面板的俯仰角度，而无论是调整升降、旋转还是俯仰角，

都希望操作简单，而且互不影响。

发明内容

[0004] 本实用新型的目的在于克服上述不足之处，从而提供一种超声面板控制结构，能

够同时或单独调整操作面板的俯仰角度和高度位置，调整方便快捷，互不影响。

[0005] 按照本实用新型提供的技术方案，超声面板控制结构包括面板模组、立柱模组、基

座模组、俯仰控制模组和升降回转控制模组，面板模组通过立柱模组安装在基座模组上，其

特征是：面板模组上设有俯仰调节机构，俯仰调节机构能够调整面板模组的俯仰角度，俯仰

调节机构和面板模组之间设有俯仰控制模组，俯仰控制模组包括一个俯仰防转结构，俯仰

防转结构控制俯仰调节机构的锁定与解锁；还包括回转模组，回转模组设置在面板模组和

立柱模组之间，回转模组能够让面板模组围绕立柱模组回转；回转模组、立柱模组和面板模

组之间设有升降回转控制模组，升降回转控制模组的回转控制结构控制回转模组的锁定与

解锁，升降回转控制模组的升降控制结构控制立柱模组升降。

[0006] 进一步的，面板模组包括面板、安装板、支座和操作把手，安装板上固定支座，面板

通过支座销轴转动连接支座，面板一侧连接操作把手。

[0007] 进一步的，俯仰调节机构包括齿条部和齿轮部，齿条部和齿轮部啮合连接，齿条部

两侧设有弧形的俯仰调节滑轨，俯仰调节滑轨与面板模组内设置的滑块滑动连接。

[0008] 进一步的，俯仰控制模组包括俯仰控制手柄、俯仰控制拉索、拉动架和俯仰防转结

构，俯仰控制手柄活动连接在面板模组上，俯仰控制拉索两端分别连接俯仰控制手柄和拉

动架，拉动架前端连接俯仰防转结构。

[0009] 进一步的，俯仰防转结构包括防转轴，防转轴前端连接锁紧齿，锁紧齿与设置在俯

仰调节机构上的锁紧齿槽啮合连接，防转轴上侧面设有防转块，防转块滑动连接在防转槽
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内，防转轴中心设有轴销孔，轴销孔内设有轴销，轴销一端伸出拉动架并套装弹簧，弹簧前

后端分别压紧接触轴销上的限位件和拉动架，轴销另一端转动连接在俯仰调节机构上。

[0010] 进一步的，回转模组包括上下设置的上端盖和下端盖，上端盖和下端盖之间设有

回转轴承，上端盖和下端盖内从上到下依次设有会转环端盖、回转环转动部和回转环固定

部。

[0011] 进一步的，立柱模组包括外立柱、内立柱、升降滑轨和气弹簧，外立柱内滑动连接

内立柱，内立柱下端固定在基座模组上，外立柱上端固定在面板模组底部，内立柱内设有气

弹簧，气弹簧上下端分别连接面板模组底部和基座模组。

[0012] 进一步的，升降回转控制模组包括升降回转控制手柄、回转控制拉索、回转控制结

构、升降控制拉索和升降控制结构，升降回转控制手柄活动连接在面板模组上，回转控制拉

索两端分别连接升降回转控制手柄和回转控制结构，升降控制拉索两端分别连接回转控制

结构和升降控制结构。

[0013] 进一步的，回转控制结构包括回转锁止轴，回转锁止轴圆周表面设有两个左右对

称的回转挡板，回转挡板滑动连接在设置在回转模组上的回转锁止槽中，回转锁止轴下端

设有回转锁止齿，回转锁止齿啮合连接在设置在回转模组上的回转锁止齿槽上。

[0014] 进一步的，升降控制结构包括升降控制板、回位弹簧和控制阀，回位弹簧上下端分

别连接升降控制板和基座模组，升降控制板上连接升降控制拉索，升降控制板上端设有控

制阀，控制阀连接在立柱模组下端。

[0015] 本实用新型与已有技术相比具有以下优点：

[0016] 本实用新型结构简单、紧凑、合理，工作稳定可靠，能够同时或单独调整操作面板

的俯仰角度和高度位置，调整方便快捷，并且互不影响；能够实现台面围绕立柱模组回转功

能。

附图说明

[0017] 图1为本实用新型立体图。

[0018] 图2为本实用新型主视半剖图。

[0019] 图3为俯仰调节机构主视图。

[0020] 图4为俯仰控制模组半剖图。

[0021] 图5为俯仰控制模组爆炸图。

[0022] 图6为俯仰控制模组立体图。

[0023] 图7为俯仰防转结构立体图。

[0024] 图8为升降回转控制模组主视图。

[0025] 图9为回转控制结构主体部件立体图。

[0026] 图10为回转控制结构部分部件立体图。

[0027] 图11为升降控制结构第一立体图。

[0028] 图12为升降控制结构第二立体图。

[0029] 附图标记说明：100-面板模组、110-面板、120-安装板、130-支座、140-俯仰调节滑

轨、150-齿条部、160-齿轮部、170-俯仰调节滑轨、180-支座销轴、190-操作把手、200-立柱

模组、210-外立柱、220-内立柱、230-升降滑轨、240-气弹簧、300-基座模组、400-回转模组、

说　明　书 2/4 页

5

CN 208025061 U

5



410-下端盖、420-回转轴承、430-上端盖、440-会转环端盖、450-回转环转动部、460-回转环

固定部、500-俯仰控制模组、510-俯仰控制手柄、520-俯仰控制拉索、530-拉动架、540-俯仰

防转结构、541-防转轴、542-防转块、543-锁紧齿、544-轴销、545-弹簧、546-限位件、547-防

转槽、548-锁紧齿槽、600-升降回转控制模组、610-升降回转控制手柄、620-回转控制拉索、

630-回转控制结构、631-回转锁止轴、632-回转挡板、633-回转锁止齿、634-回转锁止槽、

635-回转锁止齿槽、640-升降控制拉索、650-升降控制结构、651-升降控制板、652-回位弹

簧、653-控制阀。

具体实施方式

[0030] 下面本实用新型将结合附图中的实施例作进一步描述：

[0031] 如图1~12所示，本实用新型主要包括面板模组100、立柱模组200、基座模组300、俯

仰控制模组500和升降回转控制模组600。面板模组100通过立柱模组200安装在基座模组

300上，面板模组100上设有俯仰调节机构，俯仰调节机构能够调整面板模组100的俯仰角

度，面板模组100上放置便携式超声设备。

[0032] 所述面板模组100包括面板110、安装板120、支座130和操作把手190，安装板120上

固定支座130，面板110通过支座销轴180转动连接支座130，面板110一侧连接操作把手190。

[0033] 如图3所示，俯仰调节机构包括齿条部150、齿轮部160和俯仰调节滑轨170，齿条部

150和齿轮部160啮合连接。为了保证俯仰调节的稳定性，齿条部150两侧设有弧形的俯仰调

节滑轨170，俯仰调节滑轨170与面板模组100内设置的滑块滑动连接。

[0034] 俯仰调节机构和面板模组100之间设有俯仰控制模组500，俯仰控制模组500包括

一个俯仰防转结构540，俯仰防转结构540控制俯仰调节机构的锁定与解锁。

[0035] 如图4~7所示，所述俯仰控制模组500包括俯仰控制手柄510、俯仰控制拉索520、拉

动架530和俯仰防转结构540，俯仰控制手柄510活动连接在面板模组100上，俯仰控制拉索

520两端分别连接俯仰控制手柄510和拉动架530，拉动架530前端连接俯仰防转结构540。

[0036] 俯仰防转结构540包括防转轴541，防转轴541前端连接锁紧齿560，锁紧齿560与设

置在俯仰调节机构上的锁紧齿槽548啮合连接，防转轴541上侧面设有防转块542，防转块

542滑动连接在防转槽547内。防转轴541中心设有轴销孔，轴销孔内设有轴销544，轴销544

一端伸出拉动架530并套装弹簧545，弹簧545前后端分别压紧接触轴销544上的限位件546

和拉动架530。轴销544另一端转动连接在俯仰调节机构上。

[0037] 俯仰控制模组500不工作时，俯仰调节机构处于锁止状态，无法进行俯仰角度的调

节。拉动俯仰控制手柄510时，防转块542从防转槽547中脱离，锁紧齿560从锁紧齿槽548中

脱离，此时俯仰调节机构的齿轮部160能够自由转动，从而实现俯仰调节机构的调节。

[0038] 本实用新型还包括回转模组400，回转模组400设置在面板模组100和立柱模组200

之间，回转模组400能够让面板模组100围绕立柱模组200回转。

[0039] 回转模组400包括上下设置的上端盖430和下端盖410，上端盖430和下端盖410之

间设有回转轴承420。上端盖430和下端盖410内从上到下依次设有会转环端盖440、回转环

转动部450和回转环固定部460。

[0040] 立柱模组200包括外立柱210、内立柱220、升降滑轨230和气弹簧240，外立柱210内

滑动连接内立柱220，内立柱220下端固定在基座模组300上，外立柱210上端固定在面板模
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组100底部。内立柱220内设有气弹簧240，气弹簧240上下端分别连接面板模组100底部和基

座模组300。

[0041] 回转模组400、立柱模组200和面板模组100之间设有升降回转控制模组600，升降

回转控制模组600的回转控制结构630控制回转模组400的锁定与解锁，升降回转控制模组

600的升降控制结构650控制立柱模组200升降。

[0042] 如图8所示，所述升降回转控制模组600包括升降回转控制手柄610、回转控制拉索

620、回转控制结构630、升降控制拉索640和升降控制结构650，升降回转控制手柄610活动

连接在面板模组100上，回转控制拉索620两端分别连接升降回转控制手柄610和回转控制

结构630，升降控制拉索640两端分别连接回转控制结构630和升降控制结构650。

[0043] 如图9~10所示，所述回转控制结构630包括回转锁止轴631，回转锁止轴631圆周表

面设有两个左右对称的回转挡板632，回转挡板632滑动连接在设置在回转模组400上的回

转锁止槽634中。回转锁止轴631下端设有回转锁止齿633，回转锁止齿633啮合连接在设置

在回转模组400上的回转锁止齿槽635上。

[0044] 回转控制结构630不工作时，回转挡板632位于回转锁止槽634中，回转锁止齿633

位于回转锁止齿槽635中，回转模组保持锁止状态不能转动。拉动升降回转控制手柄610时，

回转挡板632脱离回转锁止槽634，回转锁止齿633脱离回转锁止齿槽635，回转模组解锁能

够自由转动。

[0045] 如图11~12所示，所述升降控制结构650包括升降控制板651、回位弹簧652和控制

阀653，回位弹簧652上下端分别连接升降控制板651和基座模组300。升降控制板651上连接

升降控制拉索640，升降控制板651上端设有控制阀653，控制阀653连接在立柱模组200下

端。

[0046] 升降控制结构650不工作时，升降控制板651原来控制阀653，此时立柱模组不能实

现升降。拉动升降回转控制手柄610时，升降控制板651克服回位弹簧的弹簧力上升触发控

制阀653，气弹簧工作带动立柱模组升降。

[0047] 本实用新型结构简单、紧凑、合理，工作稳定可靠，能够同时或单独调整操作面板

的俯仰角度和高度位置，调整方便快捷，并且互不影响；能够实现台面围绕立柱模组回转功

能。
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图10
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新型结构简单、紧凑、合理，工作稳定可靠，能够同时或单独调整操作
面板的俯仰角度和高度位置，调整方便快捷，并且互不影响；能够实现
台面围绕立柱模组回转功能。
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