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摘要(译)

本发明提供了一种应用于四维超声探头的步进电机控制系统，用于提高
超声系统对四维超声探头的兼容能力。本发明方案包括：与换能器连接
的传动机构、步进电机、驱动器、FPGA芯片和主处理器，主处理器根据
细分数生成正弦表，并向FPGA芯片发送正弦表；主处理器根据变速角
度、扫描角速度和换能器的步距角生成脉冲间隔表，并向FPGA芯片发送
脉冲间隔表；主处理器向FPGA芯片发送扫描角度；FPGA芯片根据扫描
角度、正弦表和脉冲间隔表，控制驱动器输出脉冲信号，使得步进电机
和传动机构控制换能器转动。通过实施本发明方案，能够利用超声系统
中的CPU进行高性能的数据运算，从而为FPGA提供四维超声探头的控
制参数，使得超声系统提升对各种四维超声探头的兼容能力。
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