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摘要(译)

一种超声成像系统用于观察和引导针在身体中的插入，以进入靶手术部
位。二维阵列探头扫描包括手术部位的体积区域，多平面重构器对所得
的3D回波数据集进行格式化，以实时形成空间相邻图像序列。同时实时
显示多个空间相邻的图像。当临床医生将针插入身体时，可以在一个平
面内观察针插入的进展。但是，如果不将针的插入路径约束到一个平
面，而是穿过很多平面，则会在同时显示的相邻图像的相继图像中看到
插入路径。
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