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(57)摘要

自动化超声诊断机，属于医疗用具技术领

域。本实用新型的技术方案是：包括扫描固定柱，

在扫描固定柱下侧设置有承重圆盘底座，扫描固

定柱上侧设置有机械支撑架，机械支撑架上侧设

置有承重斜臂，承重斜臂左侧设置有电动调向

器，承重斜臂右侧设置有机械臂悬吊器，机械臂

悬吊器右侧设置有机械调控器，机械臂悬吊器下

侧设置有机械臂调控球，机械臂调控球下侧设置

有调控短臂，调控短臂下侧设置有电动拉轴，电

动拉轴下侧设置有机械吊臂。本实用新型设计灵

活，在对患者进行超声扫描诊断时调整灵活，能

够准确定位，安全高效，大大减轻了医务人员的

工作负担。
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1.自动化超声诊断机，包括扫描固定柱(1)，其特征是：在扫描固定柱(1)下侧设置有承

重圆盘底座(2)，扫描固定柱(1)上侧设置有机械支撑架(3)，机械支撑架(3)上侧设置有承

重斜臂(4)，承重斜臂(4)左侧设置有电动调向器(5)，承重斜臂(4)右侧设置有机械臂悬吊

器(6)，机械臂悬吊器(6)右侧设置有机械调控器(7)，机械臂悬吊器(6)下侧设置有机械臂

调控球(8)，机械臂调控球(8)下侧设置有调控短臂(9)，调控短臂(9)下侧设置有电动拉轴

(10)，电动拉轴(10)下侧设置有机械吊臂(11)，机械吊臂(11)下侧设置有电动调向轴(12)，

电动调向轴(12)下侧设置有超声扫描头(13)，扫描固定柱(1)左侧设置有控制台接线管

(14)，控制台接线管(14)左侧设置有超声诊断控制台(15)，超声诊断控制台(15)后侧设置

有接电线(16)，接电线(16)上侧设置有安全插头(17)，超声诊断控制台(15)前侧设置有快

捷功能板(18)，快捷功能板(18)前侧设置有电源开关(19)，电源开关(19)下侧设置有快捷

控制键(20)，超声诊断控制台(15)上侧设置有控制键盘(21)，控制键盘(21)右侧设置有鼠

标(22)，控制键盘(21)后侧设置有显示器支撑座(23)，显示器支撑座(23)上侧设置有超声

图像显示器(24)，超声图像显示器(24)右侧设置有机械臂控制柄(25)，机械臂悬吊器(6)内

部设置有调控球座(26)，调控球座(26)上侧设置有球座调向器(27)，球座调向器(27)右侧

设置有机械驱动杆(28)，球座调向器(27)上侧设置有机械控制线(29)，机械控制线(29)右

侧设置有电力驱动机(30)，电力驱动机(30)上侧设置有驱动控制器(31)，驱动控制器(31)

左侧设置有信号接入线(32)，信号接入线(32)后侧设置有驱动供电接线(33)，信号接入线

(32)下侧设置有超声扫描传输线(34)，超声诊断控制台(15)内部设置有超声处理主机

(35)，超声处理主机(35)右侧设置有输出总线(36)，超声处理主机(35)上侧设置有控制柄

接线(37)，控制柄接线(37)上侧设置有控制柄电路圈(38)，控制柄接线(37)左侧设置有电

路板接线(39)，电路板接线(39)上侧设置有外设连接电路板(40)，超声处理主机(35)左侧

设置有快捷控制线(41)，快捷控制线(41)上侧设置有功能控制电路板(42)。

2.根据权利要求1所述自动化超声诊断机，其特征在于：所述承重圆盘底座(2)下侧设

置有防颤固定球(43)。

3.根据权利要求1所述自动化超声诊断机，其特征在于：所述承重斜臂(4)下侧设置有

减阻旋转轴(44)。

4.根据权利要求1所述自动化超声诊断机，其特征在于：所述快捷控制键(20)上侧设置

有控制指示灯(45)。
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自动化超声诊断机

技术领域

[0001] 本实用新型属于医疗用具技术领域，具体地讲是一种自动化超声诊断机。

背景技术

[0002] 超声检查作为医学影像检查诊断中的重要组成部分，在医学诊断中起着至关重要

的作用，根据超声波射入人体的反射特性将超声成像检查应用在妇科、内科及内脏器官等

各个领域的医学诊断中，现有的超声检查设备大多需要手动进行扫描检查，不仅费时费力，

还不能保证扫描的最佳稳定效果，目前，缺少一种能够通过机械臂控制的自动化超声扫描

诊断设备。

发明内容

[0003] 本实用新型的目的是提供一种在对患者进行超声扫描诊断时成像清晰、省时省力

的自动化超声诊断机。

[0004] 本实用新型的技术方案是：包括扫描固定柱，在扫描固定柱下侧设置有承重圆盘

底座，扫描固定柱上侧设置有机械支撑架，机械支撑架上侧设置有承重斜臂，承重斜臂左侧

设置有电动调向器，承重斜臂右侧设置有机械臂悬吊器，机械臂悬吊器右侧设置有机械调

控器，机械臂悬吊器下侧设置有机械臂调控球，机械臂调控球下侧设置有调控短臂，调控短

臂下侧设置有电动拉轴，电动拉轴下侧设置有机械吊臂，机械吊臂下侧设置有电动调向轴，

电动调向轴下侧设置有超声扫描头，扫描固定柱左侧设置有控制台接线管，控制台接线管

左侧设置有超声诊断控制台，超声诊断控制台后侧设置有接电线，接电线上侧设置有安全

插头，超声诊断控制台前侧设置有快捷功能板，快捷功能板前侧设置有电源开关，电源开关

下侧设置有快捷控制键，超声诊断控制台上侧设置有控制键盘，控制键盘右侧设置有鼠标，

控制键盘后侧设置有显示器支撑座，显示器支撑座上侧设置有超声图像显示器，超声图像

显示器右侧设置有机械臂控制柄，机械臂悬吊器内部设置有调控球座，调控球座上侧设置

有球座调向器，球座调向器右侧设置有机械驱动杆，球座调向器上侧设置有机械控制线，机

械控制线右侧设置有电力驱动机，电力驱动机上侧设置有驱动控制器，驱动控制器左侧设

置有信号接入线，信号接入线后侧设置有驱动供电接线，信号接入线下侧设置有超声扫描

传输线，超声诊断控制台内部设置有超声处理主机，超声处理主机右侧设置有输出总线，超

声处理主机上侧设置有控制柄接线，控制柄接线上侧设置有控制柄电路圈，控制柄接线左

侧设置有电路板接线，电路板接线上侧设置有外设连接电路板，超声处理主机左侧设置有

快捷控制线，快捷控制线上侧设置有功能控制电路板。

[0005] 作为优选，所述承重圆盘底座下侧设置有防颤固定球。

[0006] 作为优选，所述承重斜臂下侧设置有减阻旋转轴。

[0007] 作为优选，所述快捷控制键上侧设置有控制指示灯。

[0008] 本实用新型有益效果是：本实用新型设计灵活，在对患者进行超声扫描诊断时调

整灵活，能够准确定位，安全高效，大大减轻了医务人员的工作负担。
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附图说明：

[0009] 附图1为本实用新型整体结构示意图。

[0010] 附图2为本实用新型机械臂悬吊器的内部结构示意图。

[0011] 附图3为本实用新型超声诊断控制台的内部结构示意图。

[0012] 图中1、扫描固定柱，2、承重圆盘底座，3、机械支撑架，4、承重斜臂，5、电动调向器，

6、机械臂悬吊器，7、机械调控器，8、机械臂调控球，9、调控短臂，10、电动拉轴，11、机械吊

臂，12、电动调向轴，13、超声扫描头，14、控制台接线管，15、超声诊断控制台，16、接电线，

17、安全插头，18、快捷功能板，19、电源开关，20、快捷控制键，21、控制键盘，22、鼠标，23、显

示器支撑座，24、超声图像显示器，25、机械臂控制柄，26、调控球座，27、球座调向器，28、机

械驱动杆，29、机械控制线，30、电力驱动机，31、驱动控制器，32、信号接入线，33、驱动供电

接线，34、超声扫描传输线，35、超声处理主机，36、输出总线，37、控制柄接线，38、控制柄电

路圈，39、电路板接线，40、外设连接电路板，41、快捷控制线，42、功能控制电路板，43、防颤

固定球，44、减阻旋转轴，45、控制指示灯。

具体实施方式

[0013] 自动化超声诊断机，包括扫描固定柱1，在扫描固定柱1下侧设置有承重圆盘底座

2，扫描固定柱1上侧设置有机械支撑架3，机械支撑架3上侧设置有承重斜臂4，承重斜臂4左

侧设置有电动调向器5，承重斜臂4右侧设置有机械臂悬吊器6，机械臂悬吊器6右侧设置有

机械调控器7，机械臂悬吊器6下侧设置有机械臂调控球8，机械臂调控球8下侧设置有调控

短臂9，调控短臂9下侧设置有电动拉轴10，电动拉轴10下侧设置有机械吊臂11，机械吊臂11

下侧设置有电动调向轴12，电动调向轴12下侧设置有超声扫描头13，扫描固定柱1左侧设置

有控制台接线管14，控制台接线管14左侧设置有超声诊断控制台15，超声诊断控制台15后

侧设置有接电线16，接电线16上侧设置有安全插头17，超声诊断控制台15前侧设置有快捷

功能板18，快捷功能板18前侧设置有电源开关19，电源开关19下侧设置有快捷控制键20，超

声诊断控制台15上侧设置有控制键盘21，控制键盘21右侧设置有鼠标22，控制键盘21后侧

设置有显示器支撑座23，显示器支撑座23上侧设置有超声图像显示器24，超声图像显示器

24右侧设置有机械臂控制柄25，机械臂悬吊器6内部设置有调控球座26，调控球座26上侧设

置有球座调向器27，球座调向器27右侧设置有机械驱动杆28，球座调向器27上侧设置有机

械控制线29，机械控制线29右侧设置有电力驱动机30，电力驱动机30上侧设置有驱动控制

器31，驱动控制器31左侧设置有信号接入线32，信号接入线32后侧设置有驱动供电接线33，

信号接入线32下侧设置有超声扫描传输线34，超声诊断控制台15内部设置有超声处理主机

35，超声处理主机35右侧设置有输出总线36，超声处理主机35上侧设置有控制柄接线37，控

制柄接线37上侧设置有控制柄电路圈38，控制柄接线37左侧设置有电路板接线39，电路板

接线39上侧设置有外设连接电路板40，超声处理主机35左侧设置有快捷控制线41，快捷控

制线41上侧设置有功能控制电路板42。在使用机本实用新型时，将控制台接线管14与超声

诊断控制台15连通，将接电线16上侧的安全插头17接通电源，按下快捷功能板18上的电源

开关19，使用机械臂控制柄25配合快捷控制键20控制机械调控器7，按顺序分别对机械臂调

控球8、调控短臂9、电动拉轴10和电动调向轴12进行自动化调动，机械控制线29的控制信号
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对超声扫描头13进行位置的位移控制，机械臂控制柄25的控制通过控制柄电路圈38下侧的

控制柄接线37、输出总线36和信号接入线32传至驱动控制器31上，通过驱动控制器31对电

力驱动机30进行控制，电力驱动机30会对各个机械部位进行电力驱动调控，并通过机械驱

动杆28的机械运动直接调控机械臂调控球8的转向，可使用快捷控制键20启动扫描成像功

能，超声扫描头13的扫描信号会通过超声扫描传输线34经输出总线36传输到超声处理主机

35上，使用控制键盘21和鼠标22实施具体参数设置，扫描图像信息经过超声处理主机35处

理后最终显示在超声图像显示器24上供医务人员诊断使用。

[0014] 作为优选，所述承重圆盘底座2下侧设置有防颤固定球43。这样设置，可以使设备

稳定，防止移动。

[0015] 作为优选，所述承重斜臂4下侧设置有减阻旋转轴44。这样设置，能够有效减小承

重斜臂4调向旋转时的摩擦阻力。

[0016] 作为优选，所述快捷控制键20上侧设置有控制指示灯45。这样设置，方便医务人员

掌握控制仪器，进行正确操作。
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摘要(译)

自动化超声诊断机，属于医疗用具技术领域。本实用新型的技术方案
是：包括扫描固定柱，在扫描固定柱下侧设置有承重圆盘底座，扫描固
定柱上侧设置有机械支撑架，机械支撑架上侧设置有承重斜臂，承重斜
臂左侧设置有电动调向器，承重斜臂右侧设置有机械臂悬吊器，机械臂
悬吊器右侧设置有机械调控器，机械臂悬吊器下侧设置有机械臂调控
球，机械臂调控球下侧设置有调控短臂，调控短臂下侧设置有电动拉
轴，电动拉轴下侧设置有机械吊臂。本实用新型设计灵活，在对患者进
行超声扫描诊断时调整灵活，能够准确定位，安全高效，大大减轻了医
务人员的工作负担。
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