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摘要(译)

本发明公开了一种基于面阵探头的三维超声实时成像方法及系统。所述
方法，包括以下步骤：数据采集、延时叠加、基线校准、包络检测、对
数压缩、降采样、灰度映射、以及三维显示步骤。所述系统包括用于产
生触发信号的外部电路、用于根据所述触发信号实时采集数据完成所述
数据采集步骤并将数据调制后传送给上位机的下位机、以及用于接收下
位机传输的数据并实时显示三维图像的上位机。本发明提供的基于面阵
探头的三维超声实时成像方法及系统，实现了三维超声图像的实时成
像。
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