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摘要(译)

提供了一种状态获取计算机，其包括：接口，被配置为获取用于指示动
物的节拍间隔的数据;以及处理器，被配置为将节拍间隔的庞加莱图转换
为规定的坐标系，并且基于标准转换后的庞加莱图的偏差，获取表示动
物的心理状态或身体状态的信息。
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