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摘要(译)

本发明提供一种机器人，机器人控制方法和非暂时性记录介质，其能够
使预定对象在没有诊断意识的情况下持续地获得健康支持。机器人包括
获取器（传感器组），其根据预定对象对机器人的触摸获得预定对象的
生物信息，而不请求预定对象触摸机器人，生物信息通过触摸预定获得
对象，确定器确定由获取器获得的生物信息，以及控制器基于确定器的
确定结果控制机器人。
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