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摘要(译)

一种用于抑制振动的系统,其包括多个平行轨道,每个平行轨道以串联方式
连接多个微型陀螺仪(MG),这些平行轨道在一个或多个控制接合点处接合
并设置在柔性基板包裹物上。 该系统包括经由用户的动作在平行轨道中
串联累积的多个MG,该MG被配置为相对于彼此旋转90度,并且单个平行
轨道以相对角速度的大小和方向旋转。 该系统还包括微型加速度计和数
字处理电路,以通过柔性基板包裹物的部分加速度的一阶和二阶导数来区
分晃动和有目的的运动。 该系统还包括微控制器,以控制可变角动量和
MG的自旋轴,以相对于衬底包裹物的部分的有目的地运动来消除晃动。
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