


























































































专利名称(译) 外科进入系统和相关方法

公开(公告)号 US20190192130A1 公开(公告)日 2019-06-27

申请号 US16/293223 申请日 2019-03-05

[标]申请(专利权)人(译) NUVASIVE

申请(专利权)人(译) NUVASIVE INC.

当前申请(专利权)人(译) NUVASIVE INC.

[标]发明人 MILES PATRICK
MARTINELLI SCOT
FINLEY ERIC
GHARIB JAMES E
FARQUHAR ALLEN
KAULA NORBERT F
BLEWETT JEFFREY J

发明人 MILES, PATRICK
MARTINELLI, SCOT
FINLEY, ERIC
GHARIB, JAMES E.
FARQUHAR, ALLEN
KAULA, NORBERT F.
BLEWETT, JEFFREY J.

IPC分类号 A61B17/02 A61B5/0492 A61B5/00 A61B1/32

CPC分类号 A61B17/02 A61B17/025 A61B17/0218 A61B5/0492 A61B5/742 A61B5/4893 A61B1/32 A61B17/0206 
A61B17/0293 A61B5/7405 A61B2017/0256 A61B2017/00026 A61B2017/00039 A61B2017/0262

优先权 60/392214 2002-06-26 US

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

一种用于进入手术目标部位的系统和相关方法，包括用于创建初始牵引
走廊的初始牵引系统，以及能够从初始牵引走廊分散到次级牵引走廊并
且之后顺序接收多个牵开器刀片的组件。从次级牵引通道缩回，从而形
成到手术目标部位的手术通道，两者都可以配备有一个或多个电极，用
于检测神经结构的存在（以及可选地，距离和/或方向）。在建立手术目
标地点的手术通道期间和之后。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/38ce36f2-370d-43f5-a910-be911fe02309
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/041009160/publication/US2019192130A1?q=US2019192130A1
http://appft.uspto.gov/netacgi/nph-Parser?Sect1=PTO1&Sect2=HITOFF&d=PG01&p=1&u=%2Fnetahtml%2FPTO%2Fsrchnum.html&r=1&f=G&l=50&s1=%2220190192130%22.PGNR.&OS=DN/20190192130&RS=DN/20190192130

