




































专利名称(译) 机器人车辆控制

公开(公告)号 US20180001902A1 公开(公告)日 2018-01-04

申请号 US15/704514 申请日 2017-09-14

[标]申请(专利权)人(译) 埃尔瓦有限公司

申请(专利权)人(译) ELWHA LLC

当前申请(专利权)人(译) ELWHA LLC

[标]发明人 DUNCAN WILLIAM D
HYDE RODERICK A

发明人 DUNCAN, WILLIAM D.
HYDE, RODERICK A.

IPC分类号 B60W50/08 A61B5/18 G05D1/00 B60W30/00 A61B5/00

CPC分类号 B60W50/082 A61B5/18 A61B5/6893 G05D2201/0213 G05D1/0061 G05D1/0088 A61B2560/0242 
B60W30/00 B60K28/06 B60W30/12 B60W30/16 B60W50/12 B60W2540/10 B60W2540/12 B60W2540
/14 B60W2540/18 B60W2540/21 B60W2540/24 B60W2540/26 B60W2540/30 B60W2555/20 
B60W2556/50

外部链接  Espacenet USPTO

摘要(译)

车辆包括：检测系统，被配置为获取关于车辆的操作的数据;以及机器人
驱动装置，被配置为提供车辆的机器人控制。该车辆还包括控制系统，
该控制系统被配置为确定机器人驱动装置是否被激活，使得车辆处于机
器人驾驶模式;接收车辆的未来操作员的请求以停用机器人驱动装置以启
动手动驾驶模式;根据数据确定预期运营商是否受损;并根据确定有选择地
授予或拒绝该请求。
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