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摘要(译)

提出了用于非接触式监测时空力学的系统和方法，其包括呼吸肌，肺和
膈肌的运动模式。具有深度能力的传感器系统包括模块，包括深度估计
模块，参考形状生成模块，感兴趣区域形状估计模块和形状比较模块。
可选地包括推荐器模块。获取包括受试者呼吸力学的空间依赖性表示的
时变序列的时空呼吸力学数据的获取，用于识别受试者的实际呼吸力学
与可改善受试者健康的所需力学之间的差异，或识别特别的疾病。
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