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摘要(译)

本发明涉及一种用于5位患者（100）的麻痹肢体（102、103）的运动康
复的系统，该系统包括：-第一多个传感器（10），其可与所述患者的头
部（101）的预定位置耦合。 患者（100），用于记录患者（100）的脑
神经信号； -至少可与麻痹肢体（102、103）连接的身体致动器（30、
40）； -混合脑机接口（200），用于将脑神经信号解码为身体致动器的
10个运动（30，40）； 该系统进一步包括：-第二多个EMG传感器
（20），其可耦合至par行肢体（102、103）以记录其EMG活动；以及 -
用于向患者（100）提供与将要用麻痹肢体​​（102、103）执行的一系列
15个锻炼和/或任务有关的指令的装置； 并且在执行一系列训练课程之
后，每个课程至少包括一组这样的指令，混合脑机接口（200）配置为在
基于控制人体致动器（30、40）的运动之间进行切换 当已记录了可解码
的EMG活动的显着水平时，在已解码的大脑神经信号和身体执行器20
（30、40）的运动的混合控制上进行混合控制，该混合控制为EMG门控
的大脑控制。 本发明还涉及用于麻痹肢体（102、103）的运动康复的方
法。
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