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AUTONOMES HAUSHALTSGERAT UND SITZ-

ODER LIEGEMOBEL HIERZU SOWIE

(57) Abstract: The invention relates to an autonomous domestic ap-
pliance (1) in the form of a floor cleaning robot or a lawn mower robot
with a plattorm (3) which comprises means ot locomotion (4), envi-
ronmental sensors (5a, 5b, 5¢) for detecting properties of the environ-
ment of the autonomous domestic appliance (1) and a control unit (6).

The environmental sensors (5a, 5b, 5¢) are connected to the control
unit (6), and the control unit (6) is designed for autonomous movement

of'the domestic appliance (1) by actuating the means of locomotion (4)
as a function of the detected environmental properties and for perma-
nent travel in an area for carrying out its actual domestic activity. The
autonomous domestic appliance (1) has a communication unit (7) for
establishing a communication link with a remotely arranged service
unit (2) and, in addition to its actual domestic activity, is designed to
detect the need of help of a person as a function of the environmental
properties.

(57) Zusammenfassung: Ein autonomes Haushaltsgerat (1) in Form
eines Bodenreinigungsroboters oder Rasenméhroboters mit einer
Plattform (3), die Fortbewegungsmittel (4), Umgebungssensoren (5a,
5b, 5¢) zur Detektion von Figenschaften der Umgebung des autono-
men Haushaltsgerites (1) und eine Steuerungseinheit (6) hat, wird be-
schrieben. Die Umgebungssensoren (5a, 5b, 5¢) sind mit der Steue-

rungseinheit (6) verbunden und die Steuerungseinheit (6) ist zur auto-
nomen Fortbewegung des Haushaltsgerites (1) durch Ansteuerung der

Fig. 1

Fortbewegungsmittel (4) in Abhéngigkeit von den detektierten Umge-
bungseigenschaften und zum stédndigen Abfahren eines Gebietes zur

Austiihrung seiner eigentlichen Haushaltstatigkeit eingerichtet. Das
autonome Haushaltsgerét (1) hat eine Kommunikationseinheit (7) zum
Aufbau einer Kommunikationsverbindung mit einer entfernt angeord-
neten Serviceeinheit (2) und ist
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erginzend zur eigentlichen Haushaltstdtigkeit zur Erkennung der Hilfebediirftigkeit einer Person in Abhéngigkeit der
Umgebungseigenschaften eingerichtet.
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Autonomes Haushaltsgerat und Sitz- oder Liegemdbel hierzu sowie Haushalts-

gerat

Die Erfindung betrifft ein autonomes Haushaltsgerat in Form eines Bodenreinigungs-
roboters oder Rasenmahroboters mit einer Plattform, die Fortbewegungsmittel, Um-
gebungssensoren zur Detektion von Eigenschaften der Umgebung des autonomen
Haushaltsgerates und eine Steuerungseinheit hat, wobei die Umgebungssensoren
mit der Steuerungseinheit verbunden sind und die Steuerungseinheit zur autonomen
Fortbewegung des Haushaltsgerates durch Ansteuerung der Fortbewegungsmittel in
Abhangigkeit von den detektierten Umgebungseigenschaften und zum standigen Ab-
fahren eines Gebietes zur Ausflihrung seiner eigentlichen Haushaltstatigkeit einge-
richtet ist.

Die Erfindung betrifft zudem ein Sitz- oder Liegemo&bel mit einer schwenkbar, ver-
schiebbar und/oder teleskopierbar an dem Sitz- oder Liegemdbel angeordneten Ser-

viceeinheit.

Solche autonomen Haushaltsgerate sind an sich als Saugroboter zur Bodenreinigung
in Gebauden oder Mahrobotern zum autonomen Mahen von Rasenflachen hinrei-
chend bekannt. Sie sind durch geeignete Sensoren, wie Tastsensoren, induktive
Grenzliniensensoren, Ultraschallsensoren, optische Sensoren oder Ortungssensoren
so eingerichtet, dass sie Hindernisse einschlief3lich von Stufen und Vertiefungen er-
kenn und umfahren und Uber eine langere Zeit eine zusammenhangende Flache

mindestens einmal bearbeitet haben.

Die Erfindung betrifft weiterhin ein Haushaltsgerat zur Zubereitung von Lebensmitteln
mit einem Gefal. Solche Haushaltsgerate sind in Form von Kichenautomaten,
Garautomaten, Wasserkocher, Teeautomaten, Kaffeeautomaten, Wassersprudlern

oder ahnliches bekannt.
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DE 10 2011 053 990 A1 beschreibt beispielsweise eine elektrische Kiichenmaschine,
in der Rezepte zum Aufruf abgespeichert sind.

Bei der Patientenversorgung besteht ein Bedarf, um die arztlich verordnete Eingabe
von Medikamenten im Tagesablauf sicherzustellen und zu Uberwachen. Hierzu ist in
DE 20 2006 004 282 U1 ein Arzneimittelspender fur die Zuteilung von Medikamenten
beschrieben, der einen vom Funktionsschalter ausgeldsten Entriegelungsmechanis-
mus zur Medikamentenausgabe hat.

DE 20 2012 000 410 U1 beschreibt ein System fur die geriatrische Notfall- und Vital-
parameterkommunikation zur Kontrolle der Medikamenteneinnahme eines Patienten,

das als tragbares Gerat ausgestaltet ist.

DE 10 2015 100 224 A1 offenbart ein implantierbares Medikamentenapplikationssys-

tem, das operativ in einen Hohlraum des Korpers eingesetzt werden muss.

US 2016/0058245 A1 zeigt ein Gerat, das ausschliel3lich zur Zubereitung von Ener-
giedrinks mit Nahrungserganzungsmitteln vorgesehen ist, nicht aber zur Medikamen-

tengabe.

EP 0 753 160 B1 beschreibt ein Verfahren und ein Gerat zur Hinderniserkennung fur
ein solches autonomes Gerat. Dabei ist mindestens ein Mikrofon vorgesehen, um mit

akustischen Methoden Hindernisse zu erkennen.

Zur Uberwachung von hilfsbedUrftigen Personen sind zudem im Gebaude installierte
oder von der zu betreuenden Person am Korper zu tragende mobile Not- und Hil-
ferufsysteme bekannt. Damit soll Menschen, die z.B. aufgrund von Herzkreislaufsto-
rungen, Spastiken, Tremor und Demenz eingeschrankt sind, ein eigenstandiges Le-
ben in der eigenen Wohnung ermoglicht werden.

Ein solches Notsystem ist beispielsweise in DE 195 17 037 A1 beschrieben.
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US 2015/0273697 A1 und US 2005/0216126 A1 offenbaren autonome Servicerobo-

ter, die zur Unterstutzung von zu versorgenden Personen speziell ausgestaltet sind

und hierzu eine sehr robuste Plattform haben.

US 2005/0154265 A1 beschreibt einen Roboter, der als Schnittstelle zwischen einem
Arzt oder einer Pflegekraft und einem Patienten dient, um mit Spracherkennung

Winsche aufzunehmen und weiterzugeben.

US 5,553,609 A beschreibt ein Patientenuberwachungssystem mit Videokameras,

Mikrofonen und Lautsprechern, die mit einer Uberwachungszentrale verbunden sind.

US 5,802,494 A offenbart ein entsprechendes Patientenmonitorsystem, das zusatz-

lich spezialisierte Pflegeroboter zur Patientenunterstltzung aufweist.

US 2006/0176182 A1 zeigt einen hundeartigen Roboter mit einer Kamera, der zur
Uberwachung des Gesundheitszustandes und der Sicherheit von Personen speziell

ausgestaltet ist.

In US 2016/0166577 A1 sind fliegende Drohnen zur Uberwachung beschrieben.

US 2013/0245827 A1 offenbart ein ferngesteuertes Uberwachungssystem mit einem
fahrbaren Uberwachungsgerat, das ein Gebiet innerhalb einer vorgegebenen raumli-
chen Zone uUberwacht und eine Alarmmeldung abgibt, wenn z.B. ein Kleinkind diese
Zone Uberschreitet. Im Uberwachungsmodus positioniert sich das Gerat im Bereich

der vorgegebenen Grenze.

DE 10 2011 087 589 A1 beschreibt ein modulares Assistenzsystem fur eine Person,
das mindesten eine mobile Einheit hat, die wahlweise mit austauschbaren Funktions-
modulen zur Versorgung der Person, mit Messmodulen, mit von der Person fernsteu-

erbarem Reinigungsmodul usw. ausgerustet werden kann.

Ein Problem tragbarer Not- und Hilfseinrichtungen, die z.B. wie eine Armbanduhr von
der zu betreuenden Person mitgefuhrt werden mussen, besteht in der Akzeptanz.
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Die betreuende Person muss fur die Sicherstellung der Funktionalitat gewahrleisten,

dass sie die Notrufeinheit auch mitfuhrt.

Die Festinstallation von Notrufanlagen in Gebauden ist aufwendig und bedarf eben-

falls der Akzeptanz.

Ausgehend hiervon ist es daher Aufgabe der vorliegenden Erfindung, eine zuverlas-
sige und moglichst einfache sowie kaum wahrnehmbare Hilfseinrichtung flr bedtrf-

tige Personen zu schaffen.

Die Aufgabe wird mit dem autonomen Haushaltsgerat mit den Merkmalen des An-
spruchs 1 und das Sitz- oder Liegemd&bel nach Anspruch 19 hierzu gelést. Vorteil-

hafte Ausfuhrungsformen sind in den Unteransprtchen beschrieben.

Es wird vorgeschlagen, ein gattungsgemalles autonomes Haushaltsgerat als Platt-
form erganzend zur eigentlichen Haushaltstatigkeit zur Erkennung der Hilfsbedurftig-
keit einer Person in Abhangigkeit von Umgebungseigenschaften zu nutzen, die mit
Umgebungssensoren des autonomen Haushaltsgerats erfassbar sind. Das auto-
nome Haushaltsgerat hat dann eine Kommunikationseinheit, die zum Aufbau einer
Kommunikationsverbindung mit einer entfernt angeordneten Serviceeinheit einge-
richtet ist. Die Kommunikationseinheit kann zur drahtlosen Funkkommunikation mit
einer Funksendeeinheit oder einem Tranceiver eingerichtet sein. Optional hierzu o-
der erganzend zur drahtlosen Kommunikation kann die Kommunikationseinheit auch
zum drahtgebundenen Datenaustausch mit der Serviceeinheit eingerichtet sein, z.B.
indem das autonome Haushaltsgerat in Kontakt mit einer Dockingstation tritt, um ein
Auslesen der in dem autonomen Haushaltsgerat zwischengespeicherten Daten zu
ermoglichen. Die Dockingstation kann bevorzugt eine Ladestation fur das autonome
Haushaltsgerat sein. Damit kann ein abhor- und manipulationsgesicherter Datenaus-
tausch sichergestellt werden. Bei der drahtlosen Kommunikation kann dies durch

verschlUsselte und/oder zertifizierte Datentbertragung gewahrleistet werden.

Das Haushaltsgerat ist ein Bodenreinigungsroboter oder ein Mahroboter, der eine

Bodenreinigungs- oder Rasenmaheinheit hat. Ein solcher Bodenreinigungsroboter
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kann beispielsweise ein Staubsauger, ein Flachenwischroboter oder eine Kombina-

tion hiervon sein. Ein solcher Flachenwischroboter kann beispielsweise ein Boden-

wischroboter oder sogar ein Fensterreinigungsroboter sein.

Das autonome Haushaltsgerat fahrt, wie bei Saugrobotern oder Mahrobotern Ublich,
standig das zugewiesene Gebiet ab und Uberwacht dabei erganzend zur eigentlichen
Haushaltstatigkeit noch mithilfe der Umgebungssensoren die Hilfsbedurftigkeit einer

Person.

Die Erkennung der Hilfsbedurftigkeit einer Person kann mit einer hierzu eingerichte-
ten Personenhilfseinheit erfolgen, die z.B. durch modularen Anbau an das autonome
Hilfsgerat in dieses integriert und zur drahtlosen Ubermittlung einer Hilfeanforderung
uber die Kommunikationseinheit im Falle einer erkannten Hilfebedurftigkeit eingerich-
tet ist. Alternativ kann die Erkennung der Hilfsbedurftigkeit auch durch die als Perso-
nenhilfseinheit ausgebildete entfernte Serviceeinheit anhand der von dem autono-
men Haushaltsgerat drahtlos empfangenen Umgebungssensordaten erfolgen. Das
autonome Haushaltsgerat wirkt somit durch Detektion von Umgebungseigenschaften
bei der letztendlich durch die entfernte Serviceeinheit durchgeflhrte Erkennung der
Hilfsbedurftigkeit mit.

Mithilfe der autonom bewegbaren Plattform kann sich das autonome Haushaltsgerat
mit seinen Umgebungssensoren in einem Raumbereich selbststandig bewegen und
auf Anforderung z.B. bei einem erkannten Hilferuf zu der hilfsbedurftigen Person fah-
ren und die Hilfsbedurftigkeit verifizieren und melden. Der Raumbereich, d.h. das Ge-
biet, in dem das autonome Haushaltsgerat seine eigentliche Haushaltstatigkeit
selbstfahrend ausfuhrt, ist durch die Hindernis- oder Grenzerkennung festgelegt. Er
wird durch die Positionierung des Haushaltsgebietes zugewiesen und kann durch

Grenzmarkierungen eingegrenzt werden.

Die Personenhilfseinheit fallt dabei nicht auf, so dass sich die zu betreuende Person
nicht vollig tUberwacht und beobachtet fuhlt und jeder Aulienstehende erkennt, dass
aufgrund von gesundheitlichen Einschrankungen Pflegehilfsmittel notwendig sind.
Bereits vor Beginn der Pflegebedurftigkeit genutzte Haushaltsgerate konnen als
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Plattform weitergenutzt werden und werden hierdurch akzeptiert. Die Kommunikati-
onseinheit und eine Einheit zur Detektion von Umwelteigenschaften oder Zusam-
menfuhrung bereits in der Plattform vorhandener Umweltsensordaten zur Weiterlei-
tung durch die Kommunikationseinheit ggf. mit einer vorherigen (Vor-)Auswertung
kann dann an der Plattform als Zusatzmodul befestigt werden. Hierzu bietet sich ein

Aufsteckmodul, ein Anclipsmodul oder ahnliches an.

Dies wird insbesondere durch das Sitz- oder Liegemdbel erreicht, das die entfernt
angeordnete Serviceeinheit zur einfachen und raschen Interaktion mit der dieses Mo6-
belstlick regelmafig als Hauptlebensmittelpunkt nutzenden Person tragt. Die Ser-
viceeinheit hat hierzu einen Monitor und eine Eingabeeinheit und ist zur drahtlosen
Kommunikation mit dem autonomen Haushaltsgerat eingerichtet. Im FuRbereich des
Sitz- oder Liegemobels ist eine Ladestation zur Andockung und Aufladung des auto-
nomen Haushaltsgerates mit elektrischer Energie angeordnet. Damit bildet das Sitz-
oder Liegemobel (Sessel, Stuhl oder Pflegebett) nicht nur den Hauptlebensmittel-
punkt der zu betreuenden Person, sondern auch die Zentrale flr das zur Betreuung
genutzte autonome Haushaltsgerat. Durch die Anordnung der Ladestation im Ful3be-
reich dieses Mobelstlcks ist es fur die zu betreuende Person und Besucher wenig
auffallig positioniert und in einem Raumbereich betriebsbereit parkbar, an der die zu
detektierenden Anzeichen fur eine Hilfsbedurftigkeit mit der grofiten Wahrscheinlich-
keit auftreten. Die Wege zur Umgebungsdetektion mit Hilfe der Umgebungssensoren

sind damit optimal verkUrzt.

Die Ladestation kann gleichzeitig als Dockingstation zum Aufbau einer drahtgebun-
denen Datenverbindung mit der Kommunikationseinheit des autonomen Haushalts-
gerates ausgebildet sein. Hierzu haben die Ladestation und das autonome Haus-
haltsgerat elektrische Kontakte, die beim Ankoppeln des autonomen Haushaltsgera-
tes an die Ladestation in Kontakt miteinander treten. Damit kann ein im Vergleich zur
drahtlosen Kommunikation wesentlich abgesicherter Datenaustausch gewahrleistet

werden.

Das autonome Haushaltsgerat kann eine Kamera haben, die mit der Kommunikati-
onseinheit zur Ubertragung von Umgebungsbildern an die Serviceeinheit eingerichtet
ist. Mithilfe dieser Kamera kann z.B. bei erkannter HilfsbedUrftigkeit eine detailliertere
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Bildinformation an Pflege- und Hilfskrafte Ubermittelt werden. Die Kamera kann auch
als Umgebungssensor genutzt werden, um bei Bedarf eine erkannte Hilfsbedurftig-
keit zu verifizieren oder anhand der aufgenommenen Bilder durch Muster- oder Bil-

dervergleich zu erkennen.

Das autonome Haushaltsgerat kann mit Hilfe der entfernt angeordneten Serviceein-
heit oder von einer damit vernetzten Kommandoapplikation fernsteuerbar ausgebildet
sein. Damit lassen sich ferngesteuerte Uberwachungsfahrten durch Pflegepersonal
durchflhren, ohne dass die Wohnung der zu betreuenden Person besucht und betre-
ten werden muss und die Person durch einen solchen Betreuungsbesuch ggf. gestort
wird. Die zu betreuende Person kann auf diese Weise auch in Kontakt zu einer Pfle-
geperson aufnehmen und auf schnelle und effiziente Weise Hilfe erhalten, wobei die
Intensitat der ferngesteuerten Pflege und Kontaktaufnahme steuerbar ist. Es wird so-
mit eine Uberwachung ohne physische Anwesenheit von Pflegepersonal ermdglicht.

Die Kamera kann dabei ferngesteuert ausrichtbar und/oder fokussierbar sein. Hierzu
kann die Kamera Aktoren zur Anderung des Schwenkwinkels, Nickwinkels und/oder
des Zoomverhaltnisses haben. Damit ist es denkbar, dass Befehle, die von einer ent-
fernten Serviceeinheit eingegeben werden, die Kamera bei erkannter Hilfsbedurftig-
keit verschwenkt wird, um die Lage in der Umgebung der hilfsbedurftigen Person zu

ermitteln und auf dieser Grundlage einen Hilfseinsatz zu koordinieren.

Das Haushaltsgerat kann mindestens ein Mikrofon zur Erfassung von Schallsignalen
haben. Die Personenhilfseinheit kann dann mittels erfasster Schallsignalen zur ge-
steuerten Fortbewegung zu der Schallquelle hin und/oder zur Erkennung von der
Hilfsbedurftigkeit in Abhangigkeit eines Vergleichs erfasster Schallsignale mit vordefi-
nierten Schallmustern eingerichtet sein. Mithilfe des Mikrofons gelingt es, dass die zu
betreuende Person einen Hilferuf an das autonome Haushaltsgerat absetzt. Das au-
tonome Haushaltsgerat ist dann in der Lage, die Hilfsbedurftigkeit zu verifizieren und
z.B. mittels Mikrofon und Kamera eine Kommunikation zwischen entfernt verfligbaren
Hilfspersonal Uber die entfernte Serviceeinheit mit der hilfsbedlrftigen Person aufzu-
bauen. Dabei ist zur akustischen Kommunikation vorteilhaft auch noch mindestens
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einen Lautsprecher in dem autonomen Haushaltsgerat integriert, um eine bidirektio-
nale Audio-Kommunikationsverbindung zwischen der hilfsbedurftigen Person und der

entfernten Serviceeinheit zu ermaoglichen.

Mindestens ein Umgebungssensor des Haushaltsgerates kann zur Detektion von Ei-
genschaften von mit der Bodenreinigungs- oder Rasenmaheinheit aus der Umge-
bung aufsammelbaren Elementen eingerichtet sein. So ist es beispielsweise moglich
mithilfe von Gassensoren, chemischen Sensoren oder optischen Sensoren zu erken-
nen, ob Medikamente, Alkohol, Blut, Urin oder andere Korperexkremente mithilfe des
Haushaltsgerates aufgefangen wurden. Das Erkennen solcher Eigenschaften ist
dann ein Hinweis fur eine Hilfsbedurftigkeit. So ist das Auffinden von Alkohol ein Zei-
chen fur das Verschutten von flissigen Medikamenten, die in der Regel auf Alkohol-
basis zubereitet sind, und damit ein Hinweis auf die Gefahr einer vorschriftswidrigen
Medikamenteneinnahme. Bevorzugt sind die Umgebungssensoren und die nachgela-
gerten Detektionsroutinen ausgebildet, um pharmazeutische Mittel anhand typischer
Arzneitragerstoffe oder pharmazeutischer Hilfsstoffe zu erkennen. Dies konnen Fall-
stoffe (z.B. Lactose, Cellulose, Starke, Saccharose, Paraffin, Hartfett, Polyethylengly-
koel, Polyethylenoxide), Losungs- oder Befeuchtungsmittel (z.B. Wasser, Ethanol,
Isopropanol), Emulgatoren (z.B. Cetylstearylalkohol, Gylcerolmonostearat, Lecithin,
Fettsaureester des Sorbitans, des Polyoxyethylensorbitans (Polysorbate), des Po-
lyoxyethylens, Polyoxyethylenfettalkoholether), Losungsvermittler oder Netzmittel
(z.B. Polyethylenglykole, Polyethylenoxide, Polysorbate), Puffer (z.B. Natriumdihyd-
rogenphosphat, Natriumhydrogencarbonat, Calciumhydrogenphosphat, Trometamol),
Verdickungs- und Bindemittel (z.B. Starken, Guaran, Xanthan, Alginat, Carrageen,
Pektin, Traganth, Polyacrylsauren, Polyvinylpyrrolidon; hochdisperses Siliciumdioxid,
substituierte Celluloseether (Methylcellulose, Ethylcellulose, Hydroxypropylcellulose,
Hydroxypropylmethylcellulose, Carboxymethylcellulose), Umhullungsmittel (z.B. Sac-
charose, Gelatine, Gelatinepolysuccinat, Polyacrylate, Ethylcellulose, Methylcellu-
lose), Zerfallsbeschleuniger und Sprengmittel (z.B. Starken, Croscarmellose, Natri-
umhydrogencarbonat in Kombination mit Citronensaure), Gleit- und Schmiermittel
und Fromtrennmittel (z.B. Polyethylenglykole, Polyethylenoxide, Talkum, Magnesi-
umstearat), FlieRregulierungsmittel (z.B. hochdisperses Siliciumdioxid), Antioxidan-
tien (z.B. Butylhydroxytoluol, all-rac-a-Tocopherol), Konservierungsstoffe (z.B. PHB-
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Ester, Benzalkoniumchlorid, Benzylalkohol, Thiomersal), Stfdungsmittel und Ge-

schmackskorrigientien (z.B. Saccharose, Sorbit, Sulistoffe wie etwa Saccharin-Nat-

rium und Cyclamat; Aromen) oder Resorptionsbeschleuniger (z.B. Dimethylsulfoxid)

sein.

Umgebungssensoren kdnnen beispielsweise in Borsten oder Lappen einer Bodenrei-
nigungseinheit integriert sein. Unter einer Bodenreinigungseinheit wird nicht nur eine
zur Reinigung einer horizontalen Ebene geeignete Einheit verstanden. Denkbar ist
auch z.B. eine Glas- oder Wandreinigungsfunktion fur vertikale Ebenen, wobei ein
solches Haushaltsgerat zur Patientenliberwachung aufgrund des maoglichen Blickwin-
kels schrag von oben nutzlich ist, wenn z.B. ein Pflegebett neben einem Fenster
steht.

Denkbar ist in Verbindung mit einer Bodenreinigungseinheit die Nutzung von Nach-
weisflissigkeiten, mit denen die Borsten oder Lappen manuelle oder automatisch ge-
trankt werden. Durch Integration optischer Sensoren in der Nahe der Borsten oder
Lappen kann dann die Einfarbung der Borsten oder Lappen untersucht und anhand
charakteristischer Farbwerte oder Farbspektren auf Umgebungseigenschaften ge-

schlossen werden.

Auf solche Eigenschaften kann beispielsweise beim Uberschreiten vorgegebener
Schwellwerte geschlossen werden. Denkbar ist auch eine Korrelation mit anderen er-
fassten Eigenschaften oder eine Erkennung von Hilfsbedarf bei Uber einen Zeitraum
auftretender Haufung solcher Vorkommnisse. Dabei ist es hilfreich, zur Pflegedoku-
mentation solche Ereignisse zu protokollieren, um es als Pflegetagebuch ausdrucken
zu kdnnen oder eine offene Schnittstelle zu haben, so dass eine Anbindung an eine

Pflegedokumentation eines Pflegeanbieters moglich ist.

Ein als Saugroboter ausgestaltetes autonomes Haushaltsgerat kann einen transpa-
renten Auffangbehalter mit einer Grobfiltereinheit haben, die mit der Bodenreini-
gungseinheit verbunden und zum Auffangen von auf dem Boden liegenden Medika-
menten geeignet ist. Damit gelingt es durch Sichtprufung schnell festzustellen, ob
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sich im Auffangbehalter Medikamente gesammelt haben, die auf eine nicht ord-

nungsgemale Medikamenteneinnahme und damit einer Hilfsbedurftigkeit schlielen

lassen.

Die Personenhilfseinheit kann zur Aktivierung einer Hilfeeinheit eingerichtet sein, die
mindestens eine Kamera und ein Mikrofon umfasst. Die Aktivierung erfolgt, wenn mit-
tels mindestens eines tastenden Sensors, Gassensors, Lichtsensors und/oder
Schallpegelsensors eine Hilfsbedurftigkeit erkannt wurde. Auch hier kbnnen bei-
spielsweise vordefinierte Schwellwerte als Kriterium zur Aktivierung herangezogen
werden. So kann mithilfe eines tastenden Sensors beispielsweise festgestellt wer-
den, ob eine Person am Boden liegt. Mithilfe von Gassensoren lassen sich auffallige
Zusammensetzungen der Umgebungsluft, wie beispielsweise Sauerstoffmangel oder
ein erhOhter Uringehalt feststellen. Ein reduzierter Sauerstoffmangel in der Umge-
bungsluft zeigt, dass die zu betreuende Person nicht mehr in der Lage ist, selbsttatig
fur eine regelmafige Luftung zu sorgen. Eine erhéhte Urinkonzentration in der Luft
ist ein Zeichen, dass beispielsweise Inkontinenz vorliegt oder Windel gewechselt

werden mussen.

Die Personenhilfseinheit kann mindestens eine Schnittstelle zur Anbindung von Per-
sonen-Vitaldatensensoren und zur Auswertung und/der zur Ubertragung von mit den
Personen-Vitaldatensensoren erfassten Sensordaten Uber die Kommunikationsein-
heit an eine entfernte Serviceeinheit eingerichtet sein. Dies hat den Vorteil, dass die
mit dem autonomen Haushaltsgerat gekoppelte Personenhilfseinheit weiterhin an zu-
satzliche Gerate vorzugweise drahtlos ankoppelbar ist, mit den Personen-Vitaldaten
aufgenommen werden. Dabei kann es sich beispielsweise um Personenwagen oder
z.B. am Handgelenk oder um den Brustumfang zu tragende Puls- und Herzrhythmus-
messgerate, Blutzuckermessgerate, Korpertemperaturmessgerate und ahnliches
handeln. Die DatenUbertragung erfolgt dabei vorzugsweise drahtlos Uber geeignete
Funkkommunikationsschnittstellen. Mithilfe dieser Personen-Vitaldatensensoren
kann zudem noch eine Korrelation mit den Umgebungseigenschaften vorgenommen
werden, die mithilfe der Umgebungssensoren des autonomen Haushaltsgerats er-
fasst werden. Damit kann die Qualitat der Erkennung der HilfsbedUrftigkeit verbes-

sert werden.
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Mit der Serviceeinheit des Sitz- oder Liegemobels kdnnen je nach Tageszeit oder
Verhaltensmustern der zu betreuenden Person unterschiedliche Stufen der Sensibili-
tat des autonomen Haushaltsgerates vorgegeben werden. So kann die Serviceein-
heit das autonome Haushaltsgerat beispielsweise fur den Zeitbereich einer geplanten
Medikamenteneinnahme in erhohte Alarmbereitschaft versetzen, so dass das auto-
nome Haushaltsgerat in diesem Zeitbereich verstarkt die Umgebung des Sitz- und
Liegemdbels und andere mit der Medikamenteneinnahme zusammenhangende
Raumbereiche nach heruntergefallenen Medikamenten absucht. Die Erkennungs-
schwelle des autonomen Haushaltsgerates kann fur Zeitbereiche, in denen Pflegeer-
eignisse stattfinden, auch geandert werden.

Die Personenhilfseinheit kann zur drahtlosen Offnung von TirschlieReinheiten aus-
gebildet sein, wenn eine Hilfsbedurftigkeit erkannt wirde. Hierzu kann die Personen-
hilfseinheit durch eine geeignete Parametrierung ermadglicht werden, um mithilfe ei-
ner Funk-Kommunikationseinheit Funktlrschldsser zu entriegeln, um somit Hilfsper-
sonen den Zutritt zu den ansonsten von aul’en geschlossenen Raumen zu ermaogli-

chen. Dies ist z.B. flir ansonsten von innen abschlielBbare Sanitarraume hilfreich.

Das autonome Haushaltsgerat kann weiterhin eine Warneinheit zur Ausgabe von op-
tischen und/oder akustischen Warnsignalen bei mittels des mindestens einen Umge-
bungssensors erfasster Annahrung einer Person an das Gerat haben. Damit wird die
Gefahr reduziert, dass die pflegedurftigen Personen versehentlich auf das autonome
Haushaltsgerat treten und stlrzen. Die Warneinrichtung kann beispielsweise so ein-

gerichtet sein, dass das optische und/oder akustische Signal umso deutlicher wird, je

naher die Umgebungssensoren an Menschen und Tiere kommen.

Die Serviceeinheit ist bevorzugt in eine bewegbare Armlehne oder eine bewegbare
Ablage (z.B. Tisch) des Sitz- oder Liegemobels integriert. Die Armlehne oder Ablage
kann dabei vom sitzenden Benutzer beispielsweise durch Verschwenken oder Ver-
biegen in eine Position gebracht werden, in welcher der Benutzer den Bildschirm der
in der Armlehne oder der Ablage integrierten Serviceeinheit gut erfassen und im
Falle eines berthrungsempfindlichen Bildschirms (Touch-Screen) auch bedienen
kann. Die Armlehne bietet damit zugleich eine Auflageflache fur die Arme und eine
Aufnahme fur die Serviceeinheit, insbesondere flr den Monitor der Serviceeinheit,
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um die dort beweglich aufgenommene Serviceeinheit in das Gesichts- und Bedien-

feld des Benutzers zu bringen. Diese Anordnung bietet vor allem bei sehbeeintrach-

tigten Personen einen Vorteil, da die Positionierung an der Armlehne auch optimal in

Sicht- und Augennahe ist.

Die Integration der Serviceeinheit in eine Armlehne oder Ablage, d.h. den integralen
Einbau in die Armlehne oder Ablage, hat im Vergleich zu dem Anbau an einem von
der Armlehne oder Ablage entkoppelten Stativ den Vorteil, dass die Serviceeinheit
unscheinbar ist. Eine an einem Stativ montierte Serviceeinheit kann auch leichter ab-
gebaut und verlegt werden, wohingegen die in die Armlehne oder Ablage integrierte
Serviceeinheit dort in jedem Falle verbleibt und damit zuverlassig verfugbar ist. Die
zur Personenuberwachung und Pflege benotigte Technik wird auf diese Weise in ein
vorhandenes (ggf. mobiles) Sitz- oder Liegemdbel integriert und steht am Lebensmit-
telpunkt der Person zuverlassig zur Verfugung.

Vorteilhaft ist es, wenn das Sitz- und Liegemdbel einen Getrankehalter hat, der mit
Sensoren zur Uberwachung des Getrankekonsums des Patienten aus dem im Ge-
trankehalter positionierbaren Gefall gekoppelt ist. Damit kann die Serviceeinheit ein-
gerichtet sein, bei unzureichender Getrankeaufnahme eine Erinnerung bspw. tber
einen Lautsprecher auszugeben. Der Getrankehalter kann ein thermisches Element
zur Warmhaltung und/oder Kihlung des im Getrankehalter angeordneten Gefalies

bzw. seines Inhalts haben.

Es ist weiterhin vorteilhaft, wenn mindestens ein Mikrofon und/oder Lautsprecher in
das Sitz- oder Liegemdbel eingebaut und mit der Serviceeinheit verbunden ist. Das
Sitz- und Liegemobel kann zudem darin integrierte Vitaldatensensoren haben.

Bei der Uberwachung und Pflege von Personen spielt auch die zuverléssige Medika-
mentengabe eine grofie Rolle. Es ist daher eine Aufgabe der vorliegenden Erfindung,
die Medikamentengabe von Patienten zu verbessern und die ordnungsgemalie Me-
dikamenteneinnahme ohne Beeinflussung des normalen Tagesablaufs sicherzustel-

len.



10

15

20

25

30

WO 2018/114209 PCT/EP2017/080231

-13 -
Das Sitz- und Liegemdbel kann stationar sein. Es kann aber auch mobil, d.h. verfahr-
bar sein. Hierzu bietet sich an, wenn das Sitz- oder Liegemd&bel Rollen hat, die arre-
tierbar oder versenkbar sind, um zwischen einem mobilen verfahrbaren Zustand und

einem sicheren stationdren Zustand wechseln zu kénnen.

Diese Aufgabe wird mit dem Haushaltsgerat mit den Merkmalen des Anspruchs 22
gelost. Vorteilhafte Ausfuhrungsformen sind in den davon abhangigen Unteranspru-

chen beschrieben.

Es wird vorgeschlagen, dass das zur Zubereitung von Lebensmitteln mit einem Ge-
falk ausgebildete Haushaltsgerat eine Dosiereinheit hat, die mit dem Gefal} verbun-
den ist. Das Haushaltsgerat ist vorgesehen und geeignet, auch unabhangig von der
Medikamentengabe ein Lebensmittel fir den Benutzer bereitzustellen und unter-
scheidet sich damit elementar von aus der US 2016/0058245 A1 bekannten Geraten,
die ausschliellich zur Zubereitung von Energiedrinks mit Nahrungserganzungsmit-

teln ausgebildet sind.

Die Dosiereinheit hat ein Dosiergefald zur Aufnahme von Medikamenten. Eine Steue-
rungseinheit ist zur Ansteuerung der Dosiereinheit vorgesehen, die zur vorgegebe-
nen Beimischung von Medikamenten aus dem Dosiergefald zu dem im Gefal} befind-
lichen Lebensmittel in Abhangigkeit von der Zubereitung eines Lebensmittels einge-

richtet ist.

Far die kontrollierte Medikamentengabe wird ein vom Patient im Tagesablauf regel-
malfig genutztes Haushaltsgerat verwendet, wobei die zu verabreichenden Medika-
mente bei der Ublichen Zubereitung des Lebensmittels diesem beigemischt werden,
damit erfolgt die Medikamentenabgabe automatisierbar zusammen mit der Lebens-
mittelzubereitung und Lebensmitteleinnahme, ohne dass gesonderte Gerate oder

Vorrichtungen zur Medikamentenzuteilung erforderlich sind. Diese Kombination der
Dosiereinheit zur Medikamentenbeimischung mit einem Haushaltsgerat eignet sich
fur Ein-Personen-Haushalte, wie sie regelmaliig bei der Seniorenpflege anzutreffen
sind. Die Dosiereinheit kann als separates Teil auf das Haushaltsgerat aufsetzbar

oder in das Haushaltsgerat integriert sein.
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Das Haushaltsgerat hat vorzugsweise eine Ruhreinheit in dem Gefaly, die dann zur

Vermischung des eindosierten Medikaments in das Lebensmittel gleich mitbenutzt

werden kann.

Das Haushaltsgerat kann eine mit dem Gefal} gekoppelte Heiz- und/oder Kihleinheit
haben. Damit kann das zuzubereitende Lebensmittel zum Garen erhitzt oder abge-
kuhlt werden. Mit Hilfe dieser Heiz- und/oder Kuhleinheit kann durch geeignete An-
steuerung Uber die Steuerungseinheit eine flr das Eindosieren von Lebensmitteln
und insbesondere von Medikamenten glnstige Temperatur eingestellt werden. Das
Dosiergefal® kann mehrere voneinander getrennte Medikamentenaufnahmebereiche
haben. Die Dosiereinheit ist zur gesteuerten Beimischung ausgewahlter Medika-
mente aus den Medikamentenaufnahmebereichen eingerichtet. Damit ist es moglich,
eine komplexere Medikamentenverordnung bedarfsgerecht umzusetzen, bei der ver-
schiedene Medikamente in den einzelnen Medikamentenaufnahmebereichen vorbe-
reitet und jeweils bedarfsgerecht zur gewiinschten Zeit oder zu passenden Lebens-

mitteln beigemischt werden.

Die Dosiereinheit kann ein Mahlwerk zur Zerkleinerung von Medikamenten haben,
die in fester Form vorliegen. Auf diese Weise kbnnen Tabletten oder Kapseln zerklei-
nert und derart aufbereitet in das Lebensmittel eingemischt werden.

Besonders vorteilhaft ist es, wenn die Medikamente bereits in Medikamentengaben
dosiert in individuell fur den Patienten zusammengestellte Verpackungen bereitge-
stellt werden. Diese mindestens eine Verpackung wird dann der Dosiereinheit zuge-
fuhrt, die in Abhangigkeit von der vorgegebenen Einnahmezeit fur ein Medikament
eine entsprechend hierzu bereitgestellte Einzelverpackung oder einen Verpackungs-
abschnitt 6ffnet und in ein Lebensmittel eindosiert. Eine solche Verpackung kann bei-
spielsweise ein Blister sein, der in Blisterabschnitten individuell eingepackte Medika-
mente tageszeitabhangig bereitstellt. Ein Blisterstreifen kann dann durch die Dosie-
reinheit mit Forderelementen bewegt werden, um je nach Tageszeit einen Blisterab-
schnitt in den Eingriffsbereich einer Eindosiereinheit zu bringen, welche den Blister-
abschnitt 6ffnet und den flissigen, zahflissigen oder festen Inhalt aus dem Blisterab-
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schnitt in das Gefald zu bringen. Hierzu kann der Blisterabschnitt ggf. durchspult wer-
den. Denkbar ist auch, dass eine Mahleinheit zwischen dem Blisterabschnitt und

dem Gefal} angeordnet ist, um das Medikament vor der Eindosierung zu zermahlen.

Denkbar ist aber auch, dass die Medikamente tageszeitabhangig ist einzelnen Kap-
seln bereitgestellt werden, die dann von der Dosiereinheit zum Eindosieren der darin
enthaltenen Medikamente ge6ffnet werden. Diese separaten Kapseln kdnnen auch
wie ein Blisterstreifen an einem gemeinsamen Trager angeordnet sein. Auch hier
sind die Medikamente individuelle und portioniert in Blisterabschnitten in steriler
Weise gelagert und kbnnen von der Dosiereinheit bedarfsweise gemaf einem fur

den Patienten individuell vorgegebenen Medikamenten-Zeitplan eindosiert werden.

Die Dosiereinheit kann alternativ oder zusatzlich hierzu zum Einleiten von Dosierflus-
sigkeit in das Dosiergefald ausgebildet sein, um das in das Gefal einzudosierende
Medikament, das sich im Dosiergefal® befindet, in der Dosierflissigkeit aufzuldsen
und/oder mit der Dosierflussigkeit zu vermischen, um dann diese Dosierflissigkeit in
das Lebensmittel im Gefal einzubringen. Ein Medikament, das in Flissigform im Do-
siergefaly bereitgestellt wird, kann auf diese Weise mit Hilfe der Dosierflissigkeit aus
dem Dosiergefall herausgespult und mit der Dosierflussigkeit in das Lebensmittel
eingemischt werden. Die Dosierflissigkeit selbst kann aber auch schon das im Ge-
fal zuzubereitende Lebensmittel sein.

Wenn als Dosierflussigkeit Wasser genutzt wird, dann hat dies den Vorteil, dass das
Dosiergefal® beim Eindosieren des Dokuments gespult wird.

Die Dosiereinheit kann mit einem Deckel des Gefalles verbunden oder an dem De-
ckel des Gefalles angeordnet sein. So ist es mdglich, ein handelsubliches Haushalts-
gerat zu nutzen, dessen Deckel gegen einen mit Dosiergefaly und Dosiereinrichtung
versehenen Deckel ausgetauscht wird. Die Dosiereinheit kann dabei mindestens teil-
weise durch eine elektronische Steuerungseinheit des Haushaltsgerates realisiert
werden. Denkbar ist aber auch, dass z.B. in dem Deckel des Gerates eine separate
elektronische Dosiereinheit eingebaut ist, mit der die Medikamentenbeimischung be-
darfsgerecht gesteuert werden kann. Dies kann zeit- und ereignisgesteuert sein. So
kann beispielsweise mit Hilfe von Sensoren im Deckel des Gefalies erkannt werden,
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dass das Haushaltsgerat im Betrieb ist. In Abhangigkeit von der Uhrzeit kann in die-

sem Betriebszustand dann ggf. eine vorprogrammierte Medikamentenbeimischung

gestartet werden.

Vorteilhaft ist es, wenn eine Datenschnittstelle zum Einlesen von Rezeptdaten vor-
handen ist, die Verabreichungszeiten, Zeitintervalle, Mengen und/oder Inhalte von zu
verabreichenden Medikamenten umfassen. Die Steuereinheit ist dann zum Eindosie-
ren der Medikamente in Abhangigkeit von den Uber die Datenschnittstelle eingelese-
nen Rezeptdaten eingerichtet. Eine solche Datenschnittstelle kann als Verbindungs-
stecker zu einer Datenspeicherkarte (z.B. SD-Karte), als Funkdatenlbertragungsein-
heit im Nahbereich z.B. Gber WLAN oder Bluetooth oder im Fernbereich Gber Mobil-
funkkommunikation, als Leseeinheit fur einen Transponder (RFID) und/oder als opti-
scher Datencodeleser (z.B. fur UCR- oder Barcode) haben. Mit Hilfe einer solchen
Datenschnittstelle ist es sehr einfach mdglich, die Rezeptdaten zuverlassig von ei-
nem in elektronischer Form oder in Papierform vorliegenden Rezept auf die Dosie-
reinheit des Haushaltsgerates zu Ubertragen. Am einfachsten ist es dabei, wenn die
Medikamentenbeimischung als optisch lesbarer Code bereits im Rezept abgelegt ist,
wobei diese Rezeptinformation zur Beimischung der Medikamenten und zur Ansteu-
erung des Haushaltsgerates dann nur noch Uber die Datenschnittstelle an das Haus-
haltsgerat Ubertragen werden mussen. Damit kdnnen Fehlereinflusse reduziert wer-

den.

Auch eine Blisterverpackung oder sonstige Medikamentenverpackung kann mit co-
dierter Information, wie beispielsweise OCR-Codes, Barcodes oder RFID versehen
werden. Das Haushaltsgerat hat eine zum Auslesen dieser Information eingerichtete
Blisterinformations-Ausleseeinheit, um auf diese Weise sicherzustellen, dass nur das
fur das Haushaltsgerat freigegebene personenindividuelle Medikament zu den ggf.
mit den Blisterabschnitten zusammenhangend abgelegten Zeitinformationen passen-
den Dosierungszeiten in das Lebensmittel eindosiert wird. Zudem kann eine solche
Information als Steuerungsparameter fur die Nachbehandlung des Medikamentes

beispielsweise durch Zerkleinern genutzt werden.
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Zudem ist eine ldentitatsprifung und ein Abgleich mit der Identitatsinformation an der
Blisterverpackung moglich. Ein solcher Personenabgleich kann auch mit einem zu-
satzlichen Identitatssensor an dem Haushaltsgerat kombiniert werden. So kann das
Haushaltsgerat einen Fingerprintsensor zur Erfassung der Fingerabdrlcke der das
Haushaltsgeréat nutzenden Person haben, um dann nur bei Ubereinstimmung mit frei-
gegebenen Personendaten das personenindividuelle Medikament einzudosieren.
Denkbar ist in diesem Zusammenhang auch eine Identitatsprifung durch Funkdaten-
abgleich mit einer sogenannten Smart-Watch oder eines RFID-Transponders einer in

der Nahe des Haushaltsgerates befindlichen Person.

Die Medikamentenbereitstellung und Einnahme kann durch die Bereitstellung der

Medikamente in personenindividuell zusammengestellten verblisterten Einheiten ver-
einfacht werden. Einzelpackungen verschiedener Medikamente in unterschiedlichen
Packungsgroflen werden vermieden, die oftmals nur zum Teil aufgebraucht werden.

Das Haushaltsgerat kann ein Wasserkocher, ein Garautomat, ein Teeautomat, ein
Kaffeeautomat, ein Klichenautomat, ein Wassersprudler oder ahnliches sein. Damit
werden bereits vorhandene und taglich vom Patienten genutzte Haushaltsgerate ver-
wendet, um eine vorgegebene Medikamentengabe durch Beimischung bei der Le-
bensmittelzubereitung sicherzustellen, ohne dass der Patient die Medikamente be-
wusst zu vorgegebenen Zeiten einnehmen muss. Damit kann sichergestellt werden,
dass auch pflegebedurftige und insbesondere demente Patienten ohne UbermaRigen

Betreuungsaufwand ihren Medikamentenplan einhalten.

Die Medikamentenbeimischung kann zusammen mit den Informationen tber das zu-
bereitete Lebensmittel abgespeichert werden und als Datensatz zur Pflegedokumen-
tation abrufbar sein. Auf diese Weise kann nachverfolgt werden, welche Fllssigkeits-
menge, welche Energiemenge, welche Mengen an Fetten, Eiweilden und Kohlenhyd-
raten sowie Vitaminen und dergleichen der Patient eingenommen hat und zu wel-
chen Zeiten und Zeitabstanden Medikamente beigemischt und dann offensichtlich

eingenommen wurden.

Vorteilhaft ist, wenn das Haushaltsgerat zum Empfang von aktuellen Vitaldaten der

zu behandelnden Person beispielsweise von Vitaldatensensoren der Person (z.B.
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Smart-Watch) eingerichtet ist. Solche Vitaldaten konnen beispielsweise der Blut-

druck, der Puls und Pulsrhythmus, die Sauerstoffsattigung und der Kérperwasser-

gehalt sein. Die Dosiereinheit kann dann eingerichtet sein, um die Medikamenten-

gabe in einem vorgegebenen Toleranzbereich in Abhangigkeit von solchen empfan-

genen Vitaldaten zu regeln.

Das Haushaltsgerat kann eine Alarmeinheit haben, um bei einem Ausbleiben der Le-
bensmittelentnahme aus dem Haushaltsgerat nach Zubereitung eine Alarmmeldung
z.B. als Pflegenotruf an einen Pflegedienst und/oder an Angehorige abzusetzen. Zu-
dem kann das Haushaltsgerat eingerichtet sein, um die Medikamentengabe zu proto-
kollieren und online ggf. zusammen mit von Vitaldatensensoren empfangenen Vital-
daten des Patienten an medizinisches Personal zu Ubertragen. Denkbar ist auch,
dass das Haushaltsgerat eingerichtet ist, den Medikamentenplan ferngesteuert Gber
eine Datenschnittstelle durch den behandelnden Arzt zu andern. Hierzu sollten zu-
satzliche Sicherheitsroutinen implementiert sein, wie bspw. Zertifikatsroutinen, um si-
cherzustellen, dass Eingriffe und Anderungen der Dosierung nur durch befugte Per-

sonen vorgenommen werden kénnen.

Das Sitz- und Liegemobel mit seiner Serviceeinheit kann die Zentrale bilden, in de-
nen die weiteren Pflegehilfsmittel, wie insbesondere das autonome Haushaltsgerat
und das zur Medikamentengabe eingerichtete Haushaltsgerat zusammengefuhrt und
miteinander vernetzt werden. Es bildet hierfUr sozusagen eine Datenbriicke und
zentrale Logistikeinheit, um beispielsweise als Medikamentenwecker die Medika-
menteneinnahme mit Hilfe des Haushaltsgerates zu steuern und mit Hilfe des mobi-
len autonomen Haushaltsgerates die Medikamenteneinnahme zu Uberwachen. Die
Serviceeinheit des Sitz- oder Liegemdbels kann mit dem Haushaltsgerat kommuni-
zieren, um die Medikamentengabe zu steuern oder zumindest Informationen tber
Medikamentenbeimischung in Lebensmittel abzurufen, um auf dieser Grundlage
durch Ansteuerung oder Abfrage des autonomen Haushaltsgerates und/oder weite-
rer Vitaldatensensoren die korrekte Medikamenteneinnahme zu Uberwachen und ggf.
bei Abweichungen von vorgegebenen Umgebungs- und/oder Vitaldaten eine Hilfebe-
durftigkeit zu erkennen. Die Kommunikation der Serviceeinheit des Sitz- oder Liege-
mobels mit dem autonomen Haushaltsgerat ermoglicht bedarfsgerechte Uberwa-
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chungen der Umgebung der Person, um durch die Mobilitat des autonomen Haus-
haltsgerates dem Tagesablauf der zu betreuenden Person folgen zu kdnnen und
diese im Hinblick auf eine etwaige Hilfebedurftigkeit unauffallig zu tberwachen. Da-
bei kbnnen Vitaldatensensoren eine weitere Uberwachung durch die Serviceeinheit
und der damit vernetzten Pflegehilfsmittel auslésen. Durch die Interkommunikation
der Pflegehilfsmittel lassen sich valide Informationen zur Hilfebedurftigkeit der Per-
son ableiten, die Uber die einzelnen Daten des autonomen Haushaltsgerates oder
des Haushaltsgerates hinausgehen. So kann aufgrund von sensierten Daten des
Haushaltsgerates, das zur Beimischung von Medikamenten in Lebensmitteln einge-
richtet ist, eine Uberwachungsfahrt durch das autonome Haushaltsgeréat ausgelost

werden, um damit weitere Informationen zur Hilfebedurftigkeit zu erhalten.

Denkbar ist auch die weitere Vernetzung mit anderen Pflegehilfsmitteln, wie bei-
spielsweise mit Vitaldatensensoren von Toiletten, Geschirr, Besteck oder ahnlichem,
die zur Detektion von Zustanden der zu betreuenden Person eingerichtet ist und/oder
mit Sensoren an Kuchengeraten, wie Kihlschranken (z.B. zur Ermittlung der Haltbar-
keit von Lebensmitteln oder deren Entnahme), welche ebenfalls Indikatoren zur Hilfs-
bedurftigkeit liefern. Durch die Gesamtschau dieser Indikatoren gelingt es insbeson-
dere mit Hilfe des mobilen autonomen Haushaltsgerates, die aus der Zusammen-
schau der Daten gewonnenen Informationen zur Hilfebedurftigkeit zu verifizieren, Zu-

sammenhange zu evaluieren und Ursachen zu erkennen.

Das autonome Haushaltsgerat kann auf diese Weise durch die Serviceeinheit ange-
steuert werden, um mit adaptierter Sensibilitat Umgebungseigenschaften zu erfas-
sen, mit denen eine Hilfebedlrftigkeit der zu betreuenden Person noch sicherer er-
kannt und ggf. validiert werden kann.

Diese Routinen konnen in Verbindung mit einem Computerprogramm mit Programm-
codemitteln realisiert werden, die zur Auswertung der Daten zu Umgebungseigen-
schaften und ggf. Vitaldaten und Erkennung der Hilfebedurftigkeit anhand dieser Da-
ten ausgebildet sind, wenn das Computerprogramm auf einer Datenverarbeitungs-
einheit ausgefuhrt wird.
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Die Erfindung wird nachfolgend anhand eines Ausfuhrungsbeispiels naher erlautert.

Es zeigen:

Figur 1 - Skizze eines autonomen Haushaltsgerates mit entfernt angeordneter
Serviceeinheit;

Figur2 - Skizze eines SitzmoObels mit integrierter Serviceeinheit und Ladestation
fur ein autonomes Haushaltsgerat;

Figur 3 - Skizze eines Haushaltsgerates mit Dosiereinheit zur Beimischung von
Medikamenten;

Figur4 - Skizze des Haushaltsgerates aus Figur 3 mit zur Beimischung von Medi-
kamenten aus Blisterverpackungen eingerichteten Dosiereinheit;

Figur5 - Skizze des Systems aus Sitzmdbel, autonomen Haushaltsgerat und
Haushaltsgerat zur Lebensmittelversorgung unter Medikamentenbeimi-
schung.

Figur 1 zeigt eine Skizze eines autonomen Haushaltsgerates 1 mit einer entfernt an-
geordneten Serviceeinheit 2. Das autonome Haushaltsgerat 1 ist bspw. ein Saugro-
boter mit einer Plattform 3, die zur autonomen Bewegung ausgebildet ist. Hierzu hat
die Plattform 3 Fortbewegungsmittel 4 bspw. in Form von mit Elektromotoren ange-
triebenen Radern sowie Umgebungssensoren 5a, 5b zur Erkennung von Hindernis-
sen. Solche Umgebungssensoren 5a konnen bspw. Ultraschall-Abstandssensoren
oder taktile Sensoren 5b mit bei Berlhrung eines Hindernisses bewegbaren Tastern,
optische Sensoren, wie bspw. Reflexionslichtschranken, Magnetfeldsensoren oder
ahnliches sein. Denkbar ist auch, dass die Plattform 3 eine Ortungseinheit zur Positi-
onsbestimmung der Plattform 3, wie bspw. ein Satellitennavigationsempfanger oder
ein Inhouse-Ortungssystem hat.

Diese Umgebungssensoren 5a, 5b sind mit einer Steuerungseinheit 6 verbunden, die
ihrerseits zur Ansteuerung der Fortbewegungsmittel 4 in Abhangigkeit von erkannten
Hindernissen oder Wegstrecken eingerichtet ist.

Ein solches autonomes Haushaltsgerat 1 ist nun derart weitergebildet, dass es zur
Erkennung der Hilfebedurftigkeit einer Person in Abhangigkeit der mit den Umge-
bungssensoren 5a, 5b, 5¢ detektierten Umgebungseigenschaften eingerichtet ist.

Hierzu hat das autonome Haushaltsgerat 1 vorzugsweise weiterhin eine Kamera 5c¢
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als Umgebungssensor zur Aufnahme von Bildern der Umgebung. Diese Kamera 5c¢
kann fest mit der Plattform 3 verbunden sein. Vorteilhaft ist aber, wenn die Kamera
5¢ wie durch den Pfeil angezeichnet verschwenkbar und/oder verdrehbar ist. Alterna-
tiv hierzu kann aber auch eine 380°-Kamera eingesetzt werden, um den gesamten

Raumwinkelbereich der Umgebung der Plattform 3 beobachten zu kénnen.

Das autonome Haushaltsgerat 1 hat weiterhin eine Kommunikationseinheit 7, die
zum drahtlosen Aufbau einer Kommunikationsverbindung mit der entfernt angeord-

neten Serviceeinheit 2 hat.

Die Auswertung der Daten der Umgebungssensoren zur Erkennung einer Hilfsbe-
durftigkeit einer Person kann durch eine Recheneinheit des autonomen Haushaltsge-
rates 1 erfolgen. Hierzu kann bspw. die Steuerungseinheit 6 geeignet programmiert
sein oder eine zusatzliche Personenhilfseinheit 8 als Zusatzmodul mit der Plattform 3
verbunden werden. Denkbar ist aber auch, dass die Auswertung der Daten der Um-
gebungssensoren 5a, 5b, 5¢ nach drahtloser Ubertragung zentral in der entfernt an-
geordneten Serviceeinheit 2 erfolgt, die dann zur Erkennung der Hilfebedurftigkeit ei-
ner Person in Abhangigkeit der Umgebungseigenschaften z.B. durch geeignete Pro-

grammierung eingerichtet ist.

Das autonome Haushaltsgerat 1 kann weiterhin mindestens einen Lautsprecher 9
und mindestens ein Mikrofon 10 haben, um eine Sprachkommunikationsverbindung
zu der zu betreuenden Person aufzubauen. Diese Sprachkommunikationsverbindung
kann dann drahtlos Gber die Kommunikationseinheit 7 mit der entfernt angeordneten
Serviceeinheit 2 realisiert werden.

Die Aktivierung der Personenhilfseinheit 8 und insbesondere der Kamera 5¢ und des
Mikrofons 10 kann zeitgesteuert in festgelegten Uberwachungsintervallen oder zu
vorgegebenen Uberwachungszeiten erfolgen. Denkbar ist aber auch, dass die Perso-
nenhilfseinheit 8 ferngesteuert Uber die Serviceeinheit 2 aktiviert wird, wenn Betreu-
ungspersonal ohne Besuch der zu betreuenden Person feststellen mochte, ob eine
Hilfebedurftigkeit der zu betreuenden Person vorliegt.
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Das autonome Haushaltsgerat 1 kann zudem Griffelemente 11 haben, die mit einer
z.B. in der Steuereinheit 6 oder der Personenhilfseinheit 8 integrierten Vitaldaten-
messeinheit gekoppelt sind. Wenn nun eine Person diese Griffelemente 11 berthrt,
dann konnen bspw. durch elektrische Impedanzmessungen Aussagen Uber den
Wasser- und Fettgehalt getroffen werden. Mdéglich ist aber auch die Integration einer
optischen Fingerpulseinheit zur Messung von Puls- und Sauerstoffsattigungswerten.
Dies gelingt durch Reflexionsmessung in zwei Wellenlangenbereichen (Rot- und Inf-
rarot-Licht) mittels hierzu ausgebildeter handelstblicher Reflexionslichtschranken fur
diesen Zweck, die einfach in die Griffelemente 11 integriert werden kbnnen.

Das autonome Haushaltsgerat 1 hat zudem eine Bodenreinigungseinheit bspw. mit
rotierbaren Borsten 12 oder Lappen.

Denkbar ist nun, dass auch dieser Teil der Bodenreinigungseinheit integrierte Um-
weltsensoren hat. So kdnnen bspw. Sensoren in die Borsten 12 oder Lappen inte-
griert werden. Denkbar ist dabei, dass in der Plattform eine Einheit zur Befeuchtung
der Borsten 12 oder Lappen mit einer Nachweisflussigkeit flr bestimmte zu detektie-
rende Stoffe hat, wie bspw. Alkohol, Urin, Blut oder ahnlichem. Es kann dann durch
optische Sensoren, wie bspw. in bestimmten Wellenlangenbereichen befindliche Fo-
todioden oder Fototransistoren oder eine Farbkamera sein. Damit kann dann auf ein-
fache Weise gepruft werden, ob der zu Uberwachende Stoff in der Umgebung des
autonomen Haushaltsgerates 1 gefunden wurde, indem die Nachweisflussigkeit um-

schlagt und seine Farbe andert.

Denkbar ist aber auch, dass in die Borsten 12 oder Lappen elektronische Sensoren
integriert werden, wobei dann eine Verdrahtung zur Steuerungseinheit 6 oder der
Personenhilfseinheit 8 vorgenommen wird oder diese Umgebungssensoren drahtlos
bspw. mittels UWB ausgelesen werden.

Wenn die Plattform 3 als Saugroboter ausgebildet ist, dann empfiehlt es sich, dass
ein vorzugsweise transparenter Auffangbehalter 13 vorhanden ist, um vom Boden
abgesaugte Partikel aufzufangen. Der Auffangbehalter 13 hat dann einen Grobfilter
14a, um grolRere Teilchen wie insbesondere Tabletten durchzulassen, und einen
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nachgeschalteten Feinfilter 14b. Die fur die Erkennung einer potentiellen Hilfebedurf-

tigkeit relevanten Tabletten, die die zu betreuende Person nicht ordnungsgemar ein-

genommen, sondern auf dem Boden verloren hat, sammeln sich dann in dem Auf-

fangbehalter 13 und sind dort zur Erkennung der Hilfebedurftigkeit verflgbar. Hierzu

kann bspw. ein optischer Sensor oder eine Kamera mit dem Auffangbehalter 13 ge-

koppelt sein, um das Vorliegen von Tabletten und dergleichen zu detektieren.

In den Auffangbehalter 13 kdnnen auch noch weitere Umweltsensoren, wie bspw. Al-
koholdetektoren, Urindetektoren und dergleichen eingebaut sein, um anhand der auf-
gesaugten Stoffe fur eine Hilfebedurftigkeit charakteristische Eigenschaften zu detek-

tieren.

Figur 2 zeigt ein Sitzmobel 15 fur eine zu betreuende Person. Hierbei kann es sich
um einen bequemen Ohrensessel handeln, aber auch um ein Pflegebett oder ahnli-
ches. Das Sitzmobel 15 hat nun in seinem Fulbereich eine Ladestation 16, an das
das autonome Haushaltsgerat 1 andocken kann, um seine Energiespeicher nachzu-
laden. Dies kann bspw. durch elektrische Ladung von Akkumulatoren des autono-
men Haushaltsgerétes 1 sein. Denkbar ist aber auch die Ubergabe von Fest- oder

Flussigkraftstoffen.

Dadurch, dass die Ladestation 16 im FuRbereich des Sitzmobbels 15 angeordnet ist,
wird das autonome Haushaltsgerat 1 in einer wenig auffalligen Position geparkt, die
den Ublichen Lebensmittelpunkt der zu betreuenden Person bildet. Damit werden die
Fahrwege zu den fiir die Uberwachung der Hilfebeddirftigkeit vorrangigen Raumberei-
chen verkirzt. Die Uberwachungsfrequenz fiir diesen Raumbereich ist erhdht, da das
autonome Haushaltsgerat 1 die Umgebung des Sitzmdbels 15 regelmafiig aufgrund
der raumlichen Nahe Uberprifen kann. In diesem Bereich werden aber von der zu
betreuenden Person regelmalig die Medikamente eingenommen und durch verlo-
rene Medikamente in der Nahe des Sitzmobels 15 kann erkannt werden, dass die
Gefahr einer unzureichenden Medikamenteneinnahme und damit eine Hilfebedurftig-
keit besteht. Medikamente am Boden kdnnen bspw. Uber den Auffangbehalter 13 fur
Tabletten oder ahnliches und durch Alkoholsensoren fur Flissigmedikamente er-

kannt werden.
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Das Sitzmdbel 15 ist zudem als Kommandozentrale fur die zu betreuende Person
ausgerichtet und hat hierzu eine schwenkbar, verschiebbar und/oder teleskopierbar
an dem Sitzmobel 15 angeordnete Serviceeinheit 2. Diese Serviceeinheit 2 kann
bspw. ein Tablet-Computer mit einem Monitor und einer Eingabeeinheit sein. Diese
Serviceeinheit 2 kann bspw. an einer verschwenkbaren Armlehne angeordnet sein,
die umklappbar oder so bewegbar ist, dass die Serviceeinheit 2 von der auf dem

Sitzmobel 15 sitzenden Person gut bedient werden kann.

In das Sitzmobel 15 kdnnen zudem Lautsprecher 18 und ein Mikrofon 19 integriert
werden. Auf diese Weise kann ein Freisprechen Uber eine Kommunikationsverbin-

dung mit nicht im Raum befindlichen Betreuungspersonen hergestellt werden.

Zur Bequemlichkeit kann eine klappbare Fulstltze 20 vorhanden sein, welche die
Ladestation 16 und das darin befindliche autonome Haushaltsgerat 1 verdeckt und

schitzt.

Die Serviceeinheit 2 kann auch zur Lichtsteuerung der Wohnung der zu betreuenden
Person eingerichtet sein. Vorzugsweise wirkt die Serviceeinheit 2 dabei mit dem au-
tonomen Haushaltsgerat 1 zusammen, der durch Bewegungssensoren eine Bewe-
gung der zu betreuenden Person erkennt und dann das Licht je nach den mittels
Lichtsensoren erkannten Lichtverhaltnissen oder nach der Tageszeit steuert, um die
zu betreuende Person sicher durch die Wohnung zu leiten. Dabei ist es vorteilhatft,
wenn das autonome Haushaltsgerat 1 bei einer Bewegung der Person aktiviert wird
und die Person gegebenenfalls noch durch Voranfahren und Lichtsignale fuhrt.
Hierzu kann das autonome Haushaltsgerat 1 bspw. geeignet programmiert sein, um
bei Nacht am Pflegebett geparkt zu werden und bei einem erkannten Aufstehen der
zu betreuenden Person automatisch ferngesteuert das Licht in dem Raum anschaltet
und optional in dieser Nachtsituation durch Lichtsignale die zu betreuende Person
z.B. zu den Waschraumen flhrt und anschlielend wieder zum Pflegebett zurtcklei-
tet.

So kann das autonome Haushaltsgerat 1 beispielsweise so programmiert sein, dass
es mit der Lichtfunktion immer zwischen 6 bis 8 Uhr zu den Waschraumen leitet und
anschlielend in die Kiche, da der Pflegebedurftige dort seine Medikamente nimmt.
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Diese erfasste Routine kann Uber das System spater (re-)aktiviert werden, so dass

das System von sich aus den Anstol} zur Durchfuhrung (z.B. mittels Signal- oder

Weckfunktion) daflir geben kann, wenn die Person in einem schleichenden Prozess,

z.B. aufgrund einer Demenz, solche Routinehandlungen vergisst. Das autonome

Haushaltsgerat 1 ist auf diese Weise zur Aktivitats- und Inaktivitatserkennung mit Er-

innerungsfunktion eingerichtet.

Dies ist durch situationsabhangige Programmierung von Betreuungsroutinen flr ein
autonomes Haushaltsgerat 1 relativ einfach realisierbar, da das autonome Haus-
haltsgerat 1 ohnehin eine selbstfahrende Plattform 3 hat.

Das autonome Haushaltsgerat 1 kann zudem eingerichtet sein, um in vorgegebenen
Zeitintervallen die Umgebung abzufahren und zu Uberprifen, ob sich die zu betreu-
ende Person in einem hilfsbedrftigen Zustand befindet. Hierbei kénnen auch Uber-
wachungsfahrten zu Risikozeiten vorgegeben sein. Solche Risikozeiten konnen Zeit-
bereiche sein, in denen eine Medikamentengabe vorgesehen ist. So kann z.B. ein
Haushaltsgerat, das zur Beimischung von Medikamenten in Lebensmittel eingerichtet
ist, mit dem autonomen Haushaltsgerat gekoppelt sein, um in Zusammenhang mit
der Beimischung von Medikamenten in ein Lebensmittel eine Uberwachungsfahrt
des autonomen Haushaltsgerates im Raumbereich des anderen Haushaltsgerates zu
veranlassen und zu Uberwachen, ob Lebensmittel mit dem Medikament nicht auf den

Boden gefallen oder verschuttet ist bzw. korrekt konsumiert wurde.

Durch eine tagliche Erfassung und Protokollierung der Aktivitaten durch das auto-
nome Haushaltsgerat 1 kann eine Logik abgespeichert werden, so dass Abweichun-
gen von der Routine (z.B. des Tagesablaufes der zu betreuenden Person) Indikato-
ren dafur sein kdbnnen, dass eine Situation besteht in der Unterstlutzungsbedarf gege-
ben ist und damit eine Hilferuffunktion — als ,Memoryfunktion® — aktiviert wird.

Fir diese Uberwachung werden dann die hierzu vorgesehenen und in die Pri-
vatsphére gegebenenfalls eingreifenden Uberwachungssensoren, wie die Kamera 5¢
und das Mikrofon 10 aktiviert. Dies kann durch Aufklappen der Personenhilfseinheit 8

erfolgen.
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Vorteilhaft ist es weiterhin, wenn nicht nur das autonome Haushaltsgerat 1, sondern
auch oder alternativ hierzu das Sitz- oder Liegemobel 15 Handgriffe zur Messung
von Vitaldaten hat, wie insbesondere Herz-/Kreislaufdaten der zu betreuenden Per-
son. Solche Vitaldatensensoren kdnnen somit auch einfach in das Sitz- oder Liege-
mobel 15 integriert und mit der Serviceeinheit 2 verbunden werden.

Denkbar ist es, wenn das autonome Haushaltsgerat 1 zur Ausfuhrung einer vorgege-
benen Hintergrundfunktion nach Auslosung einer Hilfe- oder Notruffunktion und Her-
stellung einer Kommunikationsverbindung eingerichtet ist. So kann z.B. das Abspie-
len vorprogrammierter oder voreingestellter Videos oder Musik ausgelost werden, so-
bald ein Hilferuf aktiviert wurde, um so Stress-Situationen fur die zu betreuende Per-
son zu entscharfen. Viele Personen bekommen Panik, wenn sie z.B. stirzen. Die
Wartezeit erscheint danach endlos und kann zusatzlichen Stress auslosen. Da Hu-
mor und Musik entspannt und eine Ablenkung zum Akutereignis schafft, ist es mit der
Hintergrundfunktion moéglich, die Wartezeit mental zu verkirzen und weitere Stress-

Situation zu verringern.

Als technisches Assistenzsystem konnen aber auch andere Gegenstande genutzt

werden, die von Menschen im taglichen Leben Ublicherweise genutzt werden.

So ist es denkbar, einen Helm oder einen Hut mit Sensoren zur Sturzerkennung aus-
zurUsten. Auch hier ist in diese Kopfbedeckung mindestens ein Sensor zur Sturzer-
kennung integriert. Dies kann beispielsweise ein Beschleunigungssensor, ein Mag-
netfeldsensor, ein HOhenmesssensor, ein Drucksensor oder eine Kombination sol-
cher Sensoren sein. In die Kopfbedeckung ist dann auch noch eine Funkdatenuiber-
tragungseinheit und eine Steuereinheit integriert. Auch hier kbnnen wieder ein Or-
tungssensor zur Positionserkennung, eine Ladefunktion, ein Mikrofon, eine Kamera,

aber auch Warmesensoren integriert werden.

Wenn nun durch diese Sensoren ein Sturz der die Kopfbedeckung tragenden Person
oder ein Hilfebedarf erkannt wird, kann eine Not- und Hilferuffunktion automatisch ak-
tiviert werden. Denkbar ist auch, dass die Not- und Hilferuffunktion durch Sprachkom-
mandos aktiviert werden. Mit Hilfe der Funkdatentbertragungseinheit kann in einem
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solchen Not- oder Hilfefall eine Sprach- und ggf. eine Bildkommunikation zur der Per-
son hergestellt werden. Es kbnnen dann die Standortdaten, ein Foto oder Video und
Vitaldaten Uber das technische Assistenzsystem an eine Notrufzentrale oder an vor-
bestimmte Angehdrige ubermittelt werden.

Sollte die Person nicht mehr vollstandig kommunizieren, findet eine automatische Ak-
tivierung des Hilfesystems statt, wobei eine automatische Bildubertragung an die vor-
gegebene Person erfolgen kann.

Mit Hilfe der in die Kopfbedeckung integrierten Sensoren kann beispielsweise ermit-
telt werden, ob die Vitalwerte sich im vorgegebenen Wertebereich bewegen. Auf
diese Weise kann beispielsweise Schwindel oder Mudigkeit erkannt werden.

Die Steuerungseinheit der Kopfbedeckung kann zudem genutzt werden, um eine au-
tomatische Regelung der Ventilation bei Gbermafliger Warme, eine Zuluftreduzierung
und ggf. Warmezufuhr bei Gbermaliger Kalte, den Windeinfluss und Regenschutz
zur regeln. Mit Hilfe der Sensoren kann auch gemessen werden, welche Witterungs-
verhaltnisse (Temperatur, Warme, Wasser/Niederschlag oder Schnee etc.) herr-
schen. Eine solche Kopfbedeckung kann beispielweise beim Reiten, Ski fahren, Mo-
torrad fahren, Paragleiten, Wassersport, E-Bike fahren etc. auch von Personen ge-
nutzt werden, die keine Pflegebetreuung bendtigen. Dabei wird mit den Sensoren im
aktivierten Zustand Uberpruft, ob die Kopfbedeckung auf den Boden fallt oder ob eine
definierte Sturzgeschwindigkeit gemessen wird, um im ,Stand-by-Status® in einen Hil-
feruf-/Notfallmodus umzuschalten.

Die Aktivierung dieser Uberwachungsfunktion kann beispielsweise mit Hilfe eines
Kinngurtes erfolgen, der mit einem Schalter ausgerustet ist. Beim Schlielen des
Kinngurtes wird der Schaltkreis geschlossen und die Uberwachungsfunktion aktiviert.

Figur 3 lasst eine Skizze eines Haushaltsgerates 31 erkennen, das zur Zubereitung
von Lebensmitteln ausgebildet ist. Hierzu hat das Haushaltsgerat 31 mindestens ein
Gefalk 32 mit einer Ruhreinheit 33, die zum Vermischen von den im Gefal 32 enthal-
tenen Lebensmitteln vorgesehen ist. Das Haushaltsgerat 31 ist in dem Beispiel ein
Klchenautomat, bei dem Uber eine Bedieneinheit 34 Rezepte ausgewahlt und die
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schrittweise Zubereitung von Lebensmittel durch Eindosieren und Verrihren mit der
RUhreinheit 33 und ggf. mit Erhitzen und Abkthlen mit einer Heiz- und/oder Kahlein-
heit 35 erfolgt. Das Gefald 32 hat einen Deckel 36, der auf das Gefal® 32 aufsetzbar
ist. In dem dargestellten Ausfuhrungsbeispiel ist der Deckel 36 mit einem Dosierge-
fak 37 verbunden. Das Dosiergefaly 37 kann beispielsweise fest mit dem Deckel 36
verbunden und/oder Uber ein Schlauchsystem mit dem Deckel 36 und damit mit dem
Gefalk 32 im aufgesetzten Zustand gekoppelt sein. Das Dosiergefald 37 kann meh-
rere Medikamentenaufnahmebereiche 38a, 38b haben, die jeweils Uber ein Dosier-
ventil 39a, 39b mit einer Offnung im Deckel 36 und damit mit dem GefaR 32 verbind-
bar sind. Die Dosierventile 39a, 39b sind Teil der Dosiereinheit 40, um Medikamente
in fester oder flussiger Form bedarfsweise in das Gefalt 32 einzudosieren, die in dem
Dosiergefal® 37 zur Beimischung vorbereitet sind. Hierzu ist eine Steuerungseinheit
41 vorgesehen, welche die Medikamente mit den Dosierventile 39a, 39b oder Dosier-
klappen oder ahnliches ansteuert, die Medikamente nach vorgegebenen Regeln zeit-
und mengengesteuert bei der Zubereitung des Lebensmittels in dem Gefall 32 beizu-

mischen.

Das Programm zum Eindosieren der Medikamente kann der Steuereinheit 41 Uber
die Eingabeeinheit 34 oder Uber eine andere Datenschnittstelle zugefuhrt werden.
Eine solche Datenschnittstelle kann beispielsweise als Schacht mit Steckverbindern
zur Aufnahme und Kontaktierung einer Datenspeicherkarte (SD-Karte oder ahnli-
ches), eine Funkdatenubertragungseinheit 42 zur Datenfunkkommunikation, ein
RFID-Leser zum Einlesen von Daten aus einem Funktransponder oder ein optischer
Sensor zum Einlesen von Rezeptdaten beispielsweise Uber einen Barcode oder

OCR-Code oder ahnliches sein.

In dem dargestellten Ausfuhrungsbeispiel ist die Funkdatenltbertragungseinheit 42
zusammen mit der Steuerungseinheit 41 eingerichtet, um auch eine Alarmmeldung
an eine entfernte Pflegenotrufzentrale oder einen Angehdrigen abzusetzen, wenn er-
kannt wurde, dass das automatisch zubereitete Lebensmittel nicht zu vorgegebenen
Zeiten entnommen wurde. Die Entnahme des Lebensmittels kann sensiert werden,
indem eine Entnahme des Gefalles 32 aus der Plattform des Haushaltsgerats 31 o-
der zumindest die Entnahme des Deckels 36 z.B. mit Hilfe eines Tasters erkannt

wird.
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Weiterhin kann das Haushaltsgerat 31 mindestens einen Sensor 43 zur Erfassung
von Vitaldaten der das Haushaltsgerat 31 bedienenden Person haben. So kann ein
Vitaldatensensor 43 an dem Griff 44 des Gefalles 32 angeordnet sein, um beispiels-
weise optisch mit einem Fingerpulssensor die Pulsrate und ggf. die Sauerstoffsatti-
gung des Patienten und/oder mit einer Impedanzmessung beim Ergreifen des Gefa-
Res 32 an dem Griff 44 andere Vitaldaten, wie beispielsweise den Wassergehalt oder

ahnliches zu erfassen.

Die Steuereinheit 41 kann auch beispielsweise durch geeignete Programmierung
eingerichtet sein, um in Abhangigkeit von der Steuereinheit 41 zugefuhrten Vitalda-
ten die Medikamentengabe anzupassen. Diese Vitaldaten kdnnen beispielsweise
uber die Funkdatenubertragungseinheit 42 von anderen Vitaldatensensoren an das
Haushaltsgerat 31 Gbermittelt werden. Solche Vitaldatensensoren kdnnen beispiels-
weise eine Personenwaage, ein Fitness-Armband des Patienten und dergleichen
sein, die drahtlos beispielsweise mit dem Bluetooth- oder WLAN-Kommunikations-
standard mit dem Haushaltsgerat 31 kommunizieren.

Bei der Pflege ist die Vitaldatenuberwachung sehr nutzlich. Damit kann der personli-
che Betreuungsaufwand reduziert und ein eigenstandiger Tagesablauf ermoglicht

werden.

Es ist daher vorteilhaft, wenn technische Assistenzsysteme in bestehenden Not- und
Hilferufsysteme eingebunden werden.

So bedienen sich viele altere Menschen z.B. deshalb eines Rollators, um das Risiko
eines Sturzes zu reduzieren. Hilfreich ist es, wenn auch solche Gerate zur Unterstut-
zung der Fortbewegung, wie ein Rollator, ein Rollstuhl, ein E-Bike oder ahnliches Vi-
taldatensensoren, eine Datenubertragungseinheit, einen Ortungssensor, eine Licht-
steuerung, eine Ladefunktion, ein Mikrofon und eine Kamera haben. Damit kann mit
Hilfe des Vitaldatensensors ein Sturz erkannt und Uber die FunkdatenUbertragungs-
einheit ein Hilferuf an eine Hausnotrufzentrale abgesetzt werden. Die Not- und Hil-
feruffunktion kann beispielsweise auch Uber das Mikrofon durch Sprachkommandos
aktiviert werden. Ein Not- bzw. Hilferuf kann auch automatisch ausgelost werden,
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wenn bestimmte vorgegebene Indikatormerkmale erkannt wurden. Mit Hilfe der Funk-
datenubertragungseinheit und des Mikrofons, eines Lautsprechers und der Kamera
kann eine Sprach- und Sichtkommunikation von der Notrufzentrale zur Person herge-
stellt werden. So kann beispielsweise eine Mobiltelefonfunktion in das Hilfsgerat inte-

griert werden.

Mit den Vitaldatensensoren werden die Vitalwerte Uberwacht, wie beispielsweise
Schwindel oder Mudigkeit. Hierzu kdnnen an den Griffen optische Sensoren und/o-
der Impedanzsensoren eingebaut sein, um Pulsdaten, Sauerstoffsattigungswerte und

sonstige Herz- und Kreislaufinformationen des Patienten zu detektieren.

Das Hilfsgerat ist dann eingerichtet, um durch die mechanischen Bewegungen und
den Kontakt mit den Griffen durch die Hande des Benutzers das Not- und Hilferufsys-
tem in einen Aktivierungsmodus zu setzen. Wenn beispielsweise ein Rollator in die-
sem Aktivierungsmodus auf den Boden fallt, auf einen Gegenstand trifft oder in einen
ubermafigen Neigungswinkel gerat und dann im Anschluss die Hande den Kontakt
zum Rollator verlieren, wird aus diesem ,Stand-by-Status® heraus ein Hilferuf- und
Notfallmodus aktiviert. In diesem Notfallmodus findet im ersten Schritt eine Herstel-
lung der Kommunikation Uber einen Funkdatenkanal mit einem in der Nahe befindli-

chen Mobilfunkgerat oder mit einer entfernten Notrufzentrale statt.

Das Hilfsgerat kann einen Akkumulator zur Versorgung mit elektrischer Energie ha-
ben. Die Bewegungsenergie des Hilfsmittels wird beispielsweise mit Hilfe von in die
Radnabe integrierten Generatoren genutzt, um die Akkumulatoren wahrend des Ge-
brauchs wieder aufzuladen. Denkbar ist aber auch, dass andere Elemente zur Ge-
winnung elektrischer Energie, wie beispielsweise Solarzellen, genutzt werden, um

die zum Aufladen der Akkumulatoren benétigte Energie bereitzustellen.

Ein solches Hilfsmittel kann dann mit dem Haushaltsgerat 31 kombiniert werden, um
die bedarfsgerechte Ansteuerung des Haushaltgerates 31 beispielsweise mit Hilfe

der Funkdatenubertragungseinheit 42 sicherzustellen.

Figur 4 zeigt eine Skizze des Haushaltsgerates 31 aus Figur 3 mit zur Beimischung
von Medikamenten aus Blisterverpackungen 45 eingerichteten Dosiereinheit 40. Die
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Medikamente werden bereits in Medikamentengaben dosiert in individuell fir den Pa-
tienten zusammengestellte Verpackungen bereitgestellt. Diese Blisterverpackung 45
wird dann der Dosiereinheit 40 zugeflhrt, die in Abhangigkeit von der vorgegebenen
Einnahmezeit fur ein Medikament einen entsprechend hierzu bereitgestellten Blister-
abschnitt 46 6ffnet und in ein Lebensmittel eindosiert. Die Blisterverpackung 45 (z.B.
Blisterstreifen) wird durch die Dosiereinheit 40 mit FOrderelementen bewegt, um je
nach Tageszeit einen Blisterabschnitt 46 in den Eingriffsbereich einer Blisteroff-
nungseinheit 47 zu bringen, welche den Blisterabschnitt 46 6ffnet, um den flussigen,
zahflissigen oder festen Inhalt aus dem Blisterabschnitt 46 in das Gefall 32 zu brin-
gen. Der Blisterabschnitt 46 kann einfach nur mechanisch ge6ffnet werden, wobei
das Medikament aus dem Blisterabschnitt 46 durch Schwerkraft in das Gefaly 32 fallt.
Das Medikament kann auch zusatzlich mit einem St6Rel aus dem Blisterabschnitt 46
herausbefordert werden. Denkbar ist auch, dass der Blisterabschnitt 46 zur Ent-
nahme des Medikamentes und Einleiten in das Gefall 32 durchspult wird. Zwischen
dem Blisterabschnitt 46 und dem Gefal 32 kann eine Mahleinheit angeordnet sein,

um das Medikament bedarfsweise vor der Eindosierung zu zermahlen.

Anstelle der dargestellten Blisterverpackung 46 in der Art von Blisterstreifen konnen
aber auch einzelne Kapseln bereitgestellt werden. Die Kapseln werden dann tages-
zeitabhangig von der Dosiereinheit 40 zum Eindosieren der darin enthaltenen Medi-
kamente geotffnet. Diese separaten Kapseln kdnnen zur verbesserten Handhabung
auch wie ein Blisterstreifen an einem gemeinsamen Trager angeordnet sein. Auch
hier sind die Medikamente individuelle und portioniert in eine andere Art von Blister-
verpackung 45 in steriler Weise gelagert und kbnnen von der Dosiereinheit 40 be-
darfsweise gemalf einem fur den Patienten individuell vorgegebenen Medikamenten-

Zeitplan eindosiert werden.

Die Dosiereinheit 40 kann eine Klhleinheit haben, um die in den Blisterverpackun-
gen 45 bereitgestellten Medikamente bei einer ggf. erforderlichen Temperatur ord-

nungsgemaln zu lagern.

Die Blisterverpackung 45 muss lediglich in grof3eren Zeitabschnitten von Pflegeper-

sonal in die Dosiereinheit 40 eingelegt werden, welche diese dann automatisiert und
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zuverlassig gemal einem vorgegebenen Medikamentenplan dem Patienten bereit-

stellt. Eine aufwendige und fehleranfallige manuelle Zusammenstellung und Bereit-

stellung der Medikamente ist nicht mehr erforderlich. Damit kann der Pflegeaufwand

erheblich reduziert und die Pflege ohne Zwischenschaltung von medizinischen Fach-

personal sicherer gestaltet werden.

Figur 5 zeigt eine Skizze des Systems aus Sitzmobel 15, autonomen Haushaltsgerat
1 und Haushaltsgerat 31 zur Lebensmittelversorgung unter Medikamentenbeimi-
schung. Das Sitzmobel 15 bildet als Lebensmittelpunkt mit seiner Serviceeinheit 2
eine Zentrale, in denen die weiteren Pflegehilfsmittel, wie insbesondere das auto-
nome Haushaltsgerat 1 und das zur Medikamentengabe eingerichtete Haushaltsge-
rat 31 zusammengeflhrt und miteinander vernetzt werden. Es bildet hierfUr sozusa-
gen eine Datenbrlcke und zentrale Logistikeinheit, um beispielsweise als Medika-
mentenwecker die Medikamenteneinnahme mit Hilfe des Haushaltsgerates 31 zu
steuern und mit Hilfe des mobilen autonomen Haushaltsgerates 1 die Medikamen-
teneinnahme zu GUberwachen. Die Serviceeinheit 2 des Sitzmdbels 15 kann mit dem
Haushaltsgerat 31 kommunizieren, um die Medikamentengabe zu steuern oder zu-
mindest Informationen Uber Medikamentenbeimischung in Lebensmittel abzurufen,
um auf dieser Grundlage durch Ansteuerung oder Abfrage des autonomen Haus-
haltsgerates 1 und/oder weiterer Vitaldatensensoren die korrekte Medikamentenein-
nahme zu Uberwachen und ggf. bei Abweichungen von vorgegebenen Umgebungs-
und/oder Vitaldaten eine Hilfebedurftigkeit zu erkennen. Die Kommunikation der Ser-
viceeinheit 2 des Sitzmobels 15 mit dem autonomen Haushaltsgerat 1 ermdéglicht be-
darfsgerechte Uberwachungen der Umgebung der Person, um durch die Mobilitat
des autonomen Haushaltsgerates 1 dem Tagesablauf der zu betreuenden Person
folgen zu kénnen und diese im Hinblick auf eine etwaige Hilfebedurftigkeit unauffallig

Zu Uberwachen.
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Patentanspriiche

Autonomes Haushaltsgerat (1) in Form eines Bodenreinigungsroboters oder
Rasenmahroboters mit einer Plattform (3), die Fortbewegungsmittel (4), Umge-
bungssensoren (5a, 5b, 5¢) zur Detektion von Eigenschaften der Umgebung
des autonomen Haushaltsgerates (1) und eine Steuerungseinheit (6) hat, wobei
die Umgebungssensoren (5a, 5b, 5¢) mit der Steuerungseinheit (6) verbunden
sind und die Steuerungseinheit (6) zur autonomen Fortbewegung des Haus-
haltsgerates (1) durch Ansteuerung der Fortbewegungsmittel (4) in Abhangig-
keit von den detektierten Umgebungseigenschaften und zum standigen Abfah-
ren eines Gebietes zur Ausflihrung seiner eigentlichen Haushaltstatigkeit einge-
richtet ist,
dadurch gekennzeichnet, dass
- das autonome Haushaltsgerat (1) eine Kommunikationseinheit (7) zum Auf-
bau einer Kommunikationsverbindung mit einer entfernt angeordneten Ser-
viceeinheit (2) hat, und
- das autonome Haushaltsgerat (1) erganzend zur eigentlichen Haushaltstatig-
keit zur Erkennung der Hilfebedurftigkeit einer Person in Abhangigkeit der
Umgebungseigenschaften eingerichtet ist.

Autonomes Haushaltsgerat (1) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass eine zur Erkennung der Hilfebedurftigkeit einer Person in Abhangigkeit der
Umgebungseigenschaften eingerichtete Personenhilfseinheit (8) in das auto-
nome Haushaltsgerat (1) integriert ist, und dass die Personenhilfseinheit (8) zur
drahtlosen Ubermittlung einer Hilfeanforderung liber die Kommunikationseinheit
im Falle einer erkannten Hilfebedurftigkeit eingerichtet ist.
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Autonomes Haushaltsgerat (1) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass die Serviceeinheit (2) als zur Erkennung der Hilfebedurftigkeit einer Per-
son in Abhangigkeit der Gber die Kommunikationseinheit empfangbaren Umge-
bungseigenschaften eingerichtete Personenhilfseinheit (8) ausgebildet ist.

Autonomes Haushaltsgerat (1) nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet,
dass eine zur Erkennung der Hilfebedurftigkeit einer Person in Abhangigkeit der
Umgebungseigenschaften eingerichtete Personenhilfseinheit (8) in das auto-
nome Haushaltsgerat (1) integriert ist, und dass die Personenhilfseinheit (8) zur
drahtlosen Ubermittlung einer Hilfeanforderung liber die Kommunikationseinheit

im Falle einer erkannten Hilfebedurftigkeit eingerichtet ist.

Autonomes Haushaltsgerat nach einem der vorhergehenden Ansprtche,
dadurch gekennzeichnet, dass das autonome Haushaltsgerat (1) eine Kamera
(5¢) hat, die mit der Kommunikationseinheit (7) zur Ubertragung von Umge-
bungsbildern an die Serviceeinheit (2) hat.

Autonomes Haushaltsgerat (1) nach einem der vorhergehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass das autonome Haushaltsgerat (1) Gber die Ser-
viceeinheit (2) fernsteuerbar ist.

Autonomes Haushaltsgerat (1) nach einem der vorhergehenden Ansprlche,
dadurch gekennzeichnet, dass das autonome Haushaltsgerat (1) mindestens
ein Mikrofon (10) zur Erfassung von Schallsignalen hat und die Personenhilfs-
einheit (8) mittels erfasster Schallsignale zur kommandogesteuerten Fortbewe-
gung zur Schallquelle hin und/oder zur Erkennung der Hilfebedurftigkeit in Ab-
hangigkeit eines Vergleichs erfasster Schallsignale mit vordefinierten Schall-

mustern eingerichtet ist.

Autonomes Haushaltsgerat (1) nach einem der vorhergehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass mindestens ein Umgebungssensor zur Detektion
von Eigenschaften von mit der Bodenreinigungs- oder Rasenmaheinheit aus
der Umgebung auffangbaren Elementen ausgebildet ist.
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Autonomes Haushaltsgerat (1) als Bodenreinigungsroboter nach Anspruch 8 o-
der 9, gekennzeichnet durch einen Auffangbehalter (13) mit einer Grobfilterein-
heit (14a), die mit der Bodenreinigungseinheit verbunden und zum Auffangen
von auf dem Boden liegenden Medikamenten geeignet ist.

Autonomes Haushaltsgerat (1) nach einem der vorhergehenden Ansprlche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Personenhilfseinheit (8) zur Aktivierung einer
Hilfeeinheit, die mindestens eine Kamera (5¢) und ein Mikrofon (10) umfasst,
eingerichtet ist, wenn mittels mindestens einem tastenden Sensor, Gassensor,

Lichtsensor und/oder Schallpegelsensor eine Hilfebedurftigkeit erkannt wurde.

Autonomes Haushaltsgerat (1) nach einem der vorhergehenden Ansprlche,
dadurch gekennzeichnet, dass mindestens einer der Umgebungssensoren zur

Erkennung von Blut, Urin, Alkohol oder Erbrochenem ausgebildet ist.

Autonomes Haushaltsgerat (1) nach einem der vorhergehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass mindestens einer der Umgebungssensoren zur
Ermittlung von Raumluftparametern und die Personenhilfseinheit zur Erkennung
einer Hilfsbedurftigkeit bei Unterschreiten einer vordefinierten Sauerstoffkon-
zentration und/oder Erkennung von Uringehalt eingerichtet ist.

Autonomes Haushaltsgerat (1) nach einem der vorhergehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass mindestens ein Umgebungssensor in Borsten
(12) oder Lappen einer Bodenreinigungseinheit des autonomen Haushaltsgera-
tes (1) integriert ist.

Autonomes Haushaltsgerat (1) nach einem der vorhergehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass das autonome Haushaltsgerat (1) mindestens
eine Schnittstelle zur Anbindung von Personen-Vitaldatensensoren hat und zur
Auswertung und/oder Ubertragung von mit den Personen-Vitaldatensensoren
erfassten Sensordaten Uber die Kommunikationseinheit an eine entfernte Ser-
viceeinheit (2) eingerichtet ist.
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Autonomes Haushaltsgerat (1) nach Anspruch 14, gekennzeichnet durch min-
destens ein Griffelement (11) zur Erfassung von Personen-Vitaldaten einer das

Griffelement (11) berihrenden Person.

Autonomes Haushaltsgerat (1) nach einem der vorhergehenden Anspruche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Personenhilfseinheit (8) zur drahtlosen Off-
nung von TurschlielReinheiten ausgebildet ist, wenn eine Hilfebedurftigkeit er-

kannt wurde.

Autonomes Haushaltsgerat (1) nach einem der vorhergehenden Ansprlche,
dadurch gekennzeichnet, dass die Personenhilfseinheit (8) mit dem autonomen
Haushaltsgerat (1) modular koppelbar ist.

Autonomes Haushaltsgerat (1) nach einem der vorhergehenden Anspriche, ge-
kennzeichnet durch eine Warneinheit zur Ausgabe von optischen und/oder
akustischen Warnsignalen bei mittels des mindestens einen Umgebungs-
sensors (5a, 5b, 5c¢) erfasster Annahrung einer Person an das autonome Haus-
haltsgerat (1).

Sitz- oder Liegemobel (15) mit einer schwenkbar, verschiebbar und/oder teles-
kopierbar an dem Sitz- oder Liegemobel angeordneten Serviceeinheit (2),
dadurch gekennzeichnet, dass die Serviceeinheit (2) einen Monitor und eine
Eingabeeinheit hat und zur Kommunikation mit dem autonomen Haushaltsgerat
(1) nach einem der vorhergehenden Ansprlche eingerichtet ist, wobei im Fuf3-
bereich des Sitz- oder Liegemdbels eine Ladestation (16) zur Andockung und
Aufladung des autonomen Haushaltsgerates (1) mit Energie angeordnet ist.

Sitz- oder Liegemobel (15) nach Anspruch 19, dadurch gekennzeichnet, dass
die Serviceeinheit (2) in eine bewegbare Armlehne (17) oder eine bewegbare
Ablage des Sitz- oder Liegemdbels integriert ist.

Sitz- oder Liegemdbel (15) nach Anspruch 19 oder 20, dadurch gekennzeich-
net, dass mindestens ein Mikrofon (19) und/oder Lautsprecher (18) in das Sitz-
oder Liegemobel (15) eingebaut und mit der Serviceeinheit (2) verbunden ist.
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Haushaltsgerat (31) zur Zubereitung von Lebensmitteln mit einem Gefaf} (32),
dadurch gekennzeichnet, dass eine Dosiereinheit (40) mit dem Gefal} (32) ver-
bunden ist, wobei die Dosiereinheit (40) ein Dosiergefal} (37) zur Aufnahme von
Medikamenten hat, und wobei eine Steuerungseinheit (41) zur Ansteuerung der
Dosiereinheit (40) vorgesehen ist, die zur vorgegebenen Beimischung von Me-
dikamenten aus dem Dosiergefaly (40) zu dem im Gefald (32) befindlichen Le-
bensmittel in Abhangigkeit von der Zubereitung eines Lebensmittels eingerich-

tet ist.

Haushaltsgerat (31) nach Anspruch 22, dadurch gekennzeichnet, dass das
Haushaltsgerat (31) eine Ruhreinheit (33) in dem Gefal (32) hat.

Haushaltsgerat (31) nach Anspruch 22 oder 23, dadurch gekennzeichnet, dass
das Haushaltsgerat (31) eine mit dem Gefal (32) gekoppelte Heiz- und/oder
Kihleinheit (35) hat.

Haushaltsgerat (31) nach einem der Ansprlche 22 bis 24, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Dosiergefald (37) mehrere voneinander getrennte Medika-
mentenaufnahmebereiche (38a, 38b) hat, und das die Dosiereinheit (40) zur ge-
steuerten Beimischung ausgewahlter Medikamente aus den Medikamentenauf-

nahmebereichen (38a, 38b) eingerichtet ist.

Haushaltsgerat (31) nach einem der Ansprlche 22 bis 25, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Dosiereinheit (40) ein Mahlwerk zur Zerkleinerung von Medi-

kamenten in fester Form hat.

Haushaltsgerat (31) nach einem der Ansprlche 22 bis 26, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Dosiereinheit (40) zum Einleiten von Dosierflissigkeit in das
Dosiergefal® (32) ausgebildet ist, um das in das Gefaly (32) einzudosierende
Medikament, das sich im Dosiergefal® (47) befindet, aufzulésen und/oder zu

vermischen.
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Haushaltsgerat (31) nach einem der Ansprlche 22 bis 27, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Dosiereinheit (40) mit einem Deckel (36) des Gefalles (32)

verbunden oder an dem Deckel (36) des Gefalles (32) angeordnet ist.

Haushaltsgerat (31) nach einem der Ansprlche 22 bis 28, gekennzeichnet
durch eine Datenschnittstelle zum Einlesen von Rezeptdaten, die Verabrei-
chungszeiten, Zeitintervalle, Mengen und/oder Inhalte von zu verabreichenden
Medikamenten umfassen, wobei die Steuereinheit (41) zum Eindosieren der
Medikamente in Abhangigkeit von dem Uber die Datenschnittstelle eingelese-

nen Rezeptdaten eingerichtet ist.

Haushaltsgerat (31) nach Anspruch 29, dadurch gekennzeichnet, dass die Da-
tenschnittstelle einen Verbindungsstecker zu einer Datenspeicherkarte, eine
FunkdatenUbertragungseinheit (42), eine Leseeinheit fur einen Transponder

und/oder einen optischen Datencodeleser hat.

Haushaltsgerat (31) nach einem der Ansprlche 22 bis 30, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Haushaltsgerat (31) einen Datenspeicher hat und zur Ab-
speicherung der Art, Menge und/oder Zusammensetzung der zubereiteten Le-
bensmittel und der Art und Menge der beigemischten Medikamente eingerichtet

ist.

Haushaltsgerat (31) nach einem der Ansprlche 22 bis 31, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Haushaltsgerét (31) zur Uberwachung der Entnahme von
zubereiteten Lebensmittel und zur Ausgabe einer Alarmmeldung bei unterblie-

bener Entnahme eingerichtet ist.

Haushaltsgerat (31) nach einem der Ansprlche 22 bis 32, dadurch gekenn-
zeichnet, dass das Haushaltsgerat (31) ein Wasserkocher, ein Garautomat, ein
Teeautomat, ein Kaffeeautomat, ein Kiichenautomat oder ein Wassersprudler

ist.

Haushaltsgerat (31) nach einem der Anspriche 22 bis 33, dadurch gekenn-
zeichnet, dass die Dosiereinheit (40) zur Aufnahme von Blisterverpackungen
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(45) und zur Eindosierung von in den Blisterverpackungen (45) patientenindivi-
duell und tageszeitabhéngig verpackten Medikamenten durch Offnung der Blis-
terverpackung (45) und Entnahme und Einleitung der darin enthaltenen Medika-

mente in das Gefal (32) ausgebildet ist.
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