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摘要(译)

一种图像处理装置，包括：特殊光图像获取单元，获取具有特定波段的
信息的特殊光图像;生成单元，使用所述特殊光图像在生物体内的预定位
置生成深度信息;以及检测单元使用深度信息检测预定区域。图像处理设
备还包括普通光图像获取单元，其获取具有白光波长带中的信息的普通
光图像。特定波段是例如红外光。生成单元计算特殊光图像和普通光图
像之间的深度方向上的差异，以在预定位置处生成深度信息。检测单元
检测深度信息是预定阈值或更大的位置作为出血点。本技术适用于内窥
镜。
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