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摘要(译)

一种用于基于呼吸运动进行稳定的系统，包括：医疗设备，配置为在患
者体内导航；跟踪传感器，固定在医疗设备上并配置为跟踪医疗设备的
位置；至少一个运动传感器，位于患者身上并配置为 为了感测患者的呼
吸运动，计算机被配置为基于由至少一个运动传感器感测的呼吸运动在
预定时间段内生成呼吸模型，并且在预定时间之后基于呼吸模型来稳定
医疗设备的位置。 周期和显示器，该显示器被配置为基于过程前二维
（2D）图像或三维（3D）模型上的稳定位置显示医疗设备的图形表
示。
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