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摘要(译)

用于施用药物的控制系统包括药物施用致动器，用于以可控剂量向患者
施用药物;用于测量药物对患者的影响的监测器;控制器，被配置为确定对
药物管理致动器的控制信号;其中，控制器被配置为实现闭环模型预测控
制方案，包括对于一系列时间步骤中的每一个，最小化受一个或多个约
束限制的成本函数以确定控制信号，成本函数至少部分地基于在参考水
平和监测测量;其中控制信号用作辅助模型的输入，以估计患者体内药物
的至少一个浓度水平;并且其中约束包括对药物浓度水平估计的至少一个
约束。
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