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(57)摘要

本实用新型涉及智能空调控制技术，其公开

了一种仿真切脉设备，解决传统技术中的空调控

制方式存在的必须按人的主观意愿，由人工主动

操作控制的问题。该仿真切脉设备，包括：腕带以

及与腕带一端相连的数据采集主体，所述数据采

集主体中设置有微处理器和通信模块，所述数据

采集主体的背面设置有用于采集人体生理参数

的传感器触头，所述传感器触头和通信模块与所

述微处理器电连接；所述腕带的另一端以及数据

采集主体的正面上设置有一套用于固定腕带的

固定结构件。另外，本实用新型还公开了基于该

仿真切脉设备的智能空调控制系统。
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1.一种仿真切脉设备，其特征在于，包括：

腕带以及与腕带一端相连的数据采集主体，所述数据采集主体中设置有微处理器和通

信模块，所述数据采集主体的背面设置有用于采集人体生理参数的传感器触头，所述传感

器触头和通信模块与所述微处理器电连接；所述腕带的另一端以及数据采集主体的正面上

设置有一套用于固定腕带的固定结构件。

2.如权利要求1所述的一种仿真切脉设备，其特征在于，

所述固定结构件包括设置于腕带另一端的按扣子扣和设置于数据采集主体的正面上

的按扣母扣。

3.如权利要求1所述的一种仿真切脉设备，其特征在于，

所述腕带上设置有至少一节伸缩体，使得腕带长度可调节。

4.如权利要求1所述的一种仿真切脉设备，其特征在于，

所述数据采集主体的背面设置有三个大小、凸起高度不同，分别用于模拟人手的食指、

中指和无名指在用户桡动脉的腕后部分进行切脉的压力传感器触头。

5.如权利要求1-4任意一项所述的一种仿真切脉设备，其特征在于，

所述数据采集主体上还设置有用于检测人体温湿度的温湿度传感器和用于检测人体

动作频率和大小的动作传感器；所述温湿度传感器和动作传感器均与微处理器电连接。

6.一种智能空调控制系统，其特征在于，包括：

权利要求1-5任意一项所述的仿真切脉设备以及智能空调，所述仿真切脉设备用于采

集人体生理参数信息，并传送至智能空调；所述智能空调的主控单元结合获取的人体生理

参数信息、外部的环境参数信息以及用户的偏好设置信息，自动计算空调的控制参数，对空

调的状态进行相应实时调控。
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一种仿真切脉设备以及智能空调控制系统

技术领域

[0001] 本实用新型涉及智能空调控制技术，具体涉及一种仿真切脉设备以及智能空调控

制系统。

背景技术

[0002] 随着社会发展和人们生活水平的不断提升，空调成了人们日常必不可少的普通家

电，需求将继续增长。对于空调的发展趋势，厂家通常认为：首先，要做到节能减排，其次，要

做到安静舒适，然后，要做到智能化的控制。这样的空调，才是未来空调的发展方向，才是适

应市场需要的空调。

[0003] 目前的空调的主要控制方式有两类：

[0004] 1、直接接触式控制：即通过机械或触摸按键控制；

[0005] 2、非接触式控制：比如遥控器控制、手机控制、语音控制、网络远程控制等。

[0006] 然而，现有技术中无论接触式控制还是非接触式控制方式都必须是按人的主观意

愿，由人工主动操作控制，智能化程度仍然有待提高。

实用新型内容

[0007] 本实用新型所要解决的技术问题是：提出一种仿真切脉设备及智能空调控制系

统，解决传统技术中的空调控制方式存在的必须按人的主观意愿，由人工主动操作控制的

问题。

[0008] 本实用新型解决上述技术问题所采用的技术方案是：

[0009] 本实用新型的一方面提供了一种仿真切脉设备，包括：腕带以及与腕带一端相连

的数据采集主体，所述数据采集主体中设置有微处理器和通信模块，所述数据采集主体的

背面设置有用于采集人体生理参数的传感器触头，所述传感器触头和通信模块与所述微处

理器电连接；所述腕带的另一端以及数据采集主体的正面上设置有一套用于固定腕带的固

定结构件。

[0010] 作为进一步优化，所述固定结构件包括设置于腕带另一端的按扣子扣和设置于数

据采集主体的正面上的按扣母扣。

[0011] 本方案中，通过按扣作为固定结构件的方式便于快速固定腕带，当然，也可以选用

粘贴或者其它的固定方式。

[0012] 作为进一步优化，所述腕带上设置有至少一节伸缩体，使得腕带长度可调节。

[0013] 本方案中，通过伸缩体的设置，使得腕带长度可调，从而适用于不同的用户使用。

[0014] 作为进一步优化，所述数据采集主体的背面设置有三个大小、凸起高度不同，分别

用于模拟人手的食指、中指和无名指在用户桡动脉的腕后部分进行切脉的压力传感器触

头。

[0015] 本方案中，通过三个不同大小、不同凸起高度的压力传感器触头的设置，使得在使

用该仿真切脉设备时，能够模拟人手的食指、中指和无名指在用户桡动脉的腕后部分进行
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切脉，以感知皮肤、肌肉、骨骼不同深度的人体脉象。

[0016] 作为进一步优化，所述数据采集主体上还设置有用于检测人体温湿度的温湿度传

感器和用于检测人体动作频率和大小的动作传感器；所述温湿度传感器和动作传感器均与

微处理器电连接。

[0017] 本方案中，通过设置温湿度传感器来检测人体的温度和湿度信号，通过设置动作

传感器来检测人体的动作频率和大小，这些信号都可以反映人体当前的一些体征和状态，

从而参与到空调控制中。

[0018] 本实用新型的另外一方面提供了一种智能空调控制系统，包括：上述仿真切脉设

备以及智能空调，所述仿真切脉设备用于采集人体生理参数信息，并传送至智能空调；所述

智能空调的主控单元结合获取的人体生理参数信息、外部的环境参数信息以及用户的偏好

设置信息，自动计算空调的控制参数，对空调的状态进行相应实时调控。

[0019] 作为进一步优化，所述外部的环境参数信息包括：空气温度和湿度、气流的速度、

通透性和热辐射等。

[0020] 作为进一步优化，所述自动计算空调的控制参数包括：温度、湿度、出风速度、吹风

方向、是否进行换新风、净化等操作。

[0021] 作为进一步优化，所述用户的偏好设置信息包括：用户预设的不同体质状态而对

应的不同控制参数。

[0022] 作为进一步优化，所述智能空调的主控单元结合获取的人体生理参数信息、外部

的环境参数信息以及用户的偏好设置信息，自动计算空调的控制参数，具体包括：

[0023] 根据皮肤温度、出汗率、空气湿度和用户的偏好设定信息计算当前是否需要除湿

以及除湿的控制参数；根据皮肤温度、出汗率、空气温度、空气湿度、热辐射、动静状态和用

户的偏好设定等计算当前是否需要进行制冷或制热温度调节以及制冷/制热的控制参数；

根据血氧水平、气流速度、通透性和用户的偏好设定等计算当前是否需要进行空气净化、换

新风等操作。

[0024] 本实用新型的有益效果是：

[0025] 通过仿真切脉设备直接固定在用户桡动脉的腕后部分，模拟中医食指、中指、无名

指，在三指对应的部位同时或单独通过光电测试技术，以感知皮肤、肌肉、骨骼不同深度的

人体脉象。实时的采集用户的生理参数变化数据，将脉搏的搏动的速率、强度、节律和形态，

还有皮肤温度、湿度(是否出汗)、动作频率和大小等信息，通过与空调控制参数匹配的算

法，转换成生理参数电信号。将生理参数电信号传到智能空调，由智能空调结合生理参数、

当前环境参数以及用户偏好设置参数计算一组空调控制参数，对空调状态进行调控。

[0026] 因此，在用户还没有感到不适前，就可以智能改变空调制冷、制热、除湿、空气净

化、换新风等功能的运行参数，达到始终保证良好微气候，给用户更人性化的舒适体验。并

且控制过程不需要人们主观参与，智能化程度更高。

附图说明

[0027] 图1为实施例中的仿真切脉设备结构示意图；

[0028] 图2为实施例中的智能空调控制系统的控制原理图。

[0029] 图中，1为腕带，2为伸缩体，3为数据采集主体，4为压力传感器触头，5为按扣子扣。
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具体实施方式

[0030] 人体是一个开放、复杂的系统，和外界环境存在着各种复杂的关系。为了保证正常

的生理活动，人体在进行自身的生理调节之外，要维持人体热平衡必须控制周围温度环境，

保证人体产生的热量能够及时散发到周围环境中，从而达到维持人体热平衡、保持适当体

温的目的。对于不同的稳态和动态环境，通过对皮肤温度、心率变异性指标与热感觉、热舒

适的关系进行探索研究获得以下对应关系：(1)感觉热，皮肤会完全湿润，出汗持续；(2)感

觉暖，开始出汗；(3)感觉微暖有热感，但没有可见的汗滴出现；(4)中性不热也不冷；5(微

凉)，有冷感，但无不适感觉；(6)凉，有加衣服的愿望；(7)冷，偶发性打哆嗦，冷战，需要靠肌

肉颤抖来维持。

[0031] 因此，我们可以通过仿真切脉设备，直接接触人体，在用户桡动脉的腕后部分，模

拟中医食指、中指、无名指，在三指对应的部位同时或单独通过光电测试技术，以感知皮肤、

肌肉、骨骼不同深度的人体脉象，准确的、规律的、实时的、无盲点的采集用户生理参数变化

数据将脉搏的搏动的速率、强度、节律和形态、皮肤温度、湿度(是否出汗)、动作频率和大小

等信息转换成电信号,将微弱的生理信号传到空调控制部分进行处理,然后结合实时收集

的空气的温度、湿度、气流速度(风速)、通透性和热辐射等外部环境因素，以及用户事先设

置的习惯喜好修正参数(比如有的人喜欢温度低些、有微风的环境，有的人喜欢温度高些，

湿度大些的环境…)，通过分析计算，得到一组空调控制参数，对空调进行实时调控，达到始

终保持良好微气候(这里所述的“微气候”泛指工作、生活场所的气候条件，包括空气的温

度、湿度、气流速度、通透性和热辐射等因素)，通过提高生理上适宜度，达到心里上的舒适

度。

[0032] 因此，采用本实用新型的空调控制方案，不需要用户主动控制空调，而是让空调系

统比用户更加“了解”自己的需求，始终给人们创造更舒适的微气候，提高人们的生活品质。

[0033] 下面结合附图及实施例对本实用新型的方案作进一步的描述：

[0034] 实施例：

[0035] 如图1所示，本实施例中的仿真切脉设备包括：腕带1以及与腕带1一端相连的数据

采集主体3，所述数据采集主体3中设置有微处理器和通信模块，所述数据采集主体3的背面

设置有3个用于采集人体生理参数的压力传感器触头4，所述压力传感器触头4和通信模块

与所述微处理器电连接；所述腕带1的另一端设置有按扣子扣5，数据采集主体3的正面上设

置有与按扣子扣5配合使用的按扣母扣(图中未示意)；腕带1上设置有至少一节伸缩体2，使

得腕带1的长度可调节。此外，数据采集主体3上还设置有用于检测人体温湿度的温湿度传

感器和用于检测人体动作频率和大小的动作传感器；所述温湿度传感器和动作传感器均与

微处理器电连接。

[0036] 在使用时，通过腕带1上的伸缩体2来调节合适的长度，将仿真切脉设备戴在用户

的手腕上，并使得3个压力传感器触头4对应人手的食指、中指和无名指在用户桡动脉的腕

后部分进行切脉的位置；然后通过按扣子扣5和按扣母扣固定。

[0037] 压力传感器是压阻式传感器，是指利用单晶硅材料的压阻效应和集成电路技术制

成的传感器。单晶硅材料受到力的作用后，电阻率发生变化，通过测量电路就可得到正比于

力变化的电信号输出，这样就可以采集到用户的生理参数。

[0038] 因3个压力传感器的触头大小、深浅不同，相当于在桡动脉的腕后部分对应位置施
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加不同大小的力度，这也是模拟中医切脉时的三种力度，即：轻用力，触按皮肤为浮取，名为

“举”；中等度用力，触按至肌肉为中取，名为“寻”；重用力触按至筋骨为沉取，名为“按”以分

别感知皮肤、肌肉、骨骼不同深度的人体脉象，比如：脉搏搏动的速率(快、慢)、强度(有力、

无力)、节律(整齐与否、有无歇止)和形态等。

[0039] 此外，由温湿度传感器来检测人体温度和皮肤湿度(出汗率)，由动作传感器来检

测人体的动作频率和大小，这些信号与压力传感器检测的脉象统称为“人体生理参数信

息”；这些人体生理参数信息均能够反映出人体的某些状态：比如：通过脉搏搏动的速率、强

度、节律和形态能够反映人体的身体强弱，若人体温度高、湿度高(出汗)表示正在散热；若

人体温度低、潮湿表明血氧水平低；通过动作频率和大小能够反映用户当前是在睡眠，运动

还是日常生活状态。人体生理参数信息以电信号的形式被采集后发送至数据采集主体3中

的微处理器进行格式编码处理，然后经过wifi通信模块传送给智能空调。

[0040] 如图2所示，智能空调在接收到人体生理参数信息后，结合外部的环境参数信息以

及用户的偏好设置信息，根据预设的匹配算法自动计算空调的控制参数，对空调的状态进

行相应实时调控。这里的外部环境参数来源于空调上的相应传感器检测出来的空气温度和

湿度、气流的速度、通透性和热辐射等。这里的用户的偏好设置来源于用户预设的不同体质

状态而对应的不同控制参数。

[0041] 根据预设的匹配算法自动计算空调的控制参数，比如：根据皮肤温度、出汗率、空

气湿度和用户的偏好设定信息计算当前是否需要除湿以及除湿的控制参数；根据皮肤温

度、出汗率、空气温度、空气湿度、热辐射、动静状态和用户的偏好设定等计算当前是否需要

进行制冷或制热温度调节以及制冷/制热的控制参数；根据血氧水平、气流速度、通透性和

用户的偏好设定等计算当前是否需要进行空气净化、换新风等操作。“换新风”是指把室外

空气抽人室内；“净化”指室内空气通过净化滤网净化后再排入室内。

[0042] 需要说明的是，本实用新型中的仿真切脉设备的结构形式、大小、位置尺寸等均可

以根据需求进行类似改变；并且，采集的人体生理数据也不局限于上述数据，以及利用这些

数据实现对空调的智能控制策略也可以根据需求设置。对于相同技术领域的普通技术人员

来说是很容易在本申请方案的基础上进行若干修饰和改动的。

[0043] 因此，本说明书并非是要将本实用新型局限在所示和所述的具体结构和适用范围

内，故凡是所有可能被利用的相应修改以及等同物，均在本实用新型的保护范围内。
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专利名称(译) 一种仿真切脉设备以及智能空调控制系统

公开(公告)号 CN210354663U 公开(公告)日 2020-04-21

申请号 CN201920901394.6 申请日 2019-06-13

[标]申请(专利权)人(译) 四川长虹空调有限公司

申请(专利权)人(译) 四川长虹空调有限公司

当前申请(专利权)人(译) 四川长虹空调有限公司

[标]发明人 蒋晖

发明人 蒋晖

IPC分类号 A61B5/00 F24F11/64 F24F11/65 F24F120/10

代理人(译) 吴中伟

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本实用新型涉及智能空调控制技术，其公开了一种仿真切脉设备，解决
传统技术中的空调控制方式存在的必须按人的主观意愿，由人工主动操
作控制的问题。该仿真切脉设备，包括：腕带以及与腕带一端相连的数
据采集主体，所述数据采集主体中设置有微处理器和通信模块，所述数
据采集主体的背面设置有用于采集人体生理参数的传感器触头，所述传
感器触头和通信模块与所述微处理器电连接；所述腕带的另一端以及数
据采集主体的正面上设置有一套用于固定腕带的固定结构件。另外，本
实用新型还公开了基于该仿真切脉设备的智能空调控制系统。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/08a5cede-e583-4067-b124-dfff6e8ed4b1
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/070264960/publication/CN210354663U?q=CN210354663U
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN210354663U

