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摘要(译)

本发明公开了一种仿生手腕，其包括仿生手腕本体，仿生手腕本体具有
弹性的外形层，外形层底部设有模拟血管，模拟血管底部设有仿生肌腱
层，仿生肌腱层底部设有仿生骨骼层，仿生骨骼层内安装有三个与仿生
手腕本体的寸、关、尺三个部位位置对应的竖直升降装置，其用于调整
手腕本体的寸、关、尺三个部位的高度，使之与待复现的人体的寸、
关、尺三个部位的高度匹配，并在仿生手腕本体的寸、关、尺三个部位
中任意一个受到压力时，对应输出压力传感信号。该仿生手腕能够配合
复现装置的其他部件真实再现患者脉象。
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