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一种健康监测装置，包括：穿戴件架构于受

测者的人体部位而接触皮肤组织；光学监测模

块，设置于该穿戴件内，包含有一驱动控制器、一

光学传感器及至少一发光元件，光学传感器透过

发光元件所发射光源透射于皮肤组织后，反射回

的光源由光学传感器接收以产生检测信号，检测

信号由驱动控制器转换一健康数据信息输出；以

及气囊定位组件包含有集气致动器及弹性气囊，

集气致动器设置于穿戴件内，以及弹性气囊设置

于穿戴件上，弹性气囊受集气致动器供输气体于

内部，以充气而弹性位移突出于穿戴件外，进而

精准监测健康数据信息。
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1.一种健康监测装置，其特征在于，包含：

一穿戴件，架构于受测者的人体部位而接触一皮肤组织，并具有一本体，该本体设有一

监测框口；

一光学监测模块，设置于该穿戴件的该本体内，包含有一驱动控制器、一光学传感器及

至少一发光元件，该光学传感器及该发光元件设置于对应该本体的该监测框口，而该光学

传感器透过该发光元件所发射光源透射于该皮肤组织后，反射回的光源由该光学传感器接

收以产生一检测信号，该检测信号由该驱动控制器转换一健康数据信息输出；以及

一气囊定位组件，包含有一集气致动器及一弹性气囊，该集气致动器设置于该穿戴件

的该本体内，以及该弹性气囊设置于穿戴件上，该弹性气囊受该集气致动器供输气体于内

部，以充气而弹性位移突出于该穿戴件外，让该穿戴件能稳固定置于受测者的人体部位，并

使该光学传感器得以贴合靠近受测者的该皮肤组织，进而精准监测健康数据信息。

2.如权利要求1所述的健康监测装置，其特征在于，该驱动控制器包含有一驱动电路板

及一微处理器，其中该驱动电路板架构定位于该穿戴件的该本体内，且该光学传感器、每一

该发光元件及该微处理器封装定位于该驱动电路板上并与该驱动电路板连接，以获得所需

求电性及驱动控制信号，以及该集气致动器与该驱动电路板连接以获得所需求电性及驱动

控制信号，而该光学传感器产生该检测信号由该微处理器转换该健康数据信息输出。

3.如权利要求1所述的健康监测装置，其特征在于，该健康数据信息包含一心率数据、

一心电图数据及一血压数据。

4.如权利要求1所述的健康监测装置，其特征在于，该集气致动器包含有一微型泵、一

集气阀座、一腔板、一阀片及一阀开关，其中该集气阀座架构承置于该本体内，并于下方表

面凹设有一集气槽，以及上方表面设置一下部集气腔室及一下部卸压腔室，该集气槽与该

下部集气腔室之间具有一集气通孔，供使该集气槽与该下部集气腔室彼此连通，该下部集

气腔室与该下部卸压腔室在该集气阀座的上方表面相隔设置，且该下部集气腔室与该下部

卸压腔室之间设有一连通流道，供使该下部集气腔室与该下部卸压腔室彼此连通，该下部

卸压腔室中具有一集气阀座凸部，而该集气阀座凸部中心设有一卸压通孔，连通该下部卸

压腔室，且该卸压通孔与该阀开关连通，以控制卸压通孔的排气，而该弹性气囊与该集气

槽、该集气通孔相连通，以及该腔板承置于该集气阀座上，且对应该集气阀座的上表面分别

设置有一与该下部集气腔室彼此对应封盖的上部集气腔室，以及一与该下部卸压腔室彼此

对应封盖的上部卸压腔室，而该上部集气腔室中设有一腔板凸部，且该腔板在相对于该上

部集气腔室及该上部卸压腔室的另一表面凹设一连通腔室，而该微型泵承置于该腔板上封

盖该连通腔室，且该连通腔室贯通至少一连通孔，分别与该上部集气腔室及该上部卸压腔

室连通，又该阀片设置于该集气阀座与该腔板之间，以抵触该集气阀座凸部而封闭该卸压

通孔，且抵触该腔板凸部的位置设有一阀孔，该阀孔因抵触该腔板凸部而被封闭。

5.如权利要求4所述的健康监测装置，其特征在于，该微型泵受控制驱动导输气体至该

连通腔室中集中，再自该连通腔室通过该连通孔导入至该上部集气腔室及该上部卸压腔室

中，以推动该阀片离开该腔板凸部，且推动该阀片抵触该集气阀座凸部而封闭该卸压通孔，

同时该上部卸压腔室内气体自该连通流道导入该上部集气腔室中，并通过该阀片的该阀孔

继续导入该下部集气腔室中，且透过该集气通孔集中至该集气槽中，供填充于该弹性气囊

中，令该弹性气囊得以充气而弹性位移突出于该穿戴件的该本体外，让该穿戴件能稳固定
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置于受测者的人体部位。

6.如权利要求4所述的健康监测装置，其特征在于，该微型泵停止导输气体时，该弹性

气囊内充气气压大于该连通腔室处的气体气压，此时该弹性气囊内集气气体得以推动该阀

片位移抵触该腔板凸部而封闭该阀孔，同时推动该阀片离开抵触该集气阀座凸部而开启该

卸压通孔，同时该阀开关开气控制该卸压通孔的排气，使该弹性气囊内充气气体自该连通

流道导出至该卸压通孔中而排出该集气致动器外部，完成该弹性气囊卸压作业。

7.如权利要求4所述的健康监测装置，其特征在于，该微型泵包含：

一进流板，具有至少一进流孔、至少一汇流排槽及一汇流腔室，其中该进流孔供导入气

体，该进流孔对应贯通该汇流排槽，且该汇流排槽汇连通该汇流腔室，使该进流孔所导入气

体得以汇流至该汇流腔室中；

一共振片，结合于该进流板上，具有一中空孔、一可动部及一固定部，该中空孔位于该

共振片中心处，并与该进流板的该汇流腔室对应，而该可动部设置于该中空孔周围，且与该

汇流腔室相对的区域，而该固定部设置于该共振片的外周缘部分，以贴固于该进流板上；以

及

一压电致动器，结合于该共振片上相对应设置；

其中，该共振片与该压电致动器之间具有一腔室空间，该压电致动器受驱动时，导入气

体由该进流板的该进流孔进入，经该汇流排槽汇集至该汇流腔室中，通过该共振片的该中

空孔，再由该压电致动器与该共振片的该可动部产生共振，以传导气体输出。

8.如权利要求7所述的健康监测装置，其特征在于，该压电致动器包含：

一悬浮板，为一正方形形态，可弯曲振动；

一外框，环绕设置于该悬浮板之外侧；

至少一支架，连接于该悬浮板与该外框之间，以提供该悬浮板弹性支撑；以及

一压电元件，具有一边长，该边长小于或等于该悬浮板的一边长，且该压电元件贴附于

该悬浮板的一表面上，用以施加电压以驱动该悬浮板弯曲振动。

9.如权利要求7所述的健康监测装置，其特征在于，该微型泵进一步包括有一第一绝缘

片、一导电片及一第二绝缘片，其中该进流板、该共振片、该压电致动器、该第一绝缘片、该

导电片及该第二绝缘片依序堆叠结合设置。

10.如权利要求8所述的健康监测装置，其特征在于，该悬浮板包含一凸部，设置于该悬

浮板贴附该压电元件的表面的相对的另一表面。

11.如权利要求10所述的健康监测装置，其特征在于，该凸部以蚀刻制程制出一体成形

突出于该悬浮板贴附该压电元件的表面的相对的另一表面上形成一凸状结构。

12.如权利要求7所述的健康监测装置，其特征在于，该压电致动器包含：

一悬浮板，为一正方形形态，可弯曲振动；

一外框，环绕设置于该悬浮板之外侧；

至少一支架，连接成形于该悬浮板与该外框之间，以提供该悬浮板弹性支撑，并使该悬

浮板的一表面与该外框的一表面形成为非共平面结构，且使该悬浮板的一表面与该共振板

保持一腔室空间；以及

一压电元件，具有一边长，该边长小于或等于该悬浮板的一边长，且该压电元件贴附于

该悬浮板的一表面上，用以施加电压以驱动该悬浮板弯曲振动。
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13.如权利要求4所述的健康监测装置，其特征在于，该微型泵为一微机电系统的微型

泵。

14.如权利要求4所述的健康监测装置，其特征在于，该弹性气囊透过一气体连接通道

与该集气致动器的该集气槽连通，借此该弹性气囊受该集气致动器供输气体于内部得以充

气而弹性位移。

15.如权利要求4所述的健康监测装置，其特征在于，该本体内部具有一嵌置座体，而该

集气致动器承置定位于该嵌置座体中，且该嵌置座体底部设有一集气槽口及一连通流道，

供与该集气致动器的该集气槽相互连通，且该连通流道连通该弹性气囊，借此该弹性气囊

受该集气致动器供输气体于内部得以充气而弹性位移。

16.如权利要求4所述的健康监测装置，其特征在于，该微型泵为一箱型微型泵，该箱型

微型泵包含：

一喷气孔片，包含多个连接件、一悬浮片及一中心孔洞，该悬浮片可弯曲振动，该多个

连接件邻接于该悬浮片周缘，而该中心孔洞形成于悬浮片的中心位置，该悬浮片透过该多

个连接件固定设置，该多个连接件并提供弹性支撑该悬浮片，且该喷气孔片底部间形成一

气流腔室，且该多个连接件及该悬浮片之间形成至少一空隙；

一腔体框架，承载叠置于该悬浮片上；

一致动体，承载叠置于该腔体框架上，以接受电压而产生往复式地弯曲振动；

一绝缘框架，承载叠置于该致动体上；以及

一导电框架，承载叠设置于该绝缘框架上；

其中，该致动体、该腔体框架及该悬浮片之间形成一共振腔室，透过驱动该致动体以带

动该喷气孔片产生共振，使该喷气孔片的该悬浮片产生往复式地振动位移，以造成该气体

通过该空隙进入该气流腔室再排出，实现该气体的传输流动。

17.如权利要求16所述的健康监测装置，其特征在于，该致动体包含：

一压电载板，承载叠置于该腔体框架上；

一调整共振板，承载叠置于该压电载板上；以及

一压电板，承载叠置于该调整共振板上，以接受电压而驱动该压电载板及该调整共振

板产生往复式地弯曲振动。
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健康监测装置

技术领域

[0001] 本案是关于一种健康监测装置，尤指一种具备气囊定位组件以稳固地贴合皮肤组

织来实施健康量测的健康监测装置。

背景技术

[0002] 在讲求快速及个人压力日益庞大的现今社会中，对于追求个人健康的意识逐渐抬

头发展中，是以一般人会衍生想经常性地监测或检视自身的健康情形。一般而言，传统对于

人体生理健康信息的数据量测主要透过固定的血压计、或是体积庞大的检测仪器，此等检

测仪器中通常包含马达型的流体泵、气囊袋、传感器、泄气阀、电池……等元件，其中马达型

的流体泵容易产生摩擦损耗的情形，且该多个元件组装后的体积庞大，不利用经常性的使

用，然若是采以体积较小的马达型的流体泵，则其损耗速度将更快、并会消耗更多的能源。

[0003] 为了要便于一般人可经常性的监测自身的健康情形，且使监测装置便于携带，目

前市面上穿戴式的健康监测装置与日俱增。但以市面上常见的健康监测装置来看，其通常

采以光学检测的方式来进行检测，然而，此光学检测的方式则会因为其精准度不高而导致

难以采信其所检测出来的数据数据，但若采用一般坊间可信度较高的血压器或是其他测量

仪器，则又因该多个仪器的体积过于庞大，而无法达到轻、薄、可携式的目标。通常来说，此

光学检测的方式是以光学传感器设置于穿戴式装置上，并将穿戴式装置穿戴于人体部位

(如手腕或是脚腕等位置)进行监测，而的所以其精准度不高，最大影响因素乃是光学传感

器无法完全贴近受测者的皮肤，导致误差值产生，而无法有效取得到待测者的生理健康的

可信数据信息。

[0004] 因此，如何发展一种可改善上述已知技术缺失，可使个人健康监测装置达到体积

小、微型化、便于携带、省电、且精准度高的健康监测装置，实为目前迫切需要解决的问题。

发明内容

[0005] 本案的主要目的在于提供一种健康监测装置，借由气囊定位组件以及集气致动器

搭配弹性气囊所达到可定置定位的设计，以集气致动器供输气体于弹性气囊内部，让穿戴

件能稳固定置于受测者人体部位，并使光学传感器得以贴合靠近受测者皮肤组织，达成精

准监测健康数据信息。

[0006] 为达上述目的，本案的一较广义实施态样为提供一种健康监测装置，包含：一穿戴

件，架构于受测者的人体部位而接触一皮肤组织，并具有一本体，该本体设有一监测框口；

一光学监测模块，设置于该穿戴件的该本体内，包含有一驱动控制器、一光学传感器及至少

一发光元件，该光学传感器及该发光元件设置于对应该本体的该监测框口，而该光学传感

器透过该发光元件所发射光源透射于该皮肤组织后，反射回的光源由该光学传感器接收以

产生一检测信号，该检测信号由该驱动控制器转换一健康数据信息输出；以及一气囊定位

组件，包含有一集气致动器及一弹性气囊，该集气致动器设置于该穿戴件的该本体内，以及

该弹性气囊设置于穿戴件上，该弹性气囊受该集气致动器供输气体于内部，以充气而弹性
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位移突出于该穿戴件外，让该穿戴件能稳固定置于受测者的人体部位，并使该光学传感器

得以贴合靠近受测者的该皮肤组织，进而精准监测健康数据信息。

附图说明

[0007] 图1为本案健康监测装置一较佳实施例实施于耳机示意图。

图2A为图1所示本案健康监测装置的剖面示意图。

图2B为图2A所示健康监测装置的气囊定位组件实施充气示意图。

图3为本案健康监测装置另一较佳实施例实施于穿戴环示意图。

图4为图3所示健康监测装置的剖面示意图。

图5为图3所示健康监测装置的光学监测模块置设位置示意图。

图6为图3所示健康监测装置的弹性气囊实施充气示意图。

图7A为本案健康监测装置的集气致动器剖面示意图。

图7B至图7C为图7A所示集气致动器的充气作动示意图。

图7D为图7A所示集气致动器的卸压作动示意图。

图8A所示为本案微型泵的分解示意图。

图8B所示为本案微型泵另一角度视得的分解示意图。

图9A所示为本案微型泵的剖面示意图。

图9B所示为本案微型泵另一较佳实施例的剖面示意图。

图9C至图9E为图9A所示微型泵的作动示意图。

图10所示为本案健康监测装置实施穿戴于人体手腕上示意图。

图11所示为本案健康监测装置的光学传感器贴合靠近皮肤组织的量测示意图。图12为

本案健康监测装置的箱型微型泵相关构件分解示意图。

图13A至图13C为本案箱型微型泵作动示意图。

附图标记说明

[0008] 1：穿戴件

11：本体

111：监测框口

112：嵌置座体

113：集气槽口

114：连通流道

115：盖板

12：耳机音箱

13：环带结构

2：光学监测模块

21：驱动控制器

211：驱动电路板

212：微处理器

22：光学传感器

23：发光元件
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3：气囊定位组件

31：集气致动器

311：微型泵

3111：进流板

3111a：进流孔

3111b：汇流排槽

3111c：汇流腔室

3112：共振片

3112a：中空孔

3112b：可动部

3112c：固定部

3113：压电致动器

3113a：悬浮板

3113b：外框

3113c：支架

3113d：压电元件

3113e：间隙

3113f：凸部

3114：第一绝缘片

3115：导电片

3116：第二绝缘片

3117：腔室空间

312：集气阀座

312a：集气槽

312b：下部集气腔室

312c：下部卸压腔室

312d：集气通孔

312e：连通流道

312f：集气阀座凸部

312g：卸压通孔

313：腔板

313a：上部集气腔室

313b：上部卸压腔室

313c：腔板凸部

313d：连通腔室

313e：连通孔

314：阀片

314a：阀孔

315：阀开关
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32：弹性气囊

33：气体连接通道

30：箱型微型泵

301：喷气孔片

301a：连接件

301b：悬浮片

301c：中空孔洞

302：腔体框架

303：致动体

303a：压电载板

303b：调整共振板

303c：压电板

304：绝缘框架

305：导电框架

306：共振腔室

307：气流腔室

4：皮肤组织

5：血管

6：骨骼

具体实施方式

[0009] 体现本案特征与优点的一些典型实施例将在后段的说明中详细叙述，应理解的是

本案能够在不同的态样上具有各种的变化，其皆不脱离本案的范围，且其中的说明及图示

在本质上是当作说明之用，而非架构于限制本案。

[0010] 请参阅图1、图2A、图2B、图3至图6及图11，本案的健康监测装置可供受测者穿戴进

行健康监测，健康监测装置包含有一穿戴件1、一光学监测模块2及一气囊定位组件3。其中

穿戴件1得以架构于受测者的人体部位而接触皮肤组织4，此穿戴件1可为挂戴的耳机，或者

是穿戴环，如手环、手表等等，但不以此为限；于实施例中，穿戴件1具有一本体11，本体11具

有一监测框口111。又，上述的光学监测模块2设置于穿戴件1的本体11内，包含有一驱动控

制器21、一光学传感器22及至少一发光元件23，且光学传感器22及一发光元件23对应到本

体11的监测框口111位置，如此光学传感器22透过发光元件23所发射光源透射于受测者皮

肤组织4后，反射回的光源由光学传感器22接收以产生检测信号，检测信号由驱动控制器21

转换一健康数据信息输出。以及上述的气囊定位组件3包含有一集气致动器31及一弹性气

囊32，集气致动器31设置于穿戴件1的本体11内，以及弹性气囊32设置于穿戴件1上，借此受

集气致动器31供输气体于内部，以充气而弹性位移突出于穿戴件1外(如图2B及图6)，让穿

戴件1能稳固定置于受测者人体部位，并使光学传感器22得以贴合靠近受测者皮肤组织4

(如图11)，进而精准监测健康数据信息，而此健康数据信息可以包含一心率数据、一心电图

数据及一血压数据。

[0011] 请参阅图1、图2A、图2B，健康监测装置实施于耳机上，于本实施例中，光学监测模
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块2设置于穿戴件1的本体11内，而驱动控制器21包含有一驱动电路板211及一微处理器

212，驱动电路板211架构定位于穿戴件1的本体11内，并位于耳机音箱12的下方，而光学传

感器22、每一发光元件23及微处理器212封装定位于驱动电路板211上，并与驱动电路板211

连接以获得所需求电性及驱动控制信号，且光学传感器22及一发光元件23对应到本体11的

监测框口111位置，供使光学传感器22透过发光元件23所发射光源透射于监测框口111位置

而射入受测者皮肤组织4后，反射回的光源由光学传感器22接收以产生检测信号进行监测，

检测信号由驱动控制器21的微处理器212转换一健康数据信息输出；而集气致动器31也设

置定位于驱动电路板211上连接所需求电性及驱动控制信号，以及弹性气囊32设置定位于

穿戴件1的本体11外，且环绕耳机音箱12之外部，弹性气囊32透过一气体连接通道33与集气

致动器31连通，借此弹性气囊32受集气致动器31供输气体于内部，以充气而弹性位移突出

于穿戴件1外(如图2B)，让穿戴件1能稳固定置于受测者人体部位，并使光学传感器22得以

贴合靠近受测者皮肤组织4(如图11)，进而精准监测健康数据信息。

[0012] 请参阅图3至图6，健康监测装置实施于穿戴环上，于本实施例中，穿戴件1在本体

11外并连接有一环带结构13，环带结构13是可为软性或是硬性材质，例如可为硅胶材质、塑

胶材质、金属材质或是其他可运用的相关材质，并不以此为限，其主要用以环绕套设于穿戴

受测者的特定部位上，例如：手腕或是脚腕，但不以此为限。至于穿戴件1两端的环带结构13

连接方式可采以魔鬼毡的粘贴方式、或是以凸凹对接的扣接方式、或是采以一般穿戴件常

用的扣接环的形式，甚至于其亦可为一体成型的环带结构13等，其连接方式是可依照实际

施作情形而任施变化，并不以此为限。又，环带结构13之内表面设置弹性气囊32，而光学监

测模块2设置于穿戴件1的本体11内，以及驱动控制器21包含有一驱动电路板211及一微处

理器212，驱动电路板211架构定位于穿戴件1的本体11内，而光学传感器22、每一发光元件

23及微处理器212封装定位于驱动电路板211上，并与驱动电路板211连接以获得所需求电

性及驱动控制信号，且光学传感器22及一发光元件23对应到本体11的监测框口111位置，供

使光学传感器22透过发光元件23所发射光源透射于监测框口111位置而射入受测者皮肤组

织4后，反射回的光源由光学传感器22接收以产生检测信号进行监测，检测信号由驱动控制

器21的微处理器212转换一健康数据信息输出；又，本体11内部具有一嵌置座体112，且嵌置

座体112底部设有集气槽口113及一连通流道114，集气槽口113及连通流道114相互连通，且

连通流道114连通弹性气囊32，以及本体11底部设有一盖板115封盖密封集气槽口113及连

通流道114；上述的集气致动器31设置定位于嵌置座体112中，并与驱动电路板211连接以获

得所需求电性及驱动控制信号，且集气致动器31的集气位置与集气槽口113连通并密封，借

此集气致动器31供输气体导入集气槽口113及连通流道114中，供使弹性气囊32受集气致动

器31供输气体于内部，以充气而弹性位移突出于穿戴件1外(如图6，让穿戴件1能稳固定置

于受测者人体部位，并使光学传感器22得以贴合靠近受测者皮肤组织4(如图11)，进而精准

监测健康数据信息。

[0013] 由上述说明了解本案健康监测装置可借由集气致动器31供输气体于弹性气囊32

内部，让穿戴件1能稳固定置于受测者人体部位，并使光学传感器22得以贴合靠近受测者皮

肤组织4达成精准监测健康数据信息，以下就集气致动器31的结构及作动供输气体方式做

说明：

[0014] 请参阅图2A及图4、图7A至图7D，集气致动器31包含一微型泵311、一集气阀座312、
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一腔板313、一阀片314及一阀开关315。其中集气阀座312设置定位于驱动电路板211上(如

图2A)，或者架构承置于嵌置座体112中(如图4)，集气阀座312于下方表面凹设有一集气槽

312a，以及于上方表面设置一下部集气腔室312b及一下部卸压腔室312c，集气槽312a与下

部集气腔室312b之间具有一集气通孔312d，供使集气槽312a与下部集气腔室312b彼此连

通，下部集气腔室312b与下部卸压腔室312c在集气阀座312的上方表面相隔设置，且下部集

气腔室312b与下部卸压腔室312c之间设有一连通流道312e，供使下部集气腔室312b与下部

卸压腔室312c彼此连通，下部卸压腔室312c中具有一集气阀座凸部312f，而集气阀座凸部

312f中心设有一卸压通孔312g，连通下部卸压腔室312c，且卸压通孔312g与阀开关315连

通，阀开关315用以控制卸压通孔312g的排气，上述集气槽312a如图2A所示与气体连接通道

33连通密封，以使弹性气囊32与集气槽312a、集气通孔312d相连通，得以充气而弹性位移突

出于本体11外，或者如图4所示，集气槽312a与集气槽口113连通密封，以使连通流道114及

弹性气囊32与集气槽312a相互连通，弹性气囊32得以充气而弹性位移突出于本体11外；又，

腔板313承置于集气阀座312上，且对应集气阀座312的上表面分别设置有一与下部集气腔

室312b彼此对应封盖的上部集气腔室313a及一与下部卸压腔室312c彼此对应封盖的上部

卸压腔室313b，而上部集气腔室313a中设有一腔板凸部313c，腔板313在相对上部集气腔室

313a及上部卸压腔室313b的表面凹设一连通腔室313d，集气致动器31承置于腔板313上而

封盖连通腔室313d，且连通腔室313d贯通至少一连通孔313e，分别与上部集气腔室313a及

上部卸压腔室313b连通；再者，阀片314设置于集气阀座312与腔板313之间，而阀片314抵触

集气阀座凸部312f而封闭卸压通孔312g，且阀片314抵触腔板凸部313c的位置设有一阀孔

314a，且阀孔314a因抵触腔板凸部313c而被封闭。

[0015] 又请参阅图8A至图8B所示，上述的微型泵311由一进流板3111、一共振片3112、一

压电致动器3113、一第一绝缘片3114、一导电片3115及一第二绝缘片3116依序堆叠组成。其

中进流板3111具有至少一进流孔3111a、至少一汇流排槽3111b及一汇流腔室3111c，进流孔

3111a供导入气体，进流孔3111a对应贯通汇流排槽3111b，且汇流排槽3111b汇流到汇流腔

室3111c，使进流孔3111a所导入气体得以汇流至汇流腔室3111c中。于本实施例中，进流孔

3111a与汇流排槽3111b的数量相同，进流孔3111a与汇流排槽3111b的数量分别为4个，并不

以此为限，4个进流孔3111a分别贯通4个汇流排槽3111b，且4个汇流排槽3111b汇流到汇流

腔室3111c。

[0016] 请参阅图8A、图8B及图9A所示，上述的共振片3112透过贴合方式组接于进流板

3111上，且共振片3112上具有一中空孔3112a、一可动部3112b及一固定部3112c，中空孔

3112a位于共振片3112的中心处，并与进流板3111的汇流腔室3111c对应，而可动部3112b设

置于中空孔3112a的周围且与汇流腔室3111c相对的区域，而固定部3112c设置于共振片

3112的外周缘部分而贴固于进流板3111上。

[0017] 请继续参阅图8A、图8B及图9A所示，上述的压电致动器3113包含有一悬浮板

3113a、一外框3113b、至少一支架3113c、一压电元件3113d、至少一间隙3113e及一凸部

3113f。其中，悬浮板3113a为一正方形型态，悬浮板3113a之所以采用正方形，乃相较于圆形

悬浮板的设计，正方形悬浮板3113a的结构明显具有省电的优势，因在共振频率下操作的电

容性负载，其消耗功率会随频率的上升而增加，又因边长正方形悬浮板3113a的共振频率明

显较圆形悬浮板低，故其相对的消耗功率亦明显较低，亦即本案所采用正方形设计的悬浮
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板3113a，具有省电优势的效益；外框3113b环绕设置于悬浮板3113a之外侧；至少一支架

3113c连接于悬浮板3113a与外框3113b之间，以提供弹性支撑悬浮板3113a的支撑力；以及

一压电元件3113d具有一边长，该边长小于或等于悬浮板3113a的一边长，且压电元件3113d

贴附于悬浮板3113a的一表面上，用以被施加电压以驱动悬浮板3113a弯曲振动；而悬浮板

3113a、外框3113b与支架3113c之间构成至少一间隙3113e，用以供气体通过；凸部3113f为

设置于悬浮板3113a贴附压电元件3113d的表面的相对的另一表面，凸部3113f于本实施例

中，也可以是透过一蚀刻制程制出一体成形突出于悬浮板3113a贴附压电元件3113d的表面

的相对的另一表面上形成的一凸状结构。

[0018] 请继续参阅图8A、图8B及图9A所示，上述的进流板3111、共振片3112、压电致动器

3113、第一绝缘片3114、导电片3115及第二绝缘片3116依序堆叠组合，其中悬浮板3113a与

共振片3112之间需形成一腔室空间3117，腔室空间3117可利用于共振片3112及压电致动器

3113之外框3113b之间的间隙填充一材质形成，例如：导电胶，但不以此为限，以使共振片

3112与悬浮板3113a之间可维持一定深度形成腔室空间3117，进而可导引气体更迅速地流

动，且因悬浮板3113a与共振片3112保持适当距离使彼此接触干涉减少，促使噪音产生可被

降低，当然于实施例中，亦可借由增加压电致动器3113之外框3113b高度来减少共振片3112

及压电致动器3113之外框3113b之间的间隙所填充导电胶的厚度，如此可避免导电胶随热

压温度及冷却温度热胀冷缩而影响到成型后腔室空间3117的实际间距，减少导电胶的热压

温度及冷却温度对微型泵311整体组装结构的间接影响，但不以此为限。另外，腔室空间

3117将会影响微型泵的传输效果，故维持一固定的腔室空间3117对于微型泵提供稳定的传

输效率是十分重要。

[0019] 如图9B所示，于另一些压电致动器3113实施例中，悬浮板3113a可以采以冲压成形

使其向外延伸一距离，其向外延伸距离可由成形于悬浮板3113a与外框3113b之间的至少一

支架3113c所调整，使在悬浮板3113a上的凸部3113f的表面与外框3113b的表面两者形成非

共平面，利用于外框3113b的组配表面上涂布少量填充材质，例如：导电胶，以热压方式使压

电致动器3113贴合于共振片3112的固定部3112c，进而使得压电致动器3113得以与共振片

3112组配结合，如此直接透过将上述压电致动器3113的悬浮板3113a采以冲压成形构成一

腔室空间3117的结构改良，所需的腔室空间3117得以透过调整压电致动器3113的悬浮板

3113a冲压成形距离来完成，有效地简化了调整腔室空间3117的结构设计，同时也达成简化

制程，缩短制程时间等优点。此外，第一绝缘片3114、导电片3115及第二绝缘片3116皆为框

型的薄型片体，依序堆叠于压电致动器3113上即组构成微型泵311整体结构。

[0020] 为了了解上述微型泵311提供气体传输的输出作动方式，请继续参阅图9C至图9E

所示。请先参阅图9C，压电致动器3113的压电元件3113d被施加驱动电压后产生形变带动悬

浮板3113a向下位移，此时腔室空间3117的容积提升，于腔室空间3117内形成了负压，便汲

取汇流腔室3111c内的气体进入腔室空间3117内，同时共振片3112受到共振原理的影响而

同步向下位移，连带增加了汇流腔室3111c的容积，且因汇流腔室3111c内的气体进入腔室

空间3117的关系，造成汇流腔室3111c内同样为负压状态，进而通过进流孔3111a、汇流排槽

3111b来吸取气体进入汇流腔室3111c内；请再参阅图9D，压电元件3113d带动悬浮板3113a

向上位移，压缩腔室空间3117，同样的，共振片3112因与悬浮板3113a共振而向上位移，迫使

同步推挤腔室空间3117内的气体往下通过间隙3113e向下传输，以达到传输气体的效果；最
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后请参阅图9E，当悬浮板3113a被向下带动时，共振片3112也同时被带动而向下位移，此时

的共振片3112将使压缩腔室空间3117内的气体向间隙3113e移动，并且提升汇流腔室3111c

内的容积，让气体能够持续地通过进流孔3111a、汇流排槽3111b来汇聚于汇流腔室3111c

内。透过不断地重复上述图9C至图9E所示的微型泵311提供气体传输作动步骤，使微型泵

311能够连续将气体自进流孔3111a进入进流板3111及共振片3112所构成流道并产生压力

梯度，再由间隙3113e向下传输，使气体高速流动，达到微型泵311传输气体输出的作动操

作。请继续参阅图9A，微型泵311的进流板3111、共振片3112、压电致动器3113、第一绝缘片

3114、导电片3115及第二绝缘片3116皆可透过微机电的面型微加工技术制程，使微型泵311

的体积缩小，以构成一微机电系统的微型泵311。

[0021] 由上述说明可知，如图10所示，本案健康监测装置穿戴于手腕上实施，此时集气致

动器31在具体实施上，如图7B至图7C所示，集气致动器31受控制驱动实施气体传输时，气体

由集气致动器31外透过微型泵311传输气体输出导入连通腔室313d中集中，再由连通腔室

313d透过连通孔313e导入至上部集气腔室313a及上部卸压腔室313b中，以推动阀片314离

开腔板凸部313c，且阀片314抵触集气阀座凸部312f而封闭卸压通孔312g，同时上部卸压腔

室313b内气体也透过连通流道312e流入上部集气腔室313a中，使气体得以经过阀片314的

阀孔314a而流通至集气阀座312的下部集气腔室312b中，再集中透过集气通孔312d连通并

集中于弹性气囊32(如图4)中，使弹性气囊32充气鼓胀而弹性位移突出于穿戴件1的本体11

外，让穿戴件1能稳固定置于受测者人体部位，并使光学传感器22得以贴合靠近受测者皮肤

组织4(如图11)，且弹性气囊32充气抵顶于受测者皮肤组织4，得以压迫于受测者在皮肤组

织4与骨胳6之间的血管5阻止血液流动，进而使光学传感器22精准监测健康数据信息。

[0022] 当然，在本案的健康监测装置在不穿戴的情况下，可停止实施充气，如图7D所示，

集气致动器31停止传输气体运作，弹性气囊32(如图4)内气体气压大于连通腔室313d处的

气体气压，弹性气囊32内的气体会推送阀片314位移，使其抵触腔板凸部313c而封闭阀孔

314a，同时阀片314会离开抵触集气阀座凸部312f，进而开通卸压通孔312g，弹性气囊32内

的气体则会由连通流道312e导出至卸压通孔312g中，同时阀开关315控制开启，以控制卸压

通孔312g的排气，进而使弹性气囊32内部气体排出到集气致动器31外部，完成弹性气囊32

的卸压作业。

[0023] 又，本案集气致动器31除了上述的微型泵311结构外，其也可以搭配一种箱型微型

泵30的结构及作动方式来实施气体传输。请参阅图12及图13A至图13C，箱型微型泵30包含

有依序堆叠的喷气孔片301、腔体框架302、致动体303、绝缘框架304及导电框架305；喷气孔

片301包含了多个连接件301a、一悬浮片301b及一中空孔洞301c，悬浮片301b可弯曲振动，

多个连接件301a邻接于悬浮片301b的周缘，本实施例中，连接件301a其数量为4个，分别邻

接于悬浮片301b的4个角落，但不此以为限；中空孔洞301c形成于悬浮片301b的中心位置；

腔体框架302承载叠置于悬浮片301b上；致动体303承载叠置于腔体框架302上，并包含了一

压电载板303a、一调整共振板303b、一压电板303c，其中，压电载板303a承载叠置于腔体框

架302上，调整共振板303b承载叠置于压电载板303a上，压电板303c承载叠置于调整共振板

303b上，供施加电压后发生形变以带动压电载板303a及调整共振板303b进行往复式弯曲振

动；绝缘框架304则是承载叠置于致动体303的压电载板303a上，导电框架305承载叠置于绝

缘框架304上，其中，致动体303、腔体框架302及悬浮片301b之间形成一共振腔室306。
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[0024] 再请参阅图13A至图13C，其为本案箱型微型泵30作动示意图。请先参阅图12及图

13A，箱型微型泵30透过多个连接件301a固定设置，喷气孔片301底部形成一气流腔室307；

请再参阅图13B，当施加电压于致动体303的压电板303c时，压电板303c因压电效应开始产

生形变并同步带动调整共振板303b与压电载板303a，此时，喷气孔片301会因亥姆霍兹共振

(Helmholtz  resonance)原理一起被带动，使得致动体303向上移动，由于致动体303向上位

移，使得喷气孔片301底面的气流腔室307的容积增加，其内部气压形成负压，于箱型微型泵

30外的气体将因为压力梯度，由喷气孔片301的连接件301a的空隙进入气流腔室307并进行

集压；最后请参阅图13C，气体不断地进入气流腔室307内，使气流腔室307内的气压形成正

压，此时，致动体303受电压驱动向下移动，将压缩气流腔室307的容积，并且推挤气流腔室

307内气体，使气体进入箱型微型泵30后型推挤排出，实现气体的传输流动。

[0025] 本案的箱型微型泵30也可为透过微机电制程的方式所制出的微机电系统气体泵，

其中，喷气孔片301、腔体框架302、致动体303、绝缘框架304及导电框架305皆可透过面型微

加工技术制成，以缩小箱型微型泵30的体积。

[0026] 综上所述，本案所提供的健康监测装置，借由气囊定位组件以集气致动器搭配弹

性气囊的定置定位设计，以集气致动器供输气体于弹性气囊内部，让穿戴件能稳固定置于

受测者人体部位，并使光学传感器得以贴合靠近受测者皮肤组织，达成精准监测健康数据

信息，极具产业利用价值，爰依法提出申请。

[0027] 纵使本发明已由上述实施例详细叙述而可由熟悉本技艺人士任施匠思而为诸般

修饰，然皆不脱如附申请专利范围所欲保护者。
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