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(57)摘要

本发明涉及一种基于宠物体征信息的宠物

看护系统，包括：宠物单元、响应单元、装置单元、

反馈单元，宠物单元包括测量模块、时间模块以

及定位模块，响应单元包括分析模块以及控制模

块，装置单元包括温控模块、风控模块，反馈单元

包括反馈模块，测量模块测量宠物的体征数据，

在测量模块的测量基础上，时间模块记录当前时

间点，定位模块测量当前定位，分析模块根据体

征数据以及当前定位的改变情况对宠物当前行

动进行推测，控制模块根据当前行动推测以及当

前体征数据控制温控模块进行温度的匹配调控，

控制模块根据当前体征数据以及当前定位控制

风控模块进行风向、风力的匹配调控。
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1.一种基于宠物体征信息的宠物看护系统，包括：宠物单元、响应单元、装置单元、反馈

单元，所述宠物单元包括测量模块、时间模块以及定位模块，所述响应单元包括分析模块以

及控制模块，所述装置单元包括温控模块、风控模块，所述反馈单元包括反馈模块，所述测

量模块、时间模块、定位模块、分析模块、控制模块、温控模块、风控模块以及反馈模块数据

共享，其特征在于：所述测量模块测量宠物的体征数据，在所述测量模块的测量基础上，所

述时间模块记录当前时间点，所述定位模块测量当前定位，所述分析模块根据所述体征数

据以及所述当前定位的改变情况对宠物当前行动进行推测，所述控制模块根据所述当前行

动推测以及当前体征数据控制所述温控模块进行温度的匹配调控，所述控制模块根据所述

当前体征数据以及当前定位控制所述风控模块进行风向、风力的匹配调控。

2.根据权利要求1所述的一种基于宠物体征信息的宠物看护系统，其特征在于：所述测

量模块包括温度测量子模块、心率测量子模块、呼吸测量子模块，所述分析模块根据所述温

度测量子模块对宠物体温变化的测量、心率测量子模块对宠物心率变化的测量以及呼吸测

量子模块对宠物呼吸速率变化的测量进行宠物当前行为的判定。

3.根据权利要求2所述的一种基于宠物体征信息的宠物看护系统，其特征在于：所述温

度测量子模块设置标准温度范围，所述心率测量子模块设置标准心率范围，所述呼吸测量

子模块设置标准呼吸速率范围。

4.根据权利要求3所述的一种基于宠物体征信息的宠物看护系统，其特征在于：所述分

析模块根据所述定位模块对宠物的定位的改变量进行宠物当前行为的进一步判断。

5.根据权利要求4所述的一种基于宠物体征信息的宠物看护系统，其特征在于：所述分

析模块根据所述定位模块以及时间模块对宠物的定位的改变速率进行宠物当前行为的进

一步判断。

6.根据权利要求5所述的一种基于宠物体征信息的宠物看护系统，其特征在于：所述反

馈模块以所述时间模块对于时间的记录为基准对宠物日常进行记录，所述记录内容为在所

述时间模块记录的时间点处所述宠物行为的判定。

7.根据权利要求6所述的一种基于宠物体征信息的宠物看护系统，其特征在于：还包括

修正模块，所述修正模块用于对所述反馈模块的记录进行人工修正。

8.根据权利要求7所述的一种基于宠物体征信息的宠物看护系统，其特征在于：所述反

馈模块根据所述修正模块对宠物日常的修正结果进行所述宠物看护系统的日常模式的反

馈，所述控制模块根据所述反馈模块反馈结果对所述温控模块以及分控模块进行控制。

9.根据权利要求8所述的一种基于宠物体征信息的宠物看护系统，其特征在于：所述宠

物看护系统的日常模式为根据所述时间模块对时间的记录进行相应时间点处所述温控模

块以及风控模块的控制。
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一种基于宠物体征信息的宠物看护系统

技术领域

[0001] 本发明涉及宠物看护领域，尤其涉及一种基于宠物体征信息的宠物看护系统。

背景技术

[0002] 当今社会，许多养宠物的家庭往往因为工作等原因导致无法对宠物进行有效的看

护，导致宠物在大部分时间内处于无人看管的状态下，从而导致了主人将宠物送至宠物看

护中心代为看护。而宠物看护中心往往存在人员不够的问题，人员不够往往体现在对于宠

物所在环境无法做到实时监测并实时进行调整，尤其是宠物所在环境的温度和风力无法根

据宠物的日常行为进行调整，导致了宠物因为温度的问题而产生一系列的身体不适的问

题。

发明内容

[0003] 发明目的：

针对宠物所在环境的温度和风力无法根据宠物的日常行为进行调整，导致了宠物因为

温度的问题而产生一系列的身体不适的问题，本发明提供一种基于宠物体征信息的宠物看

护系统。

[0004] 技术方案：

一种基于宠物体征信息的宠物看护系统，包括：宠物单元、响应单元、装置单元、反馈单

元，所述宠物单元包括测量模块、时间模块以及定位模块，所述响应单元包括分析模块以及

控制模块，所述装置单元包括温控模块、风控模块，所述反馈单元包括反馈模块，所述测量

模块、时间模块、定位模块、分析模块、控制模块、温控模块、风控模块以及反馈模块数据共

享，所述测量模块测量宠物的体征数据，在所述测量模块的测量基础上，所述时间模块记录

当前时间点，所述定位模块测量当前定位，所述分析模块根据所述体征数据以及所述当前

定位的改变情况对宠物当前行动进行推测，所述控制模块根据所述当前行动推测以及当前

体征数据控制所述温控模块进行温度的匹配调控，所述控制模块根据所述当前体征数据以

及当前定位控制所述风控模块进行风向、风力的匹配调控。

[0005] 作为本发明的一种优选方式，所述测量模块包括温度测量子模块、心率测量子模

块、呼吸测量子模块，所述分析模块根据所述温度测量子模块对宠物体温变化的测量、心率

测量子模块对宠物心率变化的测量以及呼吸测量子模块对宠物呼吸速率变化的测量进行

宠物当前行为的判定。

[0006] 作为本发明的一种优选方式，所述温度测量子模块设置标准温度范围，所述心率

测量子模块设置标准心率范围，所述呼吸测量子模块设置标准呼吸速率范围。

[0007] 作为本发明的一种优选方式，所述分析模块根据所述定位模块对宠物的定位的改

变量进行宠物当前行为的进一步判断。

[0008] 作为本发明的一种优选方式，所述分析模块根据所述定位模块以及时间模块对宠

物的定位的改变速率进行宠物当前行为的进一步判断。
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[0009] 作为本发明的一种优选方式，所述反馈模块以所述时间模块对于时间的记录为基

准对宠物日常进行记录，所述记录内容为在所述时间模块记录的时间点处所述宠物行为的

判定。

[0010] 作为本发明的一种优选方式，还包括修正模块，所述修正模块用于对所述反馈模

块的记录进行人工修正。

[0011] 作为本发明的一种优选方式，所述反馈模块根据所述修正模块对宠物日常的修正

结果进行所述宠物看护系统的日常模式的反馈，所述控制模块根据所述反馈模块反馈结果

对所述温控模块以及分控模块进行控制。

[0012] 作为本发明的一种优选方式，所述宠物看护系统的日常模式为根据所述时间模块

对时间的记录进行相应时间点处所述温控模块以及风控模块的控制。

[0013] 本发明实现以下有益效果：

根据对宠物体征信息以及定位信息的测定，判断宠物此时的行为，并根据行为进行温

度、风力以及风向的控制，解决了宠物所在环境的温度和风力无法根据宠物的日常行为进

行调整，导致了宠物因为温度的问题而产生一系列的身体不适的问题。

附图说明

[0014] 此处的附图被并入说明书中并构成本说明书的一部分，示出了符合本公开的实施

例，并于说明书一起用于解释本公开的原理。

[0015] 图1为系统框架图；

图2为测量模块示意图。

具体实施方式

[0016] 下面将结合本发明实施例中的附图，对本发明实施例中的技术方案进行清楚、完

整地描述，显然，所描述的实施例仅仅是本发明一部分实施例，而不是全部的实施例。

[0017] 实施例一：

参考图为图1、图2。一种基于宠物体征信息的宠物看护系统，包括：宠物单元1、响应单

元2、装置单元3、反馈单元4，所述宠物单元1包括测量模块11、时间模块12以及定位模块13，

所述响应单元2包括分析模块21以及控制模块22，所述装置单元3包括温控模块31、风控模

块32，所述反馈单元4包括反馈模块41，所述测量模块11、时间模块12、定位模块13、分析模

块21、控制模块22、温控模块31、风控模块32以及反馈模块41数据共享，所述测量模块11测

量宠物的体征数据，在所述测量模块11的测量基础上，所述时间模块12记录当前时间点，所

述定位模块13测量当前定位，所述分析模块21根据所述体征数据以及所述当前定位的改变

情况对宠物当前行动进行推测，所述控制模块22根据所述当前行动推测以及当前体征数据

控制所述温控模块31进行温度的匹配调控，所述控制模块22根据所述当前体征数据以及当

前定位控制所述风控模块32进行风向、风力的匹配调控。

[0018] 作为本发明的一种优选方式，所述测量模块11包括温度测量子模块111、心率测量

子模块112、呼吸测量子模块113，所述分析模块21根据所述温度测量子模块111对宠物体温

变化的测量、心率测量子模块112对宠物心率变化的测量以及呼吸测量子模块113对宠物呼

吸速率变化的测量进行宠物当前行为的判定。
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[0019] 作为本发明的一种优选方式，所述温度测量子模块111设置标准温度范围，所述心

率测量子模块112设置标准心率范围，所述呼吸测量子模块113设置标准呼吸速率范围。

[0020] 作为本发明的一种优选方式，所述分析模块21根据所述定位模块13对宠物的定位

的改变量进行宠物当前行为的进一步判断。

[0021] 作为本发明的一种优选方式，所述分析模块21根据所述定位模块13以及时间模块

12对宠物的定位的改变速率进行宠物当前行为的进一步判断。

[0022] 作为本发明的一种优选方式，所述反馈模块41以所述时间模块12对于时间的记录

为基准对宠物日常进行记录，所述记录内容为在所述时间模块12记录的时间点处所述宠物

行为的判定。

[0023] 作为本发明的一种优选方式，还包括修正模块42，所述修正模块42用于对所述反

馈模块41的记录进行人工修正。

[0024] 作为本发明的一种优选方式，所述反馈模块41根据所述修正模块42对宠物日常的

修正结果进行所述宠物看护系统的日常模式的反馈，所述控制模块22根据所述反馈模块41

反馈结果对所述温控模块31以及分控模块进行控制。

[0025] 作为本发明的一种优选方式，所述宠物看护系统的日常模式为根据所述时间模块

12对时间的记录进行相应时间点处所述温控模块31以及风控模块32的控制。

[0026] 在具体实施过程中，当温度测量子模块111、心率测量子模块112、呼吸测量子模块

113的测量结果分别落在标准温度范围、标准心率范围、标准呼吸速率范围内时，分析模块

21判断此时宠物处于正常体征状态，当分析模块21判断定位模块13的定位处于不断改变的

状态时，分析模块21进一步判定宠物正在平缓的活动，控制模块22此时控制温控模块31以

及风控模块32保持不变；当分析模块21判断定位模块13的定位处于没有改变的状态时，分

析模块21进一步判定宠物正在休息，控制模块22此时控制温控模块31将温度升高至温度测

量子模块111测量的宠物体表温度，并控制风控模块32降低风速并将风向调整至定位模块

13定位的相反的方向。

[0027] 当温度测量子模块111测量的温度高于标准温度范围且心率测量子模块112测量

的心率大于标准心率范围、呼吸测量子模块113测量的呼吸速率大于标准呼吸速率范围时，

分析模块21判断此时宠物处于高温体征状态，当分析模块21判断定位模块13的定位处于不

断改变状态时且改变速率不大时，分析模块21进一步判定宠物正在较为剧烈的活动，控制

模块22此时控制温控模块31将温度调整至低于标准温度范围的最小值的温度值，并控制风

控模块32根据定位模块13定位将风向调整至实时定位方向且保持风速不变；当分析模块21

判断定位模块13的定位处于不断改变状态且改变速率较大时，分析模块21进一步判定宠物

正在剧烈运动，控制模块22此时控制温控模块31将温度调整至低于标准温度范围的最小值

的温度值，并控制分控模块根据定位模块13定位将风向调整至实时定位方向且将风速加

大；当分析模块21判断定位模块13的定位处于停止状态时，分析模块21进一步判定宠物正

在运动后休息，控制模块22此时控制温控模块31将温度调整至标准温度范围的最小值对应

的温度值并控制风控模块32将风向调整至实时定位方向并将风速减小至标准风速，当温度

测量子模块111进一步测量宠物温度降低时，控制模块22控制温控模块31将温度升高至标

准温度中段位置对应的温度值，并控制风控模块32将风向调整至实时定位相反的方向。

[0028] 当温度测量子模块111测量的温度值逐渐下降时，且心率测量子模块112、呼吸测
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量子模块113的测量值分别进入标准心率范围以及标准呼吸速率范围的低阶段区域时，且

定位模块13测量的定位保持不变时，分析模块21判断此时宠物进入睡眠状态，控制模块22

此时控制温控模块31升高温度至标准温度范围的较高值区域，并控制风控模块32将风向调

整至定位模块13的实时定位相反的方向并降低风速。

[0029] 反馈模块41在根据时间模块12的时间点记录宠物的日常行为，工作人员根据当前

行为对反馈模块41的记录进行修正，并根据当前所记录并修正的所有日期的日常行为进行

以时间范围作为划分条件的宠物日常行为的推断，控制模块22根据各个时间范围内宠物日

常行为的推断进行日常行为对应的温度控制、风速控制以及风向控制。当当前日常行为推

断对应的控制方式与根据上述方法推断的控制方式产生冲突时，反馈模块41进行自主修

改，并根据上述方法推断的控制方式进行系统控制。

[0030] 上述实施例只为说明本发明的技术构思及特点，其目的是让熟悉该技术领域的技

术人员能够了解本发明的内容并据以实施，并不能以此来限制本发明的保护范围。凡根据

本发明精神实质所作出的等同变换或修饰，都应涵盖在本发明的保护范围之内。
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图 1

图 2
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专利名称(译) 一种基于宠物体征信息的宠物看护系统

公开(公告)号 CN108968934A 公开(公告)日 2018-12-11

申请号 CN201810806164.1 申请日 2018-07-20

[标]发明人 黄惠珠

发明人 黄惠珠

IPC分类号 A61B5/0205 A61B5/00 G05D27/02

CPC分类号 A61B5/02055 A61B5/021 A61B5/024 A61B5/0816 G05D27/02

代理人(译) 李静

外部链接  Espacenet SIPO

摘要(译)

本发明涉及一种基于宠物体征信息的宠物看护系统，包括：宠物单元、
响应单元、装置单元、反馈单元，宠物单元包括测量模块、时间模块以
及定位模块，响应单元包括分析模块以及控制模块，装置单元包括温控
模块、风控模块，反馈单元包括反馈模块，测量模块测量宠物的体征数
据，在测量模块的测量基础上，时间模块记录当前时间点，定位模块测
量当前定位，分析模块根据体征数据以及当前定位的改变情况对宠物当
前行动进行推测，控制模块根据当前行动推测以及当前体征数据控制温
控模块进行温度的匹配调控，控制模块根据当前体征数据以及当前定位
控制风控模块进行风向、风力的匹配调控。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/3c63d323-6192-4dae-aec6-6229397bce7e
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/064549540/publication/CN108968934A?q=CN108968934A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN108968934A

