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(57)摘要

本发明公开了一种健康交互型机器人，本发

明具备多项功能，不仅可以陪护聊天，播放新闻、

音乐、天气预报、看视频，讲故事，还可以实时监

测室内的环境质量，并实时进行调整，自行操控

各种家用智能电器的工作，保持室内空气质量处

于较优水平，省时省力，智能手环佩戴在孩子或

者老人身上，当孩子或者老人的生理数据异常

时，通过机器人向家属进行报警，家属无需在身

边看护也可实时掌握孩子或者老人的健康状况，

使用方便，可对电源模块的剩余电量进行检测，

避免了使用者在使用时智能机器人突然没电的

状况，通过按键模块可以方便使用者的编程，通

过语言模块的设置，在按键模块损坏时使用者依

然可对机器人内的数据进行编程。
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1.一种健康交互型机器人，包括机器人本体(1)和佩戴在使用者身上的智能手环(2)，

其特征在于，所述机器人本体(1)包括CPU主控模块、用于与智能手环(2)进行无线通信的第

一无线通信模块、用于进行应急处理的应急处理模块、用于进行人机交互的人机交互模块、

用于对室内环境质量进行检测的室内环境质量检测模块、用于对室内环境质量进行控制的

室内环境质量控制模块、用于使用者对机器人进行编程的编程模块、用于对机器人进行供

电的电源模块和用于显示相关数据和信息的显示模块，第一无线通信模块、应急处理模块、

人机交互模块、室内环境质量检测模块、室内环境质量控制模块、编程模块、电源模块和显

示模块分别与CPU主控模块连接，智能手环(2)包括MCU微控单元、用于进行报警的报警触发

模块和用于与机器人本体(1)进行无线通信的第二无线通信模块，报警触发模块和第二无

线通信模块分别与MCU微控单元连接，第一无线通信模块和第二通信模块之间无线连接。

2.据权利要求1所述的健康交互型机器人，其特征在于，所述智能手环(2)还包括用于

采集佩戴者血糖的血糖传感器、用于采集佩戴者血压数据的血压传感器、用于采集佩戴者

心率数据的心率传感器、用于测量佩戴者体温的红外传感器、用于检测胎心的胎心传感器、

用于检测血氧的血氧传感器、用于测量智能手环加速度数据的加速度传感器和用于检测佩

戴者是否移动的运动传感器，所述血糖传感器、血压传感器、胎心传感器、血氧传感器、心率

传感器、温度传感器、加速度传感器和运动传感器与MCU微控单元连接。

3.根据权利要求1所述的健康交互型机器人，其特征在于，所述智能手环(2)还包括用

于显示采集到的各数据的液晶显示屏，液晶显示屏与MCU微控单元连接，显示屏用于显示采

集到的各数据信息。

4.根据权利要求1所述的健康交互型机器人，其特征在于，所述室内环境质量检测模块

包括用于检测室内灰尘浓度的灰尘传感器、用于检测室内温度的温度传感器、用于检测室

内可燃气体浓度的可燃气体传感器、用于检测室内有毒有害气体浓度的有毒有害气体传感

器、用于检测室内湿度的湿度传感器。

5.根据权利要求1所述的健康交互型机器人，其特征在于，所述室内环境质量控制模块

包括吸尘器遥控单元、空调遥控单元、加湿器遥控单元、负离子发生器遥控单元、除湿机遥

控单元，吸尘器遥控单元控制吸尘器的工作，空调遥控单元控制空调的工作，加湿器遥控单

元控制加湿器的工作，负离子发生器遥控单元控制负离子发生器的工作、除湿机遥控单元

控制除湿机的工作。

6.根据权利要求1所述的健康交互型机器人，其特征在于，所述人机交互模块主要包括

语音聊天单元、新闻播报单元、天气预报单元、报时单元、音乐播放单元、故事播放单元、视

频播放单元、远程语音通话单元和远程视频通信单元。

7.根据权利要求1所述的健康交互型机器人，其特征在于，所述应急处理模块包括语音

报警单元、自动拨号呼救单元，机器人根据用户发出的语音求救信号或者根据室内环境质

量监测传感器检测到的可燃气体数据，传输至CPU主控模块后，CPU主控模块进行数据处理

分析后发送至应急处理模块，通过语音报警单元和自动拨号呼救单元分别来发出指令，进

行语音提示报警和自动电话拨号报警。

8.根据权利要求1所述的健康交互型机器人，其特征在于，所述电源模块连接有电源检

测模块，所述编程模块包括按键模块和语言模块，通过电源检测模块的设置，可对电源模块

的剩余电量进行检测，通过按键模块方便使用者的编程，通过语言模块的设置，在按键模块
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损坏时使用者依然可对机器人内的数据进行编程，通过显示模块的设置，可在检测后把检

测的数值进行显示。

9.根据权利要求6所述的健康交互型机器人，其特征在于，所述人机交互模块用于人脸

识别、身份识别、体感和视觉识别、语音识别、语义解析以及语音合成。
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一种健康交互型机器人

技术领域

[0001] 本发明涉及机器人技术领域。

背景技术

[0002] 智能机器人是自动执行工作的机器装置，它既可以接受人类指挥，又可以运行预

先编排的程序，也可以根据以人工智能技术制定的原则纲领行动。它的任务是协助或取代

人类工作的工作，例如生产业、建筑业，或是危险的工作。

[0003] 随着科技的发展，社会的进步，机器人的使用也越来越广泛，但现有的智能机器人

不具有人体健康检测的功能，在使用时不能对人体的健康进行检测，不方便使用者的使用，

降低了智能机器人的实用性。许多有老人或者孩子的家庭，由于家人要工作外出等不能全

天候陪护在老人或者孩子身边，老人或者孩子容易出现各种危险，比如煤气泄漏而不自知

容易引起火灾，而且分隔两地交流不便，不能实时知晓老人在家的状况。随着科技发展和社

会进步，越来越多的家用智能机器人涌现出来，但目前市面上的大部分机器人的结构都较

为复杂、实用功能单一，无法解决用户的日常生活需求。

发明内容

[0004] 本发明的目的在于提供一种健康交互型机器人，以解决上述背景技术中提出的问

题。

[0005] 为实现上述目的，本发明提供如下技术方案：

[0006] 一种健康交互型机器人，包括机器人本体和佩戴在使用者身上的智能手环，所述

机器人本体包括CPU主控模块、用于与智能手环进行无线通信的第一无线通信模块、用于进

行应急处理的应急处理模块、用于进行人机交互的人机交互模块、用于对室内环境质量进

行检测的室内环境质量检测模块、用于对室内环境质量进行控制的室内环境质量控制模

块、用于使用者对机器人进行编程的编程模块、用于对机器人进行供电的电源模块和用于

显示相关数据和信息的显示模块，第一无线通信模块、应急处理模块、人机交互模块、室内

环境质量检测模块、室内环境质量控制模块、编程模块、电源模块和显示模块分别与CPU主

控模块连接，智能手环包括MCU微控单元、用于进行报警的报警触发模块和用于与机器人本

体进行无线通信的第二无线通信模块，报警触发模块和第二无线通信模块分别与MCU微控

单元连接，第一无线通信模块和第二通信模块之间无线连接。

[0007] 进一步的：所述智能手环还包括用于采集佩戴者血糖的血糖传感器、用于采集佩

戴者血压数据的血压传感器、用于采集佩戴者心率数据的心率传感器、用于测量佩戴者体

温的红外传感器、用于检测胎心的胎心传感器、用于检测血氧的血氧传感器、用于测量智能

手环加速度数据的加速度传感器和用于检测佩戴者是否移动的运动传感器，所述血糖传感

器、血压传感器、胎心传感器、血氧传感器、心率传感器、温度传感器、加速度传感器和运动

传感器与MCU微控单元连接，通过血糖传感器、血压传感器、心率传感器和红外传感器，可以

对佩戴者的生理数据进行监测，而通过加速度传感器和运动传感器，可以判断佩戴者的运
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动状态，而综合上述的数据，即可对佩戴者是否摔倒、是否存在危险作出准确的判断。

[0008] 进一步的：所述智能手环还包括用于显示采集到的各数据的液晶显示屏，液晶显

示屏与MCU微控单元连接，显示屏用于显示采集到的各数据信息，方便人们更为直观的了解

身体各方面的生理数据。

[0009] 进一步的：所述室内环境质量检测模块包括用于检测室内灰尘浓度的灰尘传感

器、用于检测室内温度的温度传感器、用于检测室内可燃气体浓度的可燃气体传感器、用于

检测室内有毒有害气体浓度的有毒有害气体传感器、用于检测室内湿度的湿度传感器。

[0010] 进一步的：所述室内环境质量控制模块包括吸尘器遥控单元、空调遥控单元、加湿

器遥控单元、负离子发生器遥控单元、除湿机遥控单元，吸尘器遥控单元控制吸尘器的工

作，空调遥控单元控制空调的工作，加湿器遥控单元控制加湿器的工作，负离子发生器遥控

单元控制负离子发生器的工作、除湿机遥控单元控制除湿机的工作。

[0011] 进一步的：所述人机交互模块主要包括语音聊天单元、新闻播报单元、天气预报单

元、报时单元、音乐播放单元、故事播放单元、视频播放单元、远程语音通话单元、远程视频

通信单元。

[0012] 进一步的：所述应急处理模块包括语音报警单元、自动拨号呼救单元，机器人根据

用户发出的语音求救信号或者根据室内环境质量监测传感器检测到的可燃气体数据，传输

至CPU主控模块后，CPU主控模块进行数据处理分析后发送至应急处理模块，通过语音报警

单元和自动拨号呼救单元分别来发出指令，进行语音提示报警和自动电话拨号报警。

[0013] 进一步的：所述电源模块连接有电源检测模块，所述编程模块包括按键模块和语

言模块，通过电源检测模块的设置，可对电源模块的剩余电量进行检测，避免了使用者在使

用时智能机器人突然没电的状况，方便了使用者的使用，通过按键模块可以方便使用者的

编程，通过语言模块的设置，在按键模块损坏时使用者依然可对机器人内的数据进行编程，

通过显示模块的设置，可在检测后把检测的数值进行显示，方便使用者的读取。

[0014] 进一步的：所述人机交互模块用于人脸识别、身份识别、体感和视觉识别、语音识

别、语义解析以及语音合成。

[0015] 与现有技术相比，本发明的有益效果是：

[0016] 本发明具备多项功能，不仅可以陪护聊天，播放新闻、音乐、天气预报、看视频，讲

故事，还可以实时监测室内的环境质量，并实时进行调整，自行操控各种家用智能电器的工

作，保持室内空气质量处于较优水平，省时省力，智能手环佩戴在孩子或者老人身上当孩子

或者老人的生理数据异常时，通过机器人向家属进行报警，家属无需在身边看护也可实时

掌握孩子或者老人的健康状况，使用方便，可对电源模块的剩余电量进行检测，避免了使用

者在使用时智能机器人突然没电的状况，通过按键模块可以方便使用者的编程，通过语言

模块的设置，在按键模块损坏时使用者依然可对机器人内的数据进行编程。

附图说明

[0017] 图1是本发明的健康交互型机器人的内部模块连接框图。

具体实施方式

[0018] 下面将结合附图对本发明作进一步说明。
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[0019] 请参阅图1，本发明实施例中，一种健康交互型机器人，包括机器人本体1和佩戴在

使用者身上的智能手环2，所述机器人本体1包括CPU主控模块、用于与智能手环2进行无线

通信的第一无线通信模块、用于进行应急处理的应急处理模块、用于进行人机交互的人机

交互模块、用于对室内环境质量进行检测的室内环境质量检测模块、用于对室内环境质量

进行控制的室内环境质量控制模块、用于使用者对机器人进行编程的编程模块、用于对机

器人进行供电的电源模块和用于显示相关数据和信息的显示模块，第一无线通信模块、应

急处理模块、人机交互模块、室内环境质量检测模块、室内环境质量控制模块、编程模块、电

源模块和显示模块分别与CPU主控模块连接，智能手环2包括MCU微控单元、用于进行报警的

报警触发模块和用于与机器人本体1进行无线通信的第二无线通信模块，报警触发模块和

第二无线通信模块分别与MCU微控单元连接，第一无线通信模块和第二通信模块之间无线

连接。

[0020] 所述智能手环2还包括用于采集佩戴者血糖的血糖传感器、用于采集佩戴者血压

数据的血压传感器、用于采集佩戴者心率数据的心率传感器、用于测量佩戴者体温的红外

传感器、用于检测胎心的胎心传感器、用于检测血氧的血氧传感器、用于测量智能手环加速

度数据的加速度传感器和用于检测佩戴者是否移动的运动传感器，所述血糖传感器、血压

传感器、胎心传感器、血氧传感器、心率传感器、红外传感器、加速度传感器和运动传感器与

MCU微控单元连接，通过血糖传感器、血压传感器、心率传感器和红外传感器，可以对佩戴者

的生理数据进行监测，而通过加速度传感器和运动传感器，可以判断佩戴者的运动状态，而

综合上述的数据，即可对佩戴者是否摔倒、是否存在危险作出准确的判断。

[0021] 所述智能手环2还包括用于显示采集到的各数据的液晶显示屏，液晶显示屏与MCU

微控单元连接，显示屏用于显示采集到的各数据信息，方便人们更为直观的了解身体各方

面的生理数据。所述室内环境质量检测模块包括灰尘传感器、温度传感器、可燃气体传感

器、有毒有害气体传感器、湿度传感器，还可以加入室外雾霆探测传感器，若检测到室外雾

霆污染较严重可通过报警器16发出警报或语音提示，提醒用户缩短在室外停留的时间。

[0022] 所述室内环境质量控制模块包括吸尘器遥控单元、空调遥控单元、加湿器遥控单

元、负离子发生器遥控单元、除湿机遥控单元，吸尘器遥控单元控制吸尘器的工作，空调遥

控单元控制空调的工作，加湿器遥控单元控制加湿器的工作，负离子发生器遥控单元控制

负离子发生器的工作、除湿机遥控单元控制除湿机的工作。

[0023] 所述人机交互模块主要包括语音聊天单元、新闻播报单元、天气预报单元、报时单

元、音乐播放单元、故事播放单元、视频播放单元、远程语音通话单元、远程视频通信单元，

报时单元是根据用户作息时间进行报时，例如在早晨6点半进行起床报时，早上7点钟进行

早餐报时，上午9点钟进行饮水报时，上午10点钟进行散步运动报时，上午12点钟进行午餐

报时，12点30分进行服药报时，下午14点钟进行午休报时，下午16点钟进行运动报时，下午

18点钟进行晚餐报时，晚上21点钟进行睡眠报时等，这些报时时间可根据用户自身需求进

行自行设定。同时，人机交互模块还用于人脸识别、身份识别、体感和视觉识别、语音识别、

语义解析以及语音合成。通过人脸认证和身份证认证等，对用户身份进行识别，确认用户的

具体身份。通过体感和视觉识别、语音识别，确定用户动作和表情、语言的具体含义，经过分

析合成对应得体的答复语音，与用户之间型交互。

[0024] 所述应急处理模块包括语音报警单元、自动拨号呼救单元，机器人根据用户发出
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的语音求救信号或者根据室内环境质量监测传感器检测到的可燃气体数据，传输至CPU主

控模块后，CPU主控模块进行数据处理分析后发送至应急处理模块，通过语音报警单元和自

动拨号呼救单元分别来发出指令，进行语音提示报警和自动电话拨号报警，自动电话拨号

报警号码包括110,120,119，还包括与用户家属相关联的手机号。所述电源模块连接有电源

检测模块，所述编程模块包括按键模块和语言模块，通过电源检测模块的设置，可对电源模

块的剩余电量进行检测，避免了使用者在使用时智能机器人突然没电的状况，方便了使用

者的使用；通过按键模块可以方便使用者的编程，通过语言模块的设置，在按键模块损坏时

使用者依然可对机器人内的数据进行编程，通过显示模块的设置，可在检测后把检测的数

值进行显示，方便使用者的读取，通过语音模块的设置，可对显示的数值进行读出，避免了

使用者在不方便观看时不能及时知道自己检测数值的情况。人机交互模块与CPU主控模块

相连，人机交互模块通过媒介与用户进行人机信息交互，并将接受到的语音和图像数据传

输至CPU主控模块，室内环境质量检测模块将监测到的室内环境数据指标传输至CPU主控模

块，由CPU主控模块进行分析和处理后，根据各项数据指标，控制室内环境质量控制模块发

出操作指令，来控制吸尘器、空调、加湿器、负离子发生器、除湿机的工作以调节室内环境，

应急处理模块与CPU主控模块相连，通过CPU主控模块对应急信号进行分析和处理后控制其

发出应急操作指令；机器人还包括远程控制模块，远程控制模块包括远程计算机和手机

APP，家属可以通过手机APP实现机器人的一键操控，并能接收机器人的语音提示报警信号。

所述智能手环2能够监测佩戴者的血压、心率、温度、脉搏等，当血压、心率、脉搏不在安全范

围内，或者温度高于38摄氏度，将信息传到机器人进行处理，通过智能处理算法综合判断异

常情况，一旦出现异常，则立刻通过机器人家属发出警报，智能手环中还安装有运动传感

器、加速度传感器等以判断佩戴者的摔倒情况，如果佩戴者运动状态静止并且出现摔倒或

者平躺的情况，再通过智能手环的血压、心率以及判断摔倒功能综合算法判断佩戴者当前

的身体状况，则立刻发出警报求助。具体使用时，将智能手环2佩戴在孩子或者老人的身上，

当孩子或者老人的生理数据异常时，通过机器人向家属进行报警，家属无需在身边看护也

可实时掌握孩子或者老人的健康状况，使用方便。

[0025] 本发明具备多项功能，不仅可以陪护聊天，播放新闻、音乐、天气预报、看视频，讲

故事，还可以实时监测室内的环境质量，并实时进行调整，自行操控各种家用智能电器的工

作，保持室内空气质量处于较优水平，省时省力，智能手环佩戴在孩子或者老人身上当孩子

或者老人的生理数据异常时，通过机器人向家属进行报警，家属无需在身边看护也可实时

掌握孩子或者老人的健康状况，使用方便，可对电源模块的剩余电量进行检测，避免了使用

者在使用时智能机器人突然没电的状况，通过按键模块可以方便使用者的编程，通过语言

模块的设置，在按键模块损坏时使用者依然可对机器人内的数据进行编程。

[0026] 以上实施例仅供说明本发明之用，而非对本发明的限制，有关技术领域的技术人

员，在不脱离本发明的精神和范围的情况下，还可以作出各种变换或变型，因此所有等同的

技术方案也应该属于本发明的范畴，应由各权利要求所限定。
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程，通过语言模块的设置，在按键模块损坏时使用者依然可对机器人内
的数据进行编程。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/db6e26bc-a626-4dff-b54d-2b74f62895e1
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/064834424/publication/CN109079781A?q=CN109079781A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN109079781A

