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摘要(译)

本发明公开了一种融合肌电和脑电信息的无人平台操控系统，包括：脑
电信号采集处理模块，其通过蓝牙与信息融合处理模块进行通信；手势
肌电信号采集模块，其通过SPI总线与所述信息融合处理模块进行通信；
手势运动信号采集模块，其通过串口与所述信息融合处理模块进行通
信；信息融合处理模块，其通过串口与无线通信模块进行通信；无线通
信模块，其通过串口与无人平台控制器进行通信。本发明还公开了一种
融合肌电和脑电信息的无人平台操控方法。本发明的有益效果：不仅能
对操作者整个手臂的手势动作进行识别，也能正确捕捉操作者的动作意
图，实现对无人平台的精确控制。
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