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(57)摘要

本发明提供一种中医脉诊仪及脉搏波采集

分析方法。该中医脉诊仪包括定位单元、传感器

单元以及通信单元，中医脉诊仪通过通信网络与

中医诊疗信息系统通信连接，存储器、显示器、定

位单元、传感器单元以及通信单元均与处理器电

连接，定位单元包括定位驱动电机以及定位本

体，定位本体上设置有定位窗口，定位窗口周围

设置有用于对准脉搏位置的定位标记，传感器单

元包括脉搏传感器探头和采集窗口，采集窗口设

置于传感器单元的底部，脉搏传感器探头穿过采

集窗口，脉搏传感器探头上设置有压力传感器，

压力传感器与处理器电连接。本发明能够精确定

位脉搏波信号的采集位置，实现远程中医脉象会

诊的功能。
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1.一种中医脉诊仪，该中医脉诊仪包括处理器、存储器以及显示器，其特征在于，所述

中医脉诊仪还包括定位单元、传感器单元以及通信单元，所述中医脉诊仪通过通信网络与

中医诊疗信息系统通信连接，所述存储器、显示器、定位单元、传感器单元以及通信单元均

与所述处理器电连接，所述定位单元包括定位驱动电机以及定位本体，所述定位本体上设

置有定位窗口，所述定位窗口周围设置有用于对准脉搏位置的定位标记，所述传感器单元

包括脉搏传感器探头和采集窗口，所述采集窗口设置于所述传感器单元的底部，所述脉搏

传感器探头穿过所述采集窗口，所述脉搏传感器探头上设置有压力传感器，所述压力传感

器与所述处理器电连接，其中：

所述定位驱动电机用于驱动所述定位本体运动以改变所述定位标记和所述脉搏传感

器探头之间的距离；

所述处理器用于根据所述定位标记和所述脉搏传感器探头之间的距离确定采集部位；

所述压力传感器用于采集所述脉搏传感器探头与采集部位之间的压力值；

所述处理器还用于控制所述脉搏传感器探头移动至脉搏传感器探头与采集部位之间

的压力值为预设压力值时的位置，以及在该位置下采集用户的原始脉搏波信号；

所述处理器还用于对所述原始脉搏波信号进行处理以获得处理后的脉搏波信号；

所述显示器用于显示处理后的脉搏波信号；

所述存储器用于存储处理后的脉搏波信号；

所述通信单元用于通过通信网络发送处理后的脉搏波信号至中医诊疗信息系统。

2.如权利要求1所述的中医脉诊仪，其特征在于，所述处理器具体用于当其中一个定位

标记与所述脉搏传感器探头的距离不相等时，发送驱动控制信号控制所述定位驱动电机运

动，所述定位驱动电机驱动所述定位本体运动；当所述脉搏传感器探头位于所述采集窗口

的中心位置时，确定脉搏波的采集部位。

3.如权利要求2所述的中医脉诊仪，其特征在于，所述定位窗口的形状和大小与所述采

集窗口的形状和大小均相同。

4.如权利要求2所述的中医脉诊仪，其特征在于，所述传感器单元还包括传感器驱动电

机、与所述传感器驱动电机固定连接的丝杆以及套设在所述丝杆外的升降结构，所述脉搏

传感器探头设置于所述升降结构的底部，所述处理器控制传感器驱动电机带动丝杆运动，

从而驱动升降结构带动脉搏传感器探头移动，当所述脉搏传感器探头与采集部位的压力值

等于预设压力值时，确定传感器单元移动至传感器单元与定位单元确定的采集部位之间的

压力值为预设压力值的位置。

5.如权利要求4所述的中医脉诊仪，其特征在于，当所述脉搏传感器探头与采集部位的

压力值为小于预设压力值的预设值时，所述处理器减小所述移动控制信号的变化量。

6.一种脉搏波采集分析方法，应用于中医脉诊仪中，该中医脉诊仪包括处理器、存储器

以及显示器，其特征在于，所述中医脉诊仪通过通信网络与中医诊疗信息系统通信连接，所

述存储器、显示器、定位单元、传感器单元以及通信单元均与所述处理器电连接，所述定位

单元包括定位驱动电机以及定位本体，所述定位本体上设置有定位窗口，所述定位窗口周

围设置有用于对准脉搏位置的定位标记，所述传感器单元包括脉搏传感器探头和采集窗

口，所述采集窗口设置于所述传感器单元的底部，所述脉搏传感器探头穿过所述采集窗口，

所述脉搏传感器探头上设置有压力传感器，所述压力传感器与所述处理器电连接，该方法
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包括步骤：

根据定位标记和脉搏传感器探头之间的距离输出定位控制信号，控制定位驱动电机驱

动定位本体运动，当脉搏传感器探头位于采集窗口的中心位置时，确定该位置为脉搏波的

采集部位；

获取脉搏传感器探头与采集部位之间的压力值；

控制脉搏传感器探头移动至脉搏传感器探头与采集部位之间的压力值为预设压力值

时的位置；

在该位置下采集用户的原始脉搏波信号；

对所述原始脉搏波信号进行处理以获得处理后的脉搏波信号；

显示处理后的脉搏波信号在显示器上；

存储处理后的脉搏波信号至存储器中；

发送所述处理后的脉搏波信号至中医诊疗信息系统。

7.如权利要求6所述的脉搏波采集分析方法，其特征在于，所述根据所述定位标记和所

述脉搏传感器之间的距离确定采集部位的步骤包括：当其中一个定位标记与所述脉搏传感

器探头的距离不相等时，发送驱动控制信号控制所述定位驱动电机运动，所述定位驱动电

机驱动所述定位本体运动；当所述脉搏传感器探头位于所述采集窗口的中心位置时，确定

脉搏波的采集部位。

8.如权利要求7所述的脉搏波采集分析方法，其特征在于，所述定位窗口的形状和大小

与所述采集窗口的形状和大小均相同。

9.如权利要求8所述的脉搏波采集分析方法，其特征在于，所述传感器单元还包括传感

器驱动电机、与所述传感器驱动电机固定连接的丝杆以及套设在所述丝杆外的升降结构，

所述脉搏传感器探头设置于所述升降结构的底部，所述根据所述脉搏传感器探头与采集部

位的压力值控制所述脉搏传感器探头移动至脉搏传感器探头与确定的采集部位之间的压

力值为预设压力值的位置的步骤包括：

控制传感器驱动电机带动丝杆运动，从而驱动升降结构带动脉搏传感器探头向下移

动；

判断脉搏传感器探头与采集部位的压力值超过预设压力值；

当脉搏传感器探头与采集部位的压力值小于预设压力值时，发送移动控制信号控制传

感器驱动电机带动丝杆向下运动，从而驱动升降结构带动脉搏传感器探头向下移动；

当脉搏传感器探头与采集部位的压力值大于预设压力值时，发送移动控制信号控制传

感器驱动电机带动丝杆向上运动，从而驱动升降结构带动脉搏传感器探头向上移动；

当脉搏传感器探头与采集部位的压力值等于预设压力值时，确定传感器单元移动至传

感器单元与定位单元确定的采集部位之间的压力值为预设压力值的位置。

10.如权利要求8所述的脉搏波采集分析方法，其特征在于，所述根据所述脉搏传感器

探头与采集部位的压力值控制所述脉搏传感器探头移动至脉搏传感器探头与确定的采集

部位之间的压力值为预设压力值的位置的步骤还包括：

当脉搏传感器探头与采集部位的压力值为小于预设压力值的预设值时，减小所述移动

控制信号的变化量。
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中医脉诊仪及脉搏波采集分析方法

技术领域

[0001] 本发明涉及中医脉诊信息采集分析的技术领域，尤其涉及一种中医脉诊仪及脉搏

波采集分析方法。

背景技术

[0002] 中医常用的诊断方法包括望、闻、问、切，其中，脉诊是中医的重要诊断方法之一。

中医手指切脉是在指端对桡动脉管施加不同压力的条件下(即浮、中、沉压力)，依靠触觉、

压觉、振动觉感受器探测脉象信息的。其中包括至数、节律、浮沉、强弱、粗细、刚柔、流利、艰

涩等信息。中医脉象信号是切脉压力和脉搏波搏动力的集合。现有的中医脉诊仪无法精确

的定位脉搏波信号采集的位置，且现有的中医脉诊仪无法将脉诊信息传输至远程中医脉诊

信息系统中，从而很难实现中医远程脉象会诊。

发明内容

[0003] 本发明的主要目的在于提供一种中医脉诊仪及中医脉诊仪及脉搏波采集分析方

法，旨在现有中医脉诊仪无法精确的定位脉搏波信号采集的位置以及无法实现中医远程脉

象会诊的技术问题。

[0004] 为实现上述目的，本发明提供一种中医脉诊仪，该中医脉诊仪包括处理器、存储器

以及显示器，其特征在于，所述中医脉诊仪还包括定位单元、传感器单元以及通信单元，所

述中医脉诊仪通过通信网络与中医诊疗信息系统通信连接，所述存储器、显示器、定位单

元、传感器单元以及通信单元均与所述处理器电连接，所述定位单元包括定位驱动电机以

及定位本体，所述定位本体上设置有定位窗口，所述定位窗口周围设置有用于对准脉搏位

置的定位标记，所述传感器单元包括脉搏传感器探头和采集窗口，所述采集窗口设置于所

述传感器单元的底部，所述脉搏传感器探头穿过所述采集窗口，所述脉搏传感器探头上设

置有压力传感器，所述压力传感器与所述处理器电连接，其中：

[0005] 所述定位驱动电机用于驱动所述定位本体运动以改变所述定位标记和所述脉搏

传感器探头之间的距离；

[0006] 所述处理器用于根据所述定位标记和所述脉搏传感器探头之间的距离确定采集

部位；

[0007] 所述压力传感器用于采集所述脉搏传感器探头与采集部位之间的压力值；

[0008] 所述处理器还用于控制所述脉搏传感器探头移动至脉搏传感器探头与确定的采

集部位之间的压力值为预设压力值时的位置，以及在该位置下采集用户的原始脉搏波信

号；

[0009] 所述处理器还用于对所述原始脉搏波信号进行处理以获得处理后的脉搏波信号；

[0010] 所述显示器用于显示处理后的脉搏波信号；

[0011] 所述存储器用于存储处理后的脉搏波信号；

[0012] 所述通信单元用于通过通信网络发送处理后的脉搏波信号至中医诊疗信息系统。
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[0013] 进一步地，所述处理器具体用于当其中一个定位标记与所述脉搏传感器探头的距

离不相等时，发送驱动控制信号控制所述定位驱动电机运动，所述定位驱动电机驱动所述

定位本体运动；当所述脉搏传感器探头位于所述采集窗口的中心位置时，确定脉搏波的采

集部位。

[0014] 进一步地，所述定位窗口的形状和大小与所述采集窗口的形状和大小均相同。

[0015] 进一步地，所述传感器单元还包括传感器驱动电机、与所述传感器驱动电机固定

连接的丝杆以及套设在所述丝杆外的升降结构，所述脉搏传感器探头设置于所述升降结构

的底部，所述处理器控制传感器驱动电机带动丝杆运动，从而驱动升降结构带动脉搏传感

器探头移动，当所述脉搏传感器探头与采集部位的压力值等于预设压力值时，确定传感器

单元移动至传感器单元与定位单元确定的采集部位之间的压力值为预设压力值的位置。

[0016] 进一步地，当所述脉搏传感器探头与采集部位的压力值为小于预设压力值的预设

值时，所述处理器减小所述移动控制信号的变化量。

[0017] 本发明还提供一种脉搏波采集分析方法，应用于中医脉诊仪中，该中医脉诊仪包

括处理器、存储器以及显示器，其特征在于，所述中医脉诊仪通过通信网络与中医诊疗信息

系统通信连接，所述存储器、显示器、定位单元、传感器单元以及通信单元均与所述处理器

电连接，所述定位单元包括定位驱动电机以及定位本体，所述定位本体上设置有定位窗口，

所述定位窗口周围设置有用于对准脉搏位置的定位标记，所述传感器单元包括脉搏传感器

探头和采集窗口，所述采集窗口设置于所述传感器单元的底部，所述脉搏传感器探头穿过

所述采集窗口，所述脉搏传感器探头上设置有压力传感器，所述压力传感器与所述处理器

电连接，该方法包括步骤：根据定位标记和脉搏传感器探头之间的距离输出定位控制信号，

控制定位驱动电机驱动定位本体运动，当脉搏传感器探头位于采集窗口的中心位置时，确

定该位置为脉搏波的采集部位；获取脉搏传感器探头与采集部位之间的压力值；控制脉搏

传感器探头移动至脉搏传感器探头与采集部位之间的压力值为预设压力值时的位置；在该

位置下采集用户的原始脉搏波信号；对所述原始脉搏波信号进行处理以获得处理后的脉搏

波信号；显示处理后的脉搏波信号在显示器上；存储处理后的脉搏波信号至存储器中；发送

所述处理后的脉搏波信号至中医诊疗信息系统。

[0018] 进一步地，所述根据所述定位标记和所述脉搏传感器之间的距离确定采集部位的

步骤包括：当其中一个定位标记与所述脉搏传感器探头的距离不相等时，发送驱动控制信

号控制所述定位驱动电机运动，所述定位驱动电机驱动所述定位本体运动；当所述脉搏传

感器探头位于所述采集窗口的中心位置时，确定脉搏波的采集部位。

[0019] 进一步地，所述定位窗口的形状和大小与所述采集窗口的形状和大小均相同。

[0020] 进一步地，所述传感器单元还包括传感器驱动电机、与所述传感器驱动电机固定

连接的丝杆以及套设在所述丝杆外的升降结构，所述脉搏传感器探头设置于所述升降结构

的底部，所述根据所述脉搏传感器探头与采集部位的压力值控制所述脉搏传感器探头移动

至脉搏传感器探头与确定的采集部位之间的压力值为预设压力值的位置的步骤包括：

[0021] 控制传感器驱动电机带动丝杆运动，从而驱动升降结构带动脉搏传感器探头向下

移动；

[0022] 判断脉搏传感器探头与采集部位的压力值超过预设压力值；

[0023] 当脉搏传感器探头与采集部位的压力值小于预设压力值时，发送移动控制信号控
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制传感器驱动电机带动丝杆向下运动，从而驱动升降结构带动脉搏传感器探头向下移动；

[0024] 当脉搏传感器探头与采集部位的压力值大于预设压力值时，发送移动控制信号控

制传感器驱动电机带动丝杆向上运动，从而驱动升降结构带动脉搏传感器探头向上移动；

[0025] 当脉搏传感器探头与采集部位的压力值等于预设压力值时，确定传感器单元移动

至传感器单元与定位单元确定的采集部位之间的压力值为预设压力值的位置。

[0026] 进一步地，所述根据所述脉搏传感器探头与采集部位的压力值控制所述脉搏传感

器探头移动至脉搏传感器探头与确定的采集部位之间的压力值为预设压力值的位置的步

骤还包括：

[0027] 当脉搏传感器探头与采集部位的压力值为小于预设压力值的预设值时，减小所述

移动控制信号的变化量。

[0028] 相较于现有技术，本发明所述中医脉诊仪及方法，根据定位标记和脉搏传感器探

头之间的距离输出定位控制信号，控制定位驱动电机驱动定位本体运动，当脉搏传感器探

头位于采集窗口的中心位置时，确定该位置为脉搏波的采集部位，同时根据脉搏传感器探

头与采集部位之间的压力值控制脉搏传感器探头移动至脉搏传感器探头与确定的采集部

位之间的压力值为预设压力值的位置，以精确定位脉搏波信号的采集位置，在该位置下采

集用户的原始脉搏波信号，并对原始脉搏波信号进行处理以获得处理后的脉搏波信号，将

处理后的脉搏波信号显示、存储在中医脉诊仪设备的同时，一并发送至中医诊疗信息系统，

实现远程中医脉象会诊的功能。

附图说明

[0029] 图1是本发明中医脉诊仪的应用场景优选实施例的结构方框示意图；

[0030] 图2是本发明中医脉诊仪的定位单元优选实施例的结构示意图；

[0031] 图3是本发明定位单元的定位窗口的优选实施例的结构示意图；

[0032] 图4是本发明中医脉诊仪的传感器单元的优选实施例的结构示意图；

[0033] 图5是本发明脉搏波采集分析方法的优选实施例的流程图。

[0034] 本发明目的的实现、功能特点及优点将结合实施例，参照附图做进一步说明。

具体实施方式

[0035] 为更进一步阐述本发明为达成预定发明目的所采取的技术手段及功效，以下结合

附图及较佳实施例，对本发明的具体实施方式、结构、特征及其功效，详细说明如下。应当理

解，此处所描述的具体实施例仅仅用以解释本发明，并不用于限定本发明。

[0036] 参照图1所示，图1是本发明中医脉诊仪应用场景的优选实施例的结构方框示意

图。在本实施例中，所述中医脉诊仪1包括，但不仅限于，定位单元21、传感器单元22、存储器

11、处理器12、显示器13以及通信单元14。所述存储器11、显示器13、定位单元21、传感器单

元22以及通信单元14均与所述处理器12电连接。所述中医脉诊仪1通过通信网络2与中医诊

疗信息系统3通信连接。

[0037] 结合图2至图5所示，图2是本发明中医脉诊仪1的定位单元21优选实施例的结构示

意图；图3是本发明定位单元21的定位窗口213的优选实施例的结构示意图；图4是本发明中

医脉诊仪1的传感器单元22的优选实施例的结构示意图。
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[0038] 所述传感器单元22包括脉搏传感器探头221、传感器驱动电机222、与所述传感器

驱动电机222固定连接的丝杆223以及套设在所述丝杆223外的升降结构224，所述脉搏传感

器探头221设置于所述升降结构224的底部，所述脉搏传感器探头221在所述升降结构224的

带动下上下运动。所述传感器单元22的底部上设置有采集窗口225，所述脉搏传感器探头

221穿过所述采集窗口225。所述脉搏传感器探头221上设置有压力传感器226，所述压力传

感器226与所述处理器12电连接，用于采集所述脉搏传感器探头221与采集部位的压力值。

具体地，所述传感器驱动电机222与所述处理器12电连接，用于在所述处理器12的控制下带

动所述丝杆223运动，从而驱动所述升降结构224带动所述脉搏传感器探头221上下移动。所

述处理器12用于根据所述脉搏传感器探头221与采集部位之间的压力值控制所述脉搏传感

器探头221移动至脉搏传感器探头221与确定的采集部位之间的压力值为预设压力值的位

置，以及在该位置下采集用户的原始脉搏波信号。

[0039] 所述定位单元21包括定位驱动电机211以及定位本体212，所述定位本体212上设

置有定位窗口213，所述定位窗口213周围设置有多个用于对准脉搏位置的定位标记，所述

定位标记均匀设置于所述定位窗口213周围，用于标记当前定位窗口213的位置。所述定位

驱动电机211用于驱动所述定位本体212运动以改变所述定位标记和所述脉搏传感器探头

221之间的距离，所述处理器12用于根据所述定位标记和所述脉搏传感器探头221之间的距

离确定采集部位。所述定位窗口213的形状和大小与传感器单元22的采集窗口225的形状和

大小均相同，所述传感器单元22设置于所述定位单元21内部，且在初始化状态下所述定位

窗口213与所述采集窗口225重合。所述脉搏传感器探头221穿过所述采集窗口225和定位窗

口213定位于人体手腕部采集脉搏波信号。具体地，所述定位驱动电机211与所述处理器12

电连接，用于在所述处理器12的控制下驱动所述定位本体212运动以改变所述定位标记和

所述脉搏传感器探头221之间的距离，使得所述脉搏传感器探头221位于所述采集窗口225

的中心位置。所述处理器12用于根据所述定位标记和所述脉搏传感器探头221之间的距离

确定采集部位。优选地，所述定位标记为红外传感器，所述红外传感器与所述处理器12电连

接，用于采集所述红外传感器与所述脉搏传感器探头221的距离，当处理器12判断每个所述

红外传感器与所述脉搏传感器探头221的距离均相等时，确定所述脉搏传感器探头221位于

所述采集窗口225的中心位置，否则发送驱动控制信号至所述定位驱动电机211，所述定位

驱动电机211驱动所述定位本体212运动，直到所述脉搏传感器探头221位于所述采集窗口

225的中心位置。

[0040] 所述处理器12还用于对所述原始脉搏波信号进行处理以获得处理后的脉搏波信

号。

[0041] 在本实施例中，所述存储器11可以为一种只读存储器ROM，随机存储器RAM、电可擦

写存储器EEPROM、快闪存储器FLASH、磁盘或光盘等。所述处理器12为一种中央处理器

(CPU)、微控制器(MCU)、数据处理芯片、或者具有数据处理功能的信息处理单元。所述显示

器13为含有LCD或LED显示模块的显示屏，用于显示用户的脉搏波信息。所述通信单元14为

一种具有远程通讯功能的有线或无线通讯接口，例如，支持GSM、GPRS、WCDMA、CDMA、WIFI、蓝

牙(Bluetooth)等通讯技术的通讯接口，用于发送处理后的脉搏波信号至中医诊疗信息系

统。

[0042] 参考图5示，图5本发明脉搏波采集分析方法的优选实施例的流程图。在本实施例
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中，结合图1至图4示，所述脉搏波采集分析方法包括如下步骤。

[0043] 步骤S21：根据定位标记和脉搏传感器探头221之间的距离输出定位控制信号，控

制定位驱动电机211驱动定位本体212运动；

[0044] 步骤S22：当脉搏传感器探头221位于采集窗口225的中心位置时，确定该位置为脉

搏波的采集部位。

[0045] 在本实施例中，处理器12根据所述定位标记和所述脉搏传感器探头221之间的距

离输出对应的定位控制信号控制定位驱动电机211驱动定位本体212运动以改变定位标记

和脉搏传感器探头221之间的距离，使得脉搏传感器探头221位于所述采集窗口225的中心

位置。该步骤具体包括：

[0046] 步骤a，判断位于定位本体212上的每个定位标记与脉搏传感器探头221的距离是

否相等；

[0047] 步骤b，若每个定位标记与所述脉搏传感器探头221的距离均相等，则确定所述脉

搏传感器探头221位于所述采集窗口225的中心位置；

[0048] 步骤c，若其中一个定位标记与所述脉搏传感器探头221的距离不相等，则发送驱

动控制信号至定位驱动电机211，所述定位驱动电机211驱动所述定位本体212运动，直到所

述脉搏传感器探头221位于所述采集窗口225的中心位置；

[0049] 步骤d，当所述脉搏传感器探头221位于所述采集窗口225的中心位置时，确定脉搏

波的采集部位。

[0050] 具体地，所述驱动控制信号根据每个所述定位标记与所述脉搏传感器探头221的

距离dx以及预设距离d0确定，所述预设距离d0是指每个定位标记与所述脉搏传感器探头

221的距离均相等时的距离。例如，参考图4所示，若定位本体212上设置4个定位标记，分别

为第一标记2131、第二标记2132、第三标记2133和第四标记2134，假设第一标记2131、第二

标记2132、第三标记2133和第四标记2134与脉搏传感器探头221的距离为dx，(本实施例中

分别为d1、d2、d3和d4)，依次判断dx(x＝1,2,3,4)与d0的差值，当dx>d0时，所述驱动控制信

号为控制所述定位驱动电机211向dx对应的定位标记方向移动dx-d0的距离，直到所述脉搏

传感器探头221位于所述采集窗口225的中心位置，即当dx＝d0时，停止驱动控制信号的输

出。

[0051] 步骤S23：获取脉搏传感器探头221与采集部位之间的压力值f；

[0052] 在本实施例中，压力传感器226采集脉搏传感器探头221与采集部位之间的压力值

f。

[0053] 步骤S24：根据所述脉搏传感器探头221与采集部位之间的压力值f控制脉搏传感

器探头221移动至脉搏传感器探头221与确定的采集部位之间的压力值f为预设压力值f0的

位置。

[0054] 在本实施例中，处理器12根据脉搏传感器探头221与采集部位之间的压力值控制

脉搏传感器探头221移动至脉搏传感器探头221与确定的采集部位之间的压力值为预设压

力值的位置。具体地，该步骤具体包括：

[0055] 步骤a，脉搏波采集模块102控制传感器驱动电机222带动丝杆223运动，从而驱动

升降结构224带动脉搏传感器探头221向下移动；

[0056] 步骤b，判断脉搏传感器探头221与采集部位的压力值超过预设压力值f0；
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[0057] 步骤c，当脉搏传感器探头221与采集部位的压力值小于预设压力值f0时，发送移

动控制信号控制传感器驱动电机222带动丝杆223向下运动，从而驱动升降结构224带动脉

搏传感器探头221向下移动；

[0058] 步骤d，当脉搏传感器探头221与采集部位的压力值大于预设压力值f0时，发送移

动控制信号控制传感器驱动电机222带动丝杆223向上运动，从而驱动升降结构224带动脉

搏传感器探头221向上移动；

[0059] 步骤e：当脉搏传感器探头221与采集部位的压力值等于预设压力值f0时，确定传

感器单元22移动至传感器单元22与定位单元21确定的采集部位之间的压力值为预设压力

值f0的位置。例如f0的值设置为10N。

[0060] 具体地，经过反复试验发现，脉搏传感器探头221与采集部位的压力值f与脉搏传

感器探头221与采集部位之间的距离d之间存在函数关系，d越小，则f的值增长的越快。因

此，在步骤b中，当脉搏传感器探头221与采集部位的压力值f为小于预设压力值的预设值时

(例如当脉搏传感器探头221与采集部位的压力值f为小于f0-a时，其中a为预设的常数，例

如a＝0.1N)，发送移动控制信号控制传感器驱动电机222带动丝杆223运动缓慢向下移动，

即减小所述移动控制信号的变化量，如此可以在脉搏传感器探头221与采集部位的压力值f

接近预设压力值f0时，对移动控制信号进行微调，一方面可以准确定位采集部位，另一方面

防止移动距离过大对采集部位造成挤压的不适感，提升产品体验。

[0061] 步骤S25：在该位置下采集用户的原始脉搏波信号；

[0062] 在实施例中，当脉搏传感器探头221与采集部位的压力值等于预设压力值f0时，处

理器12控制脉搏传感器探头221在当前位置下采集用户的原始脉搏波信号。

[0063] 步骤S26：对所述原始脉搏波信号进行处理以获得处理后的脉搏波信号；

[0064] 在本实施例中，处理器12获取所述原始脉搏波信号，并对所述原始脉搏波信号进

行处理。具体地，本发明实施例对于原始脉搏波信号的处理采用现有技术，例如滤波、去燥、

进行模数转化等，获得优化的脉搏波信号即可，在此不做限制。

[0065] 步骤S27：显示和存储处理后的脉搏波信号；

[0066] 在本实施例中，处理器12控制显示器13显示处理后的脉搏波信号以方便用户观察

当前的脉搏波信号变化情况，处理器12控制存储器11存储处理后的脉搏波信号以方便中医

医生随时调用该用户的脉搏波信号以便进行中医脉诊。

[0067] 步骤S28：发送处理后的脉搏波信号至中医诊疗信息系统。

[0068] 在本实施例中，处理器12控制通信单元14通过通信网络2发送处理后的脉搏波信

号至中医诊疗信息系统3，以方便远程中医医生进行中医脉诊会诊。

[0069] 本发明所述的中医脉诊仪及脉搏波采集分析方法，根据定位标记和脉搏传感器探

头之间的距离输出定位控制信号，控制定位驱动电机驱动定位本体运动，当脉搏传感器探

头位于采集窗口的中心位置时，确定该位置为脉搏波的采集部位，同时根据脉搏传感器探

头与采集部位之间的压力值控制脉搏传感器探头移动至脉搏传感器探头与确定的采集部

位之间的压力值为预设压力值的位置，以精确定位脉搏波信号的采集位置，在该位置下采

集用户的原始脉搏波信号，并对原始脉搏波信号进行处理以获得处理后的脉搏波信号，将

处理后的脉搏波信号显示、存储在中医脉诊仪设备的同时，一并发送至中医诊疗信息系统，

实现远程中医脉象会诊的功能。
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[0070] 本领域技术人员可以理解，上述实施方式中各种方法的全部或部分步骤可以通过

相关程序指令完成，该程序可以存储于计算机可读存储介质中，存储介质可以包括：只读存

储器、随机存储器、磁盘或光盘等。

[0071] 以上仅为本发明的优选实施例，并非因此限制本发明的专利范围，凡是利用本发

明说明书及附图内容所作的等效结构或等效流程变换，或直接或间接运用在其他相关的技

术领域，均同理包括在本发明的专利保护范围内。
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图2

图3

说　明　书　附　图 2/4 页

12

CN 110037665 A

12



图4
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图5
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摘要(译)

本发明提供一种中医脉诊仪及脉搏波采集分析方法。该中医脉诊仪包括
定位单元、传感器单元以及通信单元，中医脉诊仪通过通信网络与中医
诊疗信息系统通信连接，存储器、显示器、定位单元、传感器单元以及
通信单元均与处理器电连接，定位单元包括定位驱动电机以及定位本
体，定位本体上设置有定位窗口，定位窗口周围设置有用于对准脉搏位
置的定位标记，传感器单元包括脉搏传感器探头和采集窗口，采集窗口
设置于传感器单元的底部，脉搏传感器探头穿过采集窗口，脉搏传感器
探头上设置有压力传感器，压力传感器与处理器电连接。本发明能够精
确定位脉搏波信号的采集位置，实现远程中医脉象会诊的功能。

https://share-analytics.zhihuiya.com/view/81e79b13-1dc6-469b-bfa9-80248075511a
https://worldwide.espacenet.com/patent/search/family/067273457/publication/CN110037665A?q=CN110037665A
http://epub.sipo.gov.cn/tdcdesc.action?strWhere=CN110037665A

