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(57)【要約】
【課題】不必要な電力消費を防止するために、表示装置
の動作状態に応じて駆動回路の動作を制御する有機発光
表示装置及びその駆動方法を提供する。
【解決手段】本発明は、メモリに保存された映像情報に
よって前記複数のデータ信号及び前記複数の走査信号を
生成する駆動回路を含む。駆動回路は、映像情報が停止
映像であれば発生する不活性状態信号の入力を受け、停
止映像が表示される発光領域に対応する複数の走査信号
及び複数のデータ信号だけを生成して、対応する複数の
データ線及び複数の走査線に伝達する。
【選択図】図１
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【特許請求の範囲】
【請求項１】
　複数の走査信号を伝達する複数の走査線、複数のデータ信号を伝達する複数のデータ線
、及び複数の走査線と複数のデータ線とが交差して形成される領域に位置する複数の画素
を含む表示パネルと、
　メモリに保存された映像情報により前記複数のデータ信号及び前記複数の走査信号を生
成する駆動回路と、を含み、
　前記駆動回路は、前記映像情報が停止映像であれば発生する不活性状態信号の入力を受
け、前記停止映像が表示される発光領域に対応する複数の走査信号及び複数のデータ信号
だけを生成して、対応する複数のデータ線及び複数の走査線に伝達することを特徴とする
有機発光表示装置。
【請求項２】
　前記駆動回路は、
　前記複数のデータ信号を生成するガンマブロック部を含み、前記ガンマブロック部は少
なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバを含み、
　前記表示パネルは、前記少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマ
ブロックドライバそれぞれに対応して、少なくとも２つのガンマブロック領域に区分され
、
　前記駆動回路は、
　前記不活性状態信号が入力されると、前記映像情報を分析して前記少なくとも２つのガ
ンマブロック領域のうちの発光しないガンマブロック領域を検出し、前記検出されたガン
マブロック領域に対応するガンマブロックドライバをオフさせる、ことを特徴とする請求
項１に記載の有機発光表示装置。
【請求項３】
　前記駆動回路は、
　前記複数の走査信号を生成する走査駆動部をさらに含み、
　前記駆動回路は、
　前記映像情報を分析して前記発光領域に対応する複数の走査線に複数の走査信号が伝達
されるように前記走査駆動部を制御する、ことを特徴とする請求項２に記載の有機発光表
示装置。
【請求項４】
　前記駆動回路は、
　前記映像情報を前記表示パネルのデータ線が形成された方向のコラム方向に合わせるコ
ラム方向データチェック合計を行い、前記映像情報を前記表示パネルの走査線が形成され
た方向のロー方向に合わせるロー方向データチェック合計を行い、前記コラム方向データ
チェック合計の結果を利用して前記発光しないガンマブロック領域に対応するガンマブロ
ックドライバに対する情報、及び前記ロー方向データチェック合計の結果を利用して前記
発光領域に対応する複数の走査信号に対する情報を含む発光領域情報を生成する映像情報
分析部をさらに含む、ことを特徴とする請求項３に記載の有機発光表示装置。
【請求項５】
　前記映像情報分析部は、
　前記少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバの
うち、前記コラム方向データチェック合計結果が０のガンマブロック領域に対応するガン
マブロックドライバに対する情報を含む前記発光領域情報を生成する、ことを特徴とする
請求項４に記載の有機発光表示装置。
【請求項６】
　前記映像情報分析部は、
　前記ロー方向データチェック合計結果が０でない領域に対応する複数の走査線に対する
情報を含む前記発光領域情報を生成する、ことを特徴とする請求項５に記載の有機発光表
示装置。
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【請求項７】
　前記不活性状態信号に同期された第１同期信号及び第２同期信号が前記メモリ及び前記
映像情報分析部それぞれに伝えられ、前記メモリは前記第１同期信号によって前記映像情
報を１フレーム単位で前記映像情報分析部に伝達し、前記映像情報分析部は前記第２同期
信号によって動作する、ことを特徴とする請求項６に記載の有機発光表示装置。
【請求項８】
　前記駆動回路は、
　前記少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバを
制御するガンマブロック制御部と、
　前記走査駆動部を制御する走査駆動制御部を含む発光領域制御部とをさらに含み、
　前記ガンマブロック制御部は、前記少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び
第２ガンマブロックドライバのうち、前記発光しないガンマブロック領域に対応するガン
マブロックドライバをオフさせ、
　前記走査駆動制御部は、
　前記発光領域に対応する複数の走査線に順次に複数の走査信号が伝達されるように前記
走査駆動部を制御する、ことを特徴とする請求項３に記載の有機発光表示装置。
【請求項９】
　前記駆動回路は、
　前記映像情報を前記表示パネルのデータ線が形成された方向のコラム方向に合わせるコ
ラム方向データチェック合計を行い、前記映像情報を前記表示パネルの走査線が形成され
た方向のロー方向に合わせるロー方向データチェック合計を行い、前記コラム方向データ
チェック合計の結果を利用して前記発光しないガンマブロック領域に対応するガンマブロ
ックドライバに対する情報、及び前記ロー方向データチェック合計の結果を利用して前記
発光領域に対応する複数の走査線に対する情報を含む発光領域情報を生成する映像情報分
析部を含む、ことを特徴とする請求項８に記載の有機発光表示装置。
【請求項１０】
　前記映像情報分析部は、前記少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガ
ンマブロックドライバのうち、前記コラム方向データチェック合計の結果が０のガンマブ
ロック領域に対応するガンマブロックドライバに対する情報を含む前記発光領域情報を生
成する、ことを特徴とする請求項９に記載の有機発光表示装置。
【請求項１１】
　前記映像情報分析部は、
　前記ロー方向データチェック合計の結果が０でない領域に対応する複数の走査線に対す
る情報を含む前記発光領域情報を生成する、ことを特徴とする請求項１０に記載の有機発
光表示装置。
【請求項１２】
　前記駆動回路は、
　前記複数のデータ信号を生成するガンマブロック部を含み、前記ガンマブロック部は少
なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバを含み、
　前記表示パネルは、前記少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマ
ブロックドライバそれぞれに対応して、少なくとも２つのガンマブロック領域に区分され
、
　前記駆動回路は、
　前記不活性状態信号が入力されると、前記発光領域の位置が所定の移動期間単位で変更
されるように映像情報を変更して位置補償映像情報を生成し、前記位置補償映像情報を分
析して前記少なくとも２つのガンマブロック領域のうちの発光しないガンマブロック領域
を検出し、前記検出されたガンマブロック領域に対応するガンマブロックドライバをオフ
させ、前記少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライ
バのうちの前記発光領域に対応するガンマブロックドライバが前記位置補償映像情報によ
って複数のデータ信号を生成するように前記ガンマブロック部を制御する、ことを特徴と
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する請求項１に記載の有機発光表示装置。
【請求項１３】
　前記駆動回路は、
　前記複数の走査信号を生成する走査駆動部をさらに含み、
　前記駆動回路は、
　前記位置補償映像情報を分析して前記発光領域に対応する複数の走査線に複数の走査信
号が伝達されるように前記走査駆動部を制御する、ことを特徴とする請求項１２に記載の
有機発光表示装置。
【請求項１４】
　前記駆動回路は、
　前記位置補償映像情報を前記表示パネルのデータ線が形成された方向のコラム方向に合
わせるコラム方向データチェック合計を行い、前記位置補償映像情報を前記表示パネルの
走査線が形成された方向のロー方向に合わせるロー方向データチェック合計を行い、前記
コラム方向データチェック合計結果を利用して前記発光しないガンマブロック領域に対応
するガンマブロックドライバに対する情報、及び前記ロー方向データチェック合計結果を
利用して前記発光領域に対応する複数の走査線に対する情報を含む発光領域情報を生成す
る映像情報分析部を含む、ことを特徴とする請求項１３に記載の有機発光表示装置。
【請求項１５】
　前記映像情報分析部は、
　前記少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバの
うち、前記コラム方向データチェック合計結果が０のガンマブロック領域に対応するガン
マブロックドライバに対する情報を含む前記発光領域情報を生成する、ことを特徴とする
請求項１４に記載の有機発光表示装置。
【請求項１６】
　前記映像情報分析部は、前記ロー方向データチェック合計結果が０でない領域に対応す
る複数の走査線に対する情報を含む前記発光領域情報を生成する、ことを特徴とする請求
項１５に記載の有機発光表示装置。
【請求項１７】
　前記駆動回路は、
　前記複数のデータ信号を生成するガンマブロック部を含み、前記ガンマブロック部は少
なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバを含み、
　前記表示パネルは、前記少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマ
ブロックドライバそれぞれに対応して少なくとも２つのガンマブロック領域に区分され、
　前記駆動回路は、
　前記不活性状態信号が入力されると、前記映像情報の色情報を所定の反転期間単位で補
色反転して色補償映像情報を生成し、前記色補償映像情報を分析して前記少なくとも２つ
のガンマブロック領域のうちの発光しないガンマブロック領域を検出し、前記検出された
ガンマブロック領域に対応するガンマブロックドライバをオフさせ、前記少なくとも２つ
の第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバのうちの前記発光領域に
対応するガンマブロックドライバが、前記色補償映像情報によって複数のデータ信号を生
成するように前記ガンマブロック部を制御する、ことを特徴とする請求項１に記載の有機
発光表示装置。
【請求項１８】
　前記駆動回路は、
　前記複数の走査信号を生成する走査駆動部をさらに含み、
　前記駆動回路は、
　前記色補償映像情報を分析して前記発光領域に対応する複数の走査線に複数の走査信号
が伝達されるように前記走査駆動部を制御する、ことを特徴とする請求項１７に記載の有
機発光表示装置。
【請求項１９】
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　前記駆動回路は、
　前記色補償映像情報を前記表示パネルのデータ線が形成された方向のコラム方向に合わ
せるコラム方向データチェック合計を行い、前記色補償映像情報を前記表示パネルの走査
線が形成された方向のロー方向に合わせるロー方向データチェック合計を行い、前記コラ
ム方向データチェック合計結果を利用して前記発光しないガンマブロック領域に対応する
ガンマブロックドライバに対する情報、及び前記ロー方向データチェック合計結果を利用
して前記発光領域に対応する複数の走査線に対する情報を含む発光領域情報を生成する映
像情報分析部をさらに含む、ことを特徴とする請求項１８に記載の有機発光表示装置。
【請求項２０】
　前記映像情報分析部は、
　前記少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバの
うち、前記コラム方向データチェック合計結果が０のガンマブロック領域に対応するガン
マブロックドライバに対する情報を含む前記発光領域情報を生成する、ことを特徴とする
請求項１９に記載の有機発光表示装置。
【請求項２１】
　前記映像情報分析部は、
　前記ロー方向データチェック合計結果が０でない領域に対応する複数の走査線に対する
情報を含む前記発光領域情報を生成する、ことを特徴とする請求項２０に記載の有機発光
表示装置。
【請求項２２】
　前記駆動回路は、
　前記複数のデータ信号を生成するガンマブロック部を含み、前記ガンマブロック部は少
なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバを含み、
　前記表示パネルは、前記少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマ
ブロックドライバそれぞれに対応して少なくとも２つのガンマブロック領域に区分され、
　前記駆動回路は、
　前記不活性状態信号が入力されると、前記発光領域の中で映像が一定の方向に流れるよ
うに表示されるように移動補償映像情報を生成し、前記移動補償映像情報を前記少なくと
も２つのガンマブロック領域のうちの発光しないガンマブロック領域を検出し、前記検出
されたガンマブロック領域に対応するガンマブロックドライバをオフさせ、前記少なくと
も２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバのうちの前記発光
領域に対応するガンマブロックドライバが、前記移動補償映像情報によって複数のデータ
信号を生成するように前記ガンマブロック部を制御する、ことを特徴とする請求項１に記
載の有機発光表示装置。
【請求項２３】
　前記駆動回路は、
　前記複数の走査信号を生成する走査駆動部をさらに含み、
　前記駆動回路は、
　前記移動補償映像情報を分析して前記発光領域に対応する複数の走査線に複数の走査信
号が伝達されるように前記走査駆動部を制御する、ことを特徴とする請求項２２に記載の
有機発光表示装置。
【請求項２４】
　前記駆動回路は、
　前記移動補償映像情報を前記表示パネルのデータ線が形成された方向のコラム方向に合
わせるコラム方向データチェック合計を行い、前記移動補償映像情報を前記表示パネルの
走査線が形成された方向のロー方向に合わせるロー方向データチェック合計を行い、前記
コラム方向データチェック合計結果を利用して前記発光しないガンマブロック領域に対応
するガンマブロックドライバに対する情報、及び前記ロー方向データチェック合計結果を
利用して前記発光領域に対応する複数の走査線に対する情報を含む発光領域情報を生成す
る映像情報分析部をさらに含む、ことを特徴とする請求項２３に記載の有機発光表示装置
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。
【請求項２５】
　前記映像情報分析部は、
　前記少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバの
うち、前記コラム方向データチェック合計結果が０のガンマブロック領域に対応するガン
マブロックドライバに対する情報を含む前記発光領域情報を生成する、ことを特徴とする
請求項２４に記載の有機発光表示装置。
【請求項２６】
　前記映像情報分析部は、
　前記ロー方向データチェック合計結果が０でない領域に対応する複数の走査線に対する
情報を含む前記発光領域情報を生成する、ことを特徴とする請求項２５に記載の有機発光
表示装置。
【請求項２７】
　前記駆動回路は、
　前記複数のデータ信号を生成するガンマブロック部を含み、前記ガンマブロック部は少
なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバを含み、
　前記表示パネルは、前記少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマ
ブロックドライバそれぞれに対応し、少なくとも２つのガンマブロック領域に区分され、
　前記駆動回路は、
　前記不活性状態信号が入力されると、前記発光領域の中の映像輝度が前記不活性状態信
号が入力された時点から所定の待機期間以降に減少する輝度補償映像情報を生成し、前記
輝度補償映像情報を分析して前記少なくとも２つのガンマブロック領域のうちの発光しな
いガンマブロック領域を検出し、前記検出されたガンマブロック領域に対応するガンマブ
ロックドライバをオフさせ、前記少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２
ガンマブロックドライバのうちの前記発光領域に対応するガンマブロックドライバが、前
記輝度補償映像情報によって複数のデータ信号を生成するように前記ガンマブロック部を
制御する、ことを特徴とする請求項１に記載の有機発光表示装置。
【請求項２８】
　前記駆動回路は、
　前記複数の走査信号を生成する走査駆動部をさらに含み、
　前記駆動回路は、
　前記輝度補償映像情報を分析して前記発光領域に対応する複数の走査線に複数の走査信
号が伝達されるように前記走査駆動部を制御する、ことを特徴とする請求項２７に記載の
有機発光表示装置。
【請求項２９】
　前記駆動回路は、
　前記輝度補償映像情報を前記表示パネルのデータ線が形成された方向のコラム方向に合
わせるコラム方向データチェック合計を行い、前記輝度補償映像情報を前記表示パネルの
走査線が形成された方向のロー方向に合わせるロー方向データチェック合計を行い、前記
コラム方向データチェック合計結果を利用して前記発光しないガンマブロック領域に対応
するガンマブロックドライバに対する情報、及び前記ロー方向データチェック合計結果を
利用して前記発光領域に対応する複数の走査線に対する情報を含む発光領域情報を生成す
る映像情報分析部をさらに含む、ことを特徴とする請求項２８に記載の有機発光表示装置
。
【請求項３０】
　前記映像情報分析部は、
　前記少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバの
うち、前記コラム方向データチェック合計結果が０のガンマブロック領域に対応するガン
マブロックドライバに対する情報を含む前記発光領域情報を生成する、ことを特徴とする
請求項２９に記載の有機発光表示装置。
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【請求項３１】
　前記映像情報分析部は、
　前記ロー方向データチェック合計結果が０でない領域に対応する複数の走査線に対する
情報を含む前記発光領域情報を生成する、ことを特徴とする請求項３０に記載の有機発光
表示装置。
【請求項３２】
　複数の走査信号を伝達する複数の走査線及び複数のデータ信号を伝達する複数のデータ
線を含む表示パネル、映像情報を保存するメモリ、及び前記表示パネルの少なくとも２つ
のガンマブロック領域それぞれに対応する複数のデータ信号を伝達する少なくとも２つの
第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバを含む有機発光表示装置の
駆動方法において、
　前記メモリに保存された映像情報が停止映像であれば発生する不活性状態信号を受信し
たか否かを判断する段階と、
　前記不活性状態信号が受信されると、前記映像情報を複数のデータ線が形成された方向
のコラム方向に合わせるコラム方向データチェック合計を行う段階と、
　前記コラム方向データチェック合計が０であるか否かを判断する段階と、
　前記少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバの
うち、前記コラム方向データチェック合計が０のガンマブロック領域に対応するガンマブ
ロックドライバをオフさせる段階と、
　前記不活性状態信号が受信されると、前記映像情報を複数の走査線が形成された方向の
ロー方向に合わせるロー方向データチェック合計を行う段階と、
　前記ロー方向データチェック合計を利用して前記停止映像が表示される発光領域に対応
する複数の走査線に複数の走査信号が順次に伝達されるように制御する段階と、を含むこ
とを特徴とする有機発光表示装置の駆動方法。
【請求項３３】
　前記不活性状態信号が入力されると、前記発光領域の位置が所定の移動期間単位で変更
されるように映像情報を変更して位置補償映像情報を生成する段階をさらに含み、
　前記コラム方向データチェック合計を行う段階及び前記ロー方向データチェック合計を
行う段階は、前記映像情報の代わりに前記位置補償映像情報を利用する、ことを特徴とす
る請求項３２に記載の有機発光表示装置の駆動方法。
【請求項３４】
　前記不活性状態信号が入力されると、前記映像情報の色情報を所定の反転期間単位で補
色反転して色補償映像情報を生成する段階をさらに含み、
　前記コラム方向データチェック合計を行う段階及び前記ロー方向データチェック合計を
行う段階は、前記映像情報の代わりに前記色補償映像情報を利用する、ことを特徴とする
請求項３２に記載の有機発光表示装置の駆動方法。
【請求項３５】
　前記不活性状態信号が入力されると、前記発光領域の中で映像が一定の方向に流れるよ
うに表示されるように移動補償映像情報を生成する段階をさらに含み、
　前記コラム方向データチェック合計を行う段階及び前記ロー方向データチェック合計を
行う段階は、前記映像情報の代わりに前記移動補償映像情報を利用する、ことを特徴とす
る請求項３２に記載の有機発光表示装置の駆動方法。
【請求項３６】
　前記不活性状態信号が入力されると、前記発光領域の中の映像輝度が、前記不活性状態
信号が入力された時点から所定の待機期間以降に減少する輝度補償映像情報を生成する段
階をさらに含み、
　前記コラム方向データチェック合計を行う段階及び前記ロー方向データチェック合計を
行う段階は、前記映像情報の代わりに前記輝度補償映像情報を利用する、ことを特徴とす
る請求項３２に記載の有機発光表示装置の駆動方法。
【発明の詳細な説明】
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【技術分野】
【０００１】
　本発明は、有機発光ダイオードを含む有機発光表示装置及びその駆動方法に関し、より
詳しくは、低電力消費駆動が可能な有機発光表示装置及びその駆動方法に関する。
【背景技術】
【０００２】
　有機発光表示装置は、電流駆動素子の有機発光ダイオード及び有機発光ダイオードに流
れる電流を制御するための駆動回路を含む。具体的に、駆動回路は、複数の走査信号を複
数の走査信号に順次に伝達する走査駆動部２７０、及び複数のデータ信号を複数のデータ
線に伝達するデータ駆動部を含む。複数のデータ線と複数の走査線とが交差する複数の領
域に複数の画素が位置し、各画素には少なくとも一つの有機発光ダイオードが接続されて
いる。
【０００３】
　従来の有機発光表示装置の駆動回路は、表示装置の動作状態と無関係に入力される映像
情報を処理して、複数の画素に複数の走査信号及び複数のデータ信号を伝達した。しかし
表示装置に入力される映像情報に変化がない非活性化状態でこのような動作が維持される
ことにより、不必要な消費電力が発生する。表示装置が携帯電話機の場合、非活性化状態
で表示装置は時間及び日付情報だけを表示する。このような簡単な情報を表示するために
駆動回路全体が走査信号及びデータ信号を生成及び出力することは不必要な消費電力を発
生させるだけでなく、駆動回路の寿命を短縮させる問題点もある。
【発明の概要】
【発明が解決しようとする課題】
【０００４】
　本発明は上記した問題点に鑑みてなされたものであって、本発明の目的は、不必要な電
力消費を防止するために、表示装置の動作状態に応じて駆動回路の動作を制御する有機発
光表示装置及びその駆動方法を提供することにある。
【課題を解決するための手段】
【０００５】
　本発明の一特徴による有機発光表示装置は、複数の走査信号を伝達する複数の走査線、
複数のデータ信号を伝達する複数のデータ線、及び複数の走査線と複数のデータ線とが交
差して形成される領域に位置する複数の画素を含む表示パネルと、メモリに保存された映
像情報により前記複数のデータ信号及び前記複数の走査信号を生成する駆動回路とを含み
、
前記駆動回路は、前記映像情報が停止映像であれば発生する不活性状態信号の入力を受け
、前記停止映像が表示される発光領域に対応する複数の走査信号及び複数のデータ信号だ
けを生成して、対応する複数のデータ線及び複数の走査線に伝達する。前記駆動回路は、
前記複数のデータ信号を生成するガンマブロック部を含み、前記ガンマブロック部は少な
くとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバを含み、前記
表示パネルは、前記少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロッ
クドライバそれぞれに対応して、少なくとも２つのガンマブロック領域に区分され、前記
駆動回路は、前記不活性状態信号が入力されると、前記映像情報を分析して前記少なくと
も２つのガンマブロック領域のうちの発光しないガンマブロック領域を検出し、前記検出
されたガンマブロック領域に対応するガンマブロックドライバをオフさせる。前記駆動回
路は、前記複数の走査信号を生成する走査駆動部をさらに含み、前記駆動回路は、前記映
像情報を分析して前記発光領域に対応する複数の走査線に複数の走査信号が伝達されるよ
うに前記走査駆動部を制御する。前記駆動回路は、前記映像情報を前記表示パネルのデー
タ線が形成された方向のコラム方向に合わせるコラム方向データチェック合計を行い、前
記映像情報を前記表示パネルの走査線が形成された方向のロー方向に合わせるロー方向デ
ータチェック合計を行い、前記コラム方向データチェック合計の結果を利用して前記発光
しないガンマブロック領域に対応するガンマブロックドライバに対する情報、及び前記ロ
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ー方向データチェック合計の結果を利用して前記発光領域に対応する複数の走査信号に対
する情報を含む発光領域情報を生成する映像情報分析部をさらに含む。前記映像情報分析
部は、前記少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライ
バのうち、前記コラム方向データチェック合計結果が０のガンマブロック領域に対応する
ガンマブロックドライバに対する情報を含む前記発光領域情報を生成する。前記映像情報
分析部は、前記ロー方向データチェック合計結果が０でない領域に対応する複数の走査線
に対する情報を含む前記発光領域情報を生成する。前記不活性状態信号に同期された第１
同期信号及び第２同期信号が前記メモリ及び前記映像情報分析部それぞれに伝達され、前
記メモリは前記第１同期信号によって前記映像情報を１フレーム単位で前記映像情報分析
部に伝達し、前記映像情報分析部は前記第２同期信号によって動作する。
【０００６】
　本発明の一特徴による有機発光表示装置の前記駆動回路は、前記少なくとも２つの第１
ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバを制御するガンマブロック制御
部と、前記走査駆動部を制御する走査駆動制御部を含む発光領域制御部とをさらに含み、
前記ガンマブロック制御部は、前記少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第
２ガンマブロックドライバのうち、前記発光しないガンマブロック領域に対応するガンマ
ブロックドライバをオフさせ、前記走査駆動制御部は、前記発光領域に対応する複数の走
査線に順次に複数の走査信号が伝達されるように前記走査駆動部を制御する。前記駆動回
路は、前記映像情報を前記表示パネルのデータ線が形成された方向のコラム方向に合わせ
るコラム方向データチェック合計を行い、前記映像情報を前記表示パネルの走査線が形成
された方向のロー方向に合わせるロー方向データチェック合計を行い、前記コラム方向デ
ータチェック合計の結果を利用して前記発光しないガンマブロック領域に対応するガンマ
ブロックドライバに対する情報、及び前記ロー方向データチェック合計の結果を利用して
前記発光領域に対応する複数の走査線に対する情報を含む発光領域情報を生成する映像情
報分析部をさらに含む。前記映像情報分析部は、前記少なくとも２つの第１ガンマブロッ
クドライバ及び第２ガンマブロックドライバのうち、前記コラム方向データチェック合計
の結果が０のガンマブロック領域に対応するガンマブロックドライバに対する情報を含む
前記発光領域情報を生成する。前記映像情報分析部は、前記ロー方向データチェック合計
の結果が０でない領域に対応する複数の走査線に対する情報を含む前記発光領域情報を生
成する。
【０００７】
　本発明の他の特徴による有機発光表示装置の前記駆動回路は、前記複数のデータ信号を
生成するガンマブロック部を含み、前記ガンマブロック部は少なくとも２つの第１ガンマ
ブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバを含み、前記表示パネルは、前記少な
くとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバそれぞれに対
応して、少なくとも２つのガンマブロック領域に区分される。前記駆動回路は、前記不活
性状態信号が入力されると、前記発光領域の位置が所定の移動期間単位で変更されるよう
に映像情報を変更して位置補償映像情報を生成し、前記位置補償映像情報を分析して前記
少なくとも２つのガンマブロック領域のうちの発光しないガンマブロック領域を検出し、
前記検出されたガンマブロック領域に対応するガンマブロックドライバをオフさせ、前記
少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバのうちの
前記発光領域に対応するガンマブロックドライバが、前記位置補償映像情報によって複数
のデータ信号を生成するように前記ガンマブロック部を制御する。前記駆動回路は、前記
複数の走査信号を生成する走査駆動部をさらに含み、前記駆動回路は、前記位置補償映像
情報を分析して前記発光領域に対応する複数の走査線に複数の走査信号が伝達されるよう
に前記走査駆動部を制御する。前記駆動回路は、前記位置補償映像情報を前記表示パネル
のデータ線が形成された方向のコラム方向に合わせるコラム方向データチェック合計を行
い、前記位置補償映像情報を前記表示パネルの走査線が形成された方向のロー方向に合わ
せるロー方向データチェック合計を行い、前記コラム方向データチェック合計結果を利用
して前記発光しないガンマブロック領域に対応するガンマブロックドライバに対する情報
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、及び前記ロー方向データチェック合計結果を利用して前記発光領域に対応する複数の走
査線に対する情報を含む発光領域情報を生成する映像情報分析部をさらに含む。前記映像
情報分析部は、前記少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロッ
クドライバのうち、前記コラム方向データチェック合計結果が０のガンマブロック領域に
対応するガンマブロックドライバに対する情報を含む前記発光領域情報を生成する。前記
映像情報分析部は、前記ロー方向データチェック合計結果が０でない領域に対応する複数
の走査線に対する情報を含む前記発光領域情報を生成する。
【０００８】
　本発明の他の特徴による有機発光表示装置の前記駆動回路は、前記複数のデータ信号を
生成するガンマブロック部を含み、前記ガンマブロック部は少なくとも２つの第１ガンマ
ブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバを含み、前記表示パネルは、前記少な
くとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバそれぞれに対
応して、少なくとも２つのガンマブロック領域に区分される。前記駆動回路は、前記不活
性状態信号が入力されると、前記映像情報の色情報を所定の反転期間単位で補色反転して
色補償映像情報を生成し、前記色補償映像情報を分析して前記少なくとも２つのガンマブ
ロック領域のうちの発光しないガンマブロック領域を検出し、前記検出されたガンマブロ
ック領域に対応するガンマブロックドライバをオフさせ、前記少なくとも２つの第１ガン
マブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバのうちの前記発光領域に対応するガ
ンマブロックドライバが、前記色補償映像情報によって複数のデータ信号を生成するよう
に前記ガンマブロック部を制御する。前記駆動回路は、前記複数の走査信号を生成する走
査駆動部をさらに含む。前記駆動回路は、前記色補償映像情報を分析して前記発光領域に
対応する複数の走査線に複数の走査信号が伝達されるように前記走査駆動部を制御する。
前記駆動回路は、前記色補償映像情報を前記表示パネルのデータ線が形成された方向のコ
ラム方向に合わせるコラム方向データチェック合計を行い、前記色補償映像情報を前記表
示パネルの走査線が形成された方向のロー方向に合わせるロー方向データチェック合計を
行い、前記コラム方向データチェック合計結果を利用して前記発光しないガンマブロック
領域に対応するガンマブロックドライバに対する情報、及び前記ロー方向データチェック
合計結果を利用して前記発光領域に対応する複数の走査線に対する情報を含む発光領域情
報を生成する映像情報分析部をさらに含む。前記映像情報分析部は、前記少なくとも２つ
の第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバのうち、前記コラム方向
データチェック合計結果が０のガンマブロック領域に対応するガンマブロックドライバに
対する情報を含む前記発光領域情報を生成する。前記映像情報分析部は、前記ロー方向デ
ータチェック合計結果が０でない領域に対応する複数の走査線に対する情報を含む前記発
光領域情報を生成する。
【０００９】
　本発明の他の特徴による有機発光表示装置の前記駆動回路は、前記複数のデータ信号を
生成するガンマブロック部を含み、前記ガンマブロック部は少なくとも２つの第１ガンマ
ブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバを含み、前記表示パネルは、前記少な
くとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバそれぞれに対
応して少なくとも２つのガンマブロック領域に区分され、前記駆動回路は、前記不活性状
態信号が入力されると、前記発光領域の中で映像が一定の方向に流れるように表示される
ように移動補償映像情報を生成し、前記移動補償映像情報を前記少なくとも２つのガンマ
ブロック領域のうちの発光しないガンマブロック領域を検出し、前記検出されたガンマブ
ロック領域に対応するガンマブロックドライバをオフさせ、前記少なくとも２つの第１ガ
ンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバのうちの前記発光領域に対応する
ガンマブロックドライバが、前記移動補償映像情報によって複数のデータ信号を生成する
ように前記ガンマブロック部を制御する。前記駆動回路は、前記複数の走査信号を生成す
る走査駆動部をさらに含み、前記駆動回路は、前記移動補償映像情報を分析して前記発光
領域に対応する複数の走査線に複数の走査信号が伝達されるように前記走査駆動部を制御
する。前記駆動回路は、前記移動補償映像情報を前記表示パネルのデータ線が形成された
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方向のコラム方向に合わせるコラム方向データチェック合計を行い、前記移動補償映像情
報を前記表示パネルの走査線が形成された方向のロー方向に合わせるロー方向データチェ
ック合計を行い、前記コラム方向データチェック合計結果を利用して前記発光しないガン
マブロック領域に対応するガンマブロックドライバに対する情報、及び前記ロー方向デー
タチェック合計結果を利用して前記発光領域に対応する複数の走査線に対する情報を含む
発光領域情報を生成する映像情報分析部をさらに含む。前記映像情報分析部は、前記少な
くとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバのうち、前記
コラム方向データチェック合計結果が０のガンマブロック領域に対応するガンマブロック
ドライバに対する情報を含む前記発光領域情報を生成する。前記映像情報分析部は、前記
ロー方向データチェック合計結果が０でない領域に対応する複数の走査線に対する情報を
含む前記発光領域情報を生成する。
【００１０】
　本発明の他の特徴による有機発光表示装置の前記駆動回路は、前記複数のデータ信号を
生成するガンマブロック部を含み、前記ガンマブロック部は少なくとも２つの第１ガンマ
ブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバを含み、前記表示パネルは、前記少な
くとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバそれぞれに対
応し、少なくとも２つのガンマブロック領域に区分され、前記駆動回路は、前記不活性状
態信号が入力されると、前記発光領域の中の映像輝度が前記不活性状態信号が入力された
時点から所定の待機期間以降に減少する輝度補償映像情報を生成し、前記輝度補償映像情
報を分析して前記少なくとも２つのガンマブロック領域のうちの発光しないガンマブロッ
ク領域を検出し、前記検出されたガンマブロック領域に対応するガンマブロックドライバ
をオフさせ、前記少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロック
ドライバのうちの前記発光領域に対応するガンマブロックドライバが、前記輝度補償映像
情報によって複数のデータ信号を生成するように前記ガンマブロック部を制御する。前記
駆動回路は、前記複数の走査信号を生成する走査駆動部をさらに含み、前記駆動回路は、
前記輝度補償映像情報を分析して前記発光領域に対応する複数の走査線に複数の走査信号
が伝達されるように前記走査駆動部を制御する。前記駆動回路は、前記輝度補償映像情報
を前記表示パネルのデータ線が形成された方向のコラム方向に合わせるコラム方向データ
チェック合計を行い、前記輝度補償映像情報を前記表示パネルの走査線が形成された方向
のロー方向に合わせるロー方向データチェック合計を行い、前記コラム方向データチェッ
ク合計結果を利用して前記発光しないガンマブロック領域に対応するガンマブロックドラ
イバに対する情報、及び前記ロー方向データチェック合計結果を利用して前記発光領域に
対応する複数の走査線に対する情報を含む発光領域情報を生成する映像情報分析部をさら
に含む。前記映像情報分析部は、前記少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び
第２ガンマブロックドライバのうち、前記コラム方向データチェック合計結果が０のガン
マブロック領域に対応するガンマブロックドライバに対する情報を含む前記発光領域情報
を生成する。前記映像情報分析部は、前記ロー方向データチェック合計結果が０でない領
域に対応する複数の走査線に対する情報を含む前記発光領域情報を生成する。
【００１１】
　本発明による有機発光表示装置は、複数の走査信号を伝達する複数の走査線及び複数の
データ信号を伝達する複数のデータ線を含む表示パネル、映像情報を保存するメモリ、及
び前記表示パネルの少なくとも２つのガンマブロック領域それぞれに対応する複数のデー
タ信号を伝達する少なくとも２つの第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロック
ドライバを含み、本発明の他の特徴による有機発光表示装置の駆動方法は、前記メモリに
保存された映像情報が停止映像であれば発生する不活性状態信号を受信したか否かを判断
する段階と、前記不活性状態信号が受信されると、前記映像情報を複数のデータ線が形成
された方向のコラム方向に合わせるコラム方向データチェック合計を行う段階と、前記コ
ラム方向データチェック合計が０であるか否かを判断する段階と、前記少なくとも２つの
第１ガンマブロックドライバ及び第２ガンマブロックドライバのうち、前記コラム方向デ
ータチェック合計が０のガンマブロック領域に対応するガンマブロックドライバをオフさ
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せる段階と、前記不活性状態信号が受信されると、前記映像情報を複数の走査線が形成さ
れた方向のロー方向に合わせるロー方向データチェック合計を行う段階と、前記ロー方向
データチェック合計を利用して前記停止映像が表示される発光領域に対応する複数の走査
線に複数の走査信号が順次に伝達されるように制御する段階とを含む。前記有機発光表示
装置の駆動方法は、前記不活性状態信号が入力されると、前記発光領域の位置が所定の移
動期間単位で変更されるように映像情報を変更して位置補償映像情報を生成する段階をさ
らに含み、前記コラム方向データチェック合計を行う段階及び前記ロー方向データチェッ
ク合計を行う段階は、前記映像情報の代わりに前記位置補償映像情報を利用する。前記有
機発光表示装置の駆動方法は、前記不活性状態信号が入力されると、前記映像情報の色情
報を所定の反転期間単位で補色反転して色補償映像情報を生成する段階をさらに含み、前
記コラム方向データチェック合計を行う段階及び前記ロー方向データチェック合計を行う
段階は、前記映像情報の代わりに前記色補償映像情報を利用する。前記有機発光表示装置
の駆動方法は、前記不活性状態信号が入力されると、前記発光領域の中で映像が一定の方
向に流れるように表示されるように移動補償映像情報を生成する段階をさらに含み、前記
コラム方向データチェック合計を行う段階及び前記ロー方向データチェック合計を行う段
階は、前記映像情報の代わりに前記移動補償映像情報を利用する。前記有機発光表示装置
の駆動方法は、前記不活性状態信号が入力されると、前記発光領域の中の映像輝度が前記
不活性状態信号が入力された時点から所定の待機期間以降に減少する輝度補償映像情報を
生成する段階をさらに含み、前記コラム方向データチェック合計を行う段階及び前記ロー
方向データチェック合計を行う段階は、前記映像情報の代わりに前記輝度補償映像情報を
利用する。
【発明の効果】
【００１２】
　本発明によれば、不活性状態で電力消費を減少させ、イメージスタッキング（ｉｍａｇ
ｅ　ｓｔａｃｋｉｎｇ）を防止できる有機発光表示装置及びその駆動方法を提供する。
【図面の簡単な説明】
【００１３】
【図１】本発明の第１実施形態による有機発光表示装置の構成を簡略に示す図面である。
【図２】本発明の第１実施形態によるガンマブロック部２８０、走査駆動部２７０、及び
表示パネル３００をより具体的に示す図面である。
【図３】本発明の第１実施形態による有機発光表示装置の動作を示すフローチャートであ
る。
【図４】表示パネルを第１ガンマブロック領域Ａと第２ガンマブロック領域Ｂとに区分し
て示す図面である。
【図５】表示パネルで走査信号が伝達される領域Ｃ及び走査信号が伝えられない領域Ｄを
示す図面である。
【図６】本発明の第２実施形態による有機発光表示装置を示す図面である。
【図７】本発明の第２実施形態による有機発光表示装置の動作を示すフローチャートであ
る。
【図８Ａ】本発明の第２実施形態による有機発光表示装置で映像が表示される領域Ｅ２の
位置が変更されることを示す図面である。
【図８Ｂ】本発明の第２実施形態による有機発光表示装置で映像が表示される領域Ｅ２の
位置が変更されることを示す図面である。
【図９】本発明の第３実施形態による有機発光表示装置を示す図面である。
【図１０】本発明の第３実施形態による有機発光表示装置の動作を示すフローチャートで
ある。
【図１１Ａ】本発明の第３実施形態による有機発光表示装置で映像が表示される発光領域
Ｅ３の色が変更されることを示す図面である。
【図１１Ｂ】本発明の第３実施形態による有機発光表示装置で映像が表示される発光領域
Ｅ３の色が変更されることを示す図面である。
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【図１２】本発明の第４実施形態による有機発光表示装置を示す図面である。
【図１３】本発明の第４実施形態による有機発光表示装置の動作を示すフローチャートで
ある。
【図１４Ａ】本発明の第４実施形態による有機発光表示装置で映像が表示される発光領域
Ｅ４で映像が移動することを示す図面である。
【図１４Ｂ】本発明の第４実施形態による有機発光表示装置で映像が表示される発光領域
Ｅ４で映像が移動することを示す図面である。
【図１５】本発明の第５実施形態による有機発光表示装置を示す図面である。
【図１６】本発明の第５実施形態による有機発光表示装置の動作を示すフローチャートで
ある。
【図１７Ａ】本発明の第５実施形態による有機発光表示装置で映像が表示される発光領域
Ｅ５で輝度が減少することを示す図面である。
【図１７Ｂ】本発明の第５実施形態による有機発光表示装置で映像が表示される発光領域
Ｅ５で輝度が減少することを示す図面である。
【発明を実施するための形態】
【００１４】
　添付した図面を参照しながら、本発明の実施形態について本発明が属する技術分野にお
ける通常の知識を有する者が容易に実施できるように詳細に説明する。しかし、本発明は
種々の相異な形態に実現でき、ここで説明する実施形態に限られない。図面において、本
発明を明確に説明するために説明上不必要な部分は省略し、明細書の全体にわたって類似
する部分については類似する図面符号を付けた。
【００１５】
　明細書の全体において、ある部分が他の部分と“接続”されているという時、これは“
直接的に接続”されている場合だけでなく、その中間に他の素子を介在して“電気的に接
続”されている場合も含む。また、ある部分がある構成要素を“含む”という時、これは
特に反対になる記載がない限り、他の構成要素を除くことではなく、他の構成要素をさら
に含むことができることを意味する。
【００１６】
　図１は、本発明の第１実施形態による有機発光表示装置の構成を簡略に示す図面である
。図２は、本発明の第１実施形態によるガンマブロック部２８０、走査駆動部２７０、及
び表示パネル３００をより具体的に示す図面である。
【００１７】
　図１に示すように、有機発光表示装置は、ホスト１００、駆動回路２００、及び表示パ
ネル３００を含む。
【００１８】
　ホスト１００は、外部から入力される映像信号を有機発光表示装置に適した映像情報Ｉ
ＭＮに変換する。ホスト１００は、有機発光表示装置の解像度に合わせて入力された映像
信号を映像情報ＩＭＮに変換する。映像情報ＩＭＮは水平同期信号及び垂直同期信号を含
み、垂直同期信号はフレームを区別する同期信号であり、水平同期信号は、１フレームの
映像を表示パネルの全体に表示する間に、表示パネルの複数の走査線それぞれに複数の走
査信号を順次に伝達する時点を制御する同期信号である。ホスト１００は、外部から入力
される映像信号が停止映像を示す場合、不活性状態を通知する不活性状態信号ＩＡＳを生
成する。表示装置が適用された装備が携帯電話機の場合、不活性状態である場合には表示
パネル３００に、現在時間、日付、バッテリー量、受信感度のような情報を表示する領域
だけが動作する。
【００１９】
　駆動回路２００は、映像情報ＩＭＮにより複数の走査信号及び複数のデータ信号を生成
して表示パネル３００に供給する。駆動回路２００は、メモリ２１０、不活性状態信号受
信部２２０、映像情報分析部２３０、発光領域制御部２４０、走査駆動部２７０、及びガ
ンマブロック２８０を含む。
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【００２０】
　不活性状態信号受信部２２０は、不活性状態信号ＩＡＳを受信すると、映像情報分析部
２３０及びメモリ２１０に表示装置が不活性状態であることを報知する。不活性状態信号
受信部２２０は、不活性状態信号ＩＡＳを受信すると、メモリ２１０及び映像情報分析部
２３０に第１同期信号ＳＣ１及び第２同期信号ＳＣ２をそれぞれ伝達する。第１同期信号
ＳＣ１及び第２同期信号ＳＣ２は互いに同期された信号であって、同一の時点に所定レベ
ルのパルスを周期的に有する同期信号として実現できる。
【００２１】
　メモリ２１０は、ホスト１００からの映像情報ＩＭＮを読み込んで保存する。メモリ２
１０は、１フレーム単位で映像情報ＩＭＮを保存し、発光領域制御部２４０に保存された
映像情報ＩＭＮ_Ｆを伝達する。以下、メモリ２１０に入力される映像情報は“ＩＭＮ”
と示し、メモリ２１０から出力される映像情報は“ＩＭＮ_Ｆ”と示す。メモリ２１０は
、少なくとも２つの領域に区分され、２つの領域のうちの一つはホスト１００から１フレ
ーム単位で映像情報ＩＭＮを読み込んで保存し、他の一領域は保存された１フレーム単位
の映像情報ＩＭＮ_Ｆを発光領域制御部２４０に出力する。メモリ２１０は、不活性状態
信号受信部２２０から第１同期信号ＳＣ１が受信されると、第１同期信号ＳＣ１によって
保存された映像情報ＩＭＮ_Ｆを１フレーム単位で映像情報分析部２３０など外部構成に
伝達する。外部構成については、以下の実施形態を通じて詳細に説明する。
【００２２】
　映像情報分析部２３０は第２同期信号ＳＣ２によって動作する。映像情報分析部２３０
は、第２同期信号ＳＣ２が発生した時点に動作を開始し、第２同期信号ＳＣ２の制御によ
って映像情報ＩＭＮ_Ｆを分析する。映像情報分析部２３０は、メモリ２１０から入力さ
れる映像情報ＩＭＮ_Ｆを分析して、表示パネルで発光領域と非発光領域とを区分する。
映像情報分析部２３０は、発光領域に対する情報（以下、‘発光領域情報（ＥＡ）’とい
う。）を発光領域制御部２４０に伝達する。メモリ２１０は、不活性状態信号ＩＡＳが発
生したフレームの映像情報ＩＭＮ_Ｆを第１同期信号ＳＣ１によって映像情報分析部２３
０に伝達し、映像情報分析部２３０は、第２同期信号ＳＣ２によって入力された映像情報
ＩＭＮ_Ｆを分析することにより、不活性状態の映像情報ＩＭＮ_Ｆを分析できる。映像情
報分析部２３０は、表示パネルにデータ線が形成された方向（以下、コラム方向）にデー
タチェック合計を行った結果と、表示パネルの走査線が形成された方向（以下、ロー方向
）にデータチェック合計を行った結果とに基づいて発光領域情報を生成する。これに対す
る具体的な説明は、図２を参照して後述する。
【００２３】
　図２に示すように、ガンマブロック部２８０は、ガンマブロック制御部２５０から伝達
される第１駆動制御信号ＣＯＮＴ１１と第２駆動制御信号ＣＯＮＴ１２、及び第１映像デ
ータ信号ＤＡＴＡ１と第２映像データ信号ＤＡＴＡ２によって複数のデータ信号ＤＴ１～
ＤＴｋを生成し、複数のデータ線Ｄ１～Ｄｋに複数のデータ信号ＤＴ１-ＤＴｋを伝達す
る。本発明のガンマブロック部２８０は少なくとも２つのガンマブロックドライバを含む
。各ガンマブロックドライバは、表示パネルの領域の中で対応する領域の複数のデータ線
に複数のデータ信号を伝達する。以下、各ガンマブロックドライバに対応するパネル領域
をガンマブロック領域という。本発明の第１実施形態では、２つの第１ガンマブロックド
ライバ２８１及び第２ガンマブロックドライバ２８２を含むことと設定する。もちろん、
本発明がこれらに限定されることではない。第１ガンマブロックドライバ２８１は複数の
データ線Ｄ１～Ｄｍに複数のデータ信号ＤＴ１～ＤＴｍを伝達し、第２ガンマブロックド
ライバは複数のデータ線Ｄｍ＋１～Ｄｋに複数のデータ信号ＤＴｍ＋１～ＤＴｋを伝達す
る。したがって、表示パネル３００は第１ガンマブロック領域と第２ガンマブロック領域
とに区分することができる。駆動制御信号ＣＯＮＴ１１は、第１ガンマブロックドライバ
２８１が複数のデータ信号ＤＴ１～ＤＴｍを複数のデータ線Ｄ１～Ｄｍに伝達する時点を
決定する信号であり、映像データ信号ＤＡＴＡ１は複数のデータ信号ＤＴ１～ＤＴｍに対
する情報を含む。駆動制御信号ＣＯＮＴ１２は、第２ガンマブロックドライバ２８２が複
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数のデータ信号ＤＴｍ＋１～ＤＴｋを複数のデータ線Ｄｍ＋１～Ｄｋに伝達する時点を決
定する信号であり、映像データ信号ＤＡＴＡ２は複数のデータ信号ＤＴｍ＋１～ＤＴｋに
対する情報を含む。
【００２４】
　走査駆動部２７０は、走査制御信号ＣＯＮＴ３によって複数の走査線に複数の走査信号
を順次に伝達する。走査制御信号ＣＯＮＴ３は、１フレームの映像を表示する期間の間に
すべての複数の走査線に複数の走査信号が伝達されるように走査駆動部２７０を制御する
信号である。水平同期信号に同期されて発生する。
【００２５】
　映像情報分析部２３０は、第２同期信号ＳＣ２が受信される場合、第１ガンマブロック
領域及び第２ガンマブロック領域それぞれに対してコラム方向データチェック合計を生成
する。データチェック合計が０のガンマブロック領域は非発光領域であり、データチェッ
ク合計が０でないガンマブロック領域が発光領域である。映像情報分析部２３０は、コラ
ム方向データチェック合計を行った後、ロー方向データチェック合計を行って、発光領域
を感知する。不活性状態の場合、ロー方向データチェック合計結果が０の領域は非発光領
域であって、走査信号が供給されず、ロー方向データチェック合計結果が０でない領域は
発光領域であって、走査信号が供給される。つまり、映像情報分析部２３０は、ロー方向
データチェック合計結果が０でない発光領域に対応する複数の走査線に対する情報を生成
する。映像情報分析部２３０は、不活性状態でコラム方向データチェック合計結果を通じ
て非発光領域のガンマブロックドライバに対する情報を生成し、ロー方向データチェック
合計結果を通じて発光領域に対応する複数の走査線に対する情報を生成する。本発明の実
施形態による発光領域情報は、非発光領域のガンマブロックドライバに対する情報及び発
光領域に対応する複数の走査線に対する情報である。しかし、本発明がこれらに限定され
ることではなく、発光領域の位置を示すことができれば良い。映像情報分析部２３０は発
光領域情報を発光領域制御部２４０に伝達する。
【００２６】
　発光領域制御部２４０は、不活性状態でない場合（以下、正常状態）、メモリ２１０か
ら伝達される映像情報ＩＭＮ_Ｆによってガンマブロック部２８０と走査駆動部２７０を
制御する。発光領域制御部２４０は、不活性状態の場合、発光領域情報によって発光領域
にだけ映像が表示されるように走査駆動部２７０及びガンマブロック部２８０を制御する
。発光領域制御部２４０は、ガンマブロック制御部２５０及び走査駆動制御部２６０を含
む。
【００２７】
　正常状態の場合、ガンマブロック制御部２５０は、映像情報ＩＭＮによって第１駆動制
御信号ＣＯＮＴ１１と第２駆動制御信号ＣＯＮＴ１２、及び第１映像データ信号ＤＡＴＡ
１及び第２映像データ信号ＤＡＴＡ２を生成してガンマブロック部２８０に伝達する。不
活性状態の場合、ガンマブロック制御部２５０は、発光領域情報によってガンマブロック
部２８０を制御して発光領域にだけ複数のデータ信号が伝達されるように制御する。具体
的に、ガンマブロック制御部２５０は、映像が表示されないガンマブロックドライバはオ
フさせ、映像が表示されるガンマブロックドライバはオンさせる。
【００２８】
　正常状態の場合、走査駆動制御部２６０は、映像情報ＩＭＮ_Ｆによって走査駆動制御
信号ＣＯＮＴ３を生成して走査駆動部２７０に伝達する。不活性状態の場合、走査駆動制
御部２６０は、映像情報ＩＭＮ_Ｆ及び発光領域情報によって走査駆動部２７０を制御し
、発光領域にだけ複数の走査信号が順次に伝達されるように制御する。
【００２９】
　ガンマブロックドライバが２つの場合を例として上述したが、本発明はこれに限定され
ず、２つ以上のガンマブロックドライバを含むことができ、それによってガンマブロック
領域も増加する。以下、正常状態の場合、駆動回路が動作する動作モードを正常モードと
いい、不活性状態の場合、駆動回路が動作する動作モードを不活性状態モードという。
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【００３０】
　以下、図３を参照して、本発明の第１実施形態による有機発光表示装置における不活性
状態で発光領域に映像を表示する方法について説明する。
【００３１】
　図３は、本発明の第１実施形態による有機発光表示装置の動作を示すフローチャートで
ある。
【００３２】
　図３に示すように、まず、不活性状態信号ＩＡＳの受信有無を感知して、不活性状態で
あるか否かを判断する（Ｓ１００）。不活性状態信号ＩＡＳが受信されなければ正常状態
である。したがって、有機発光表示装置は正常モードで動作する（Ｓ１１０）。不活性状
態であれば、映像情報分析部２３０はメモリ２１０から伝達された映像情報ＩＭＮ_Ｆを
各ガンマブロック領域によってコラム方向データチェック合計を生成する（Ｓ２００）。
ガンマブロック制御部２５０は、コラム方向データチェック合計が０であるか否かを判断
するＳ３００。段階Ｓ３００の判断結果、コラム方向データチェック合計が０であれば、
当該ガンマブロックドライバをオフさせる（Ｓ３１０）。段階Ｓ３００の判断結果、コラ
ム方向データチェック合計が０でなければ、映像情報分析部２３０は映像情報ＩＭＮ_Ｆ
をロー方向データチェック合計を生成する（Ｓ４００）。段階Ｓ４００の結果によって生
成された発光領域の情報は走査駆動制御部２６０に伝えられ、走査駆動制御部２６０は発
光領域に対する部分走査を制御する（Ｓ５００）。ガンマブロック部２８０及び走査駆動
部２７０は、表示パネルの発光領域に複数の走査信号及び複数のデータ信号を伝達し、不
活性状態の映像が表示される（Ｓ６００）。このような動作が１フレーム単位で継続して
反復される。
【００３３】
　図４は、表示パネルを第１ガンマブロック領域Ａ及び第２ガンマブロック領域Ｂに区分
して示した図面である。
【００３４】
　図４において、第１ガンマブロック領域Ａのコラム方向データチェック合計と第２ガン
マブロック領域Ｂのコラム方向データチェック合計の結果によって発光領域及び非発光領
域が決定される。もし、発光領域Ｅ１が第１ガンマブロック領域Ａに位置すると仮定すれ
ば、第２ガンマブロック領域Ｂのコラム方向データチェック合計が０となり、第２ガンマ
ブロックドライバ２８２は動作せず、第２ガンマブロック領域はオフされる。
【００３５】
　図５は、表示パネルで走査信号が伝達される領域Ｃ及び走査信号が伝達されない領域Ｄ
を示した図面である。図４に示すように、発光領域Ｅ１の位置を仮定すれば、ロー方向デ
ータチェック合計の結果によって領域Ｄは映像信号の表示されない領域となる。そうする
と、走査駆動部２７０は領域Ｄに走査信号を伝達せず、領域Ｃに対応する複数の走査線に
複数の走査信号を走査駆動制御信号ＣＯＮＴ３によって順次に伝達する。
【００３６】
　このように、本発明の第１実施形態による有機発光表示装置の駆動回路は、不活性状態
でガンマブロックドライバの動作をオフさせ、走査領域を制限して不必要な電力消費を防
止することができる。不活性状態が長時間維持されると、同一の映像が長時間表示パネル
に表示される。これにより、イメージスタッキング現象が生じて表示パネルが損傷する恐
れがある。
【００３７】
　本発明の第２実施形態では、消費電力節減及びイメージスタッキング現象を防止できる
有機発光表示装置について説明する。本発明の他の第２実施形態による有機発光表示装置
は、不活性状態で表示される映像の位置を所定の移動期間単位で変更させる。以下、図６
及び図７を参照して説明する。
【００３８】
　図６は、本発明の第２実施形態による有機発光表示装置を示した図面である。図６に示
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めすように、本発明の第２実施形態による駆動回路は、第１実施形態と比較して、映像位
置変更部２２１をさらに含む。第１実施形態と比較して重複する説明は省略する。
【００３９】
　不活性状態信号受信部２２０は、不活性状態信号ＩＡＳが受信されると、第１同期信号
ＳＣ１及び第２同期信号ＳＣ２と共に第３同期信号ＳＣ３を生成し、第１同期信号ＳＣ１
及び第２同期信号ＳＣ２をメモリ２１０及び映像情報分析部２３０のそれぞれに伝達し、
第３同期信号ＳＣ３を映像位置変更部２２１に伝達する。
【００４０】
　映像位置変更部２２１は、不活性状態の期間に映像が表示される発光領域の位置が移動
期間単位で変更されるように映像情報ＩＭＮ_Ｆを変更して位置補償映像情報ＰＭＮを生
成する。映像位置変更部２２１は、第３同期信号ＳＣ３が伝達されれば動作を開始する。
映像位置変更部２２１は、メモリ２１０から伝達された映像情報ＩＭＮ_Ｆと比較して、
複数のデータ信号に対する情報が記入されたアドレスを移動期間単位で変更させて位置補
償映像情報ＰＭＮを生成する。つまり、実際の複数のデータ信号に対する情報が変更され
たことではない。映像位置変更部２２１は、不活性状態が始まった時点から移動期間単位
で映像情報ＩＭＮ_Ｆを変更して、位置補償映像情報ＰＭＮを生成する。
【００４１】
　映像情報分析部２３０は、不活性状態の間に、位置補償映像情報ＰＭＮを分析して発光
領域情報を生成する。映像情報分析部２３０の発光領域情報を生成する方法は第１実施形
態と同一である。
【００４２】
　発光領域制御部２４０は、不活性状態の期間に位置補償映像情報ＰＭＮを受け、位置補
償映像情報ＰＭＮ及び発光領域情報によってガンマブロック部２８０及び走査駆動部２７
０を制御する。具体的に、ガンマブロック制御部２５０は、発光領域情報によって非発光
領域のガンマブロックドライバをオフさせ、位置補償映像情報ＰＭＮによって映像データ
信号を生成してガンマブロック部２８０に伝達する。走査駆動制御部２６０は、発光領域
情報によって発光領域に対応する複数の走査線に複数の走査信号を伝達するための走査制
御信号を生成して走査駆動部２７０に伝達する。ガンマブロック部２８０及び走査駆動部
２７０は発光領域に映像を表示する。
【００４３】
　正常状態で駆動回路の動作は、第１実施形態の正常状態と同様に動作する。
【００４４】
　図７は、本発明の第２実施形態による有機発光表示装置の動作を示すフローチャートで
ある。本発明の第１実施形態と比較して、不活性状態判断段階（Ｓ１００）とコラム方向
データチェック合計の段階（Ｓ２００）との間に、移動期間単位で発光領域の位置が変更
される位置補償映像情報ＰＭＮを生成する段階（Ｓ１２０）をさらに含む。その他の段階
は第１実施形態と同一であるので、説明を省略する。
【００４５】
　図８Ａ及び８Ｂは、本発明の第２実施形態による有機発光表示装置で映像が表示される
領域Ｅ２の位置が変更されることを示した図面である。
【００４６】
　図８Ａに示すように、不活性状態が始まると、発光領域Ｅ２は第１ガンマブロック領域
Ａの上段に位置する。移動期間の経過後、図８Ｂに示されているように、発光領域Ｅ２は
第２ガンマブロック領域Ｂの上段に位置する。図８Ａ及び８Ｂは、説明の便宜のための予
例示に過ぎず、本発明がこれらに限定されることではない。多様な方式で発光領域Ｅ２の
位置が変更されることができる。
【００４７】
　第２実施形態と同様にイメージスタッキング現象を防止するための第３実施形態につい
て説明する。本発明の第３実施形態では、不活性状態で表示される映像を所定の反転期間
単位で補色反転させる構成を含む。以下、図９を参照して説明する。
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【００４８】
　図９は、本発明の第３実施形態による有機発光表示装置を示した図面である。図９に示
めすように、本発明の第３実施形態による駆動回路は、第１実施形態と比較して、色反転
部２２２をさらに含む。第１実施形態と比較して重複する説明は省略する。
【００４９】
　不活性状態信号受信部２２０は、不活性状態信号ＩＡＳが受信されると、第１同期信号
及び第２同期信号ＳＣ２と一緒に第４同期信号ＳＣ４を生成し、第１同期信号ＳＣ１及び
第２同期信号ＳＣ２をメモリ２１０及び映像情報分析部２３０のそれぞれに伝達し、第４
同期信号ＳＣ４を色反転部２２２に伝達する。
【００５０】
　色反転部２２２は、第３同期信号ＳＣ３によって動作を開始し、メモリ２１０から映像
情報ＩＭＮ_Ｆを受け、所定の反転期間単位で映像情報ＩＭＮ_Ｆの色情報を反転させて色
補償映像情報ＣＭＮを生成する。色補償映像情報ＣＭＮは反転期間単位で互いに補色とな
る色情報を含む。
【００５１】
　映像情報分析部２３０は、不活性状態間に、色反転部２２２から色補償映像情報ＣＭＮ
を受けて分析して発光領域情報を生成する。映像情報分析部２３０の発光領域情報を生成
する方法は第１実施形態と同様である。
【００５２】
　不活性状態の間に、発光領域制御部２４０は、反転期間単位で互いに補色となる色補償
映像情報ＣＭＮを受け、色補償映像情報ＣＭＮ及び発光領域情報によってガンマブロック
部２８０及び走査駆動部２７０を制御する。具体的に、ガンマブロック部２８０は、発光
領域情報によって非発光領域に対応するガンマブロックドライバをオフさせ、色補償映像
情報ＣＭＮによって発光領域のガンマブロックドライバに映像データ信号を生成して出力
する。走査駆動制御部２６０は、発光領域情報によって発光領域に対応する複数の走査線
に複数の走査信号を伝達するための走査制御信号を生成して走査駆動部２７０に伝達する
。そうすると、ガンマブロック部２８０及び走査駆動部２７０は発光領域に映像を表示す
る。
【００５３】
　正常状態で駆動回路の動作は第１実施形態の正常状態と同様に動作する。
【００５４】
　図１０は、本発明の第３実施形態による有機発光表示装置の動作を示すフローチャート
である。本発明の第１実施形態と比較して、不活性状態判断段階（Ｓ１００）とコラム方
向データチェック合計の段階（Ｓ２００）との間に、反転期間単位で色情報を反転させて
色補償映像情報ＣＭＮを生成する段階（Ｓ１３０）をさらに含む。その他の段階は第１実
施形態と同一であるので、説明を省略する。
【００５５】
　図１１Ａ及び１１Ｂは、本発明の第３実施形態による有機発光表示装置で映像が表示さ
れる発光領域Ｅ３の色が変更されることを示した図面である。
【００５６】
　図１１Ａに示すように、不活性状態が始まると、発光領域Ｅ３は緑色ベースである。反
転期間の経過後、図１１Ｂに示すように、発光領域Ｅ３は赤色ベースとなる。再び変転期
間が経過すれば、図１１Ａのように発光領域Ｅ３は緑色ベースとなる。
【００５７】
　本発明の第４実施形態は、不活性状態で発光領域の映像が長時間固定されることを防止
するために、映像を発光領域の中で一定の方向に流れるように表わす有機発光表示装置で
ある。以下、図１２乃至図１４を参照して本発明の第４実施形態による有機発光表示装置
について説明する。
【００５８】
　図１２は、本発明の第４実施形態による有機発光表示装置を示した図面である。図１２
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に示すように、本発明の第４実施形態による駆動回路は、第１実施形態と比較して、移動
映像生成部２２３をさらに含む。第１実施形態と比較して重複する説明は省略する。
【００５９】
　不活性状態信号受信部２２０は、不活性状態信号ＩＡＳが受信されると、第１同期信号
ＳＣ１及び第２同期信号ＳＣ２と共に第５同期信号ＳＣ５を生成し、第１同期信号ＳＣ１
及び第２同期信号ＳＣ２をメモリ２１０及び映像情報分析部２３０のそれぞれに伝達し、
第５同期信号ＳＣ５を移動映像生成部２２３に伝達する。
【００６０】
　移動映像生成部２２３は、第５同期信号ＳＣ５によって動作を開始し、メモリ２１０か
ら映像情報ＩＭＮ_Ｆを受け、映像情報ＩＭＮ_Ｆによって表示される映像が発光領域の中
で時間の流れによって移動するように映像情報ＩＭＮ_Ｆを変更し、移動補償映像情報Ｍ
ＭＮを生成する。この時、発光領域が動く第２実施形態とは異なって、第４実施形態は発
光領域を固定させ、発光領域の中に表示される映像が動くように表示する。
【００６１】
　映像情報分析部２３０は、不活性状態間に、移動映像生成部２２３から移動補償映像情
報ＭＭＮを受けて分析して発光領域情報を生成する。映像情報分析部２３０の発光領域情
報を生成する方法は第１実施形態と同様である。
【００６２】
　不活性状態の間に、発光領域制御部２４０は、移動補償映像情報ＭＭＮの伝達を受け、
移動補償映像情報ＭＭＮ及び発光領域情報によってガンマブロック部２８０及び走査駆動
部２７０を制御する。具体的に、ガンマブロック制御部２５０は、発光領域情報によって
非発光領域のガンマブロックドライバをオフさせ、移動補償映像情報ＭＭＮによって映像
データ信号を生成してガンマブロック部２８０に伝達する。走査駆動制御部２６０は、発
光領域情報によって発光領域に対応する複数の走査線に複数の走査信号を伝達するための
走査制御信号を生成して走査駆動部２７０に伝達する。ガンマブロック部２８０及び走査
駆動部２７０は発光領域に映像を表示する。
【００６３】
　正常状態で駆動回路の動作は、第１実施形態の正常状態と同様に動作する。
【００６４】
　図１３は、本発明の第４実施形態による有機発光表示装置の動作を示すフローチャート
である。本発明の第１実施形態と比較して、不活性状態判断段階（Ｓ１００）とコラム方
向データチェック合計段階（Ｓ２００）との間に、移動補償映像情報ＭＭＮを生成する段
階（Ｓ１４０）をさらに含む。その他の段階は第１実施形態と同一であるので、説明を省
略する。
【００６５】
　図１４Ａ及び１４Ｂは、本発明の第４実施形態による有機発光表示装置で映像が表示さ
れる発光領域Ｅ４で映像が移動することを示した図面である。
【００６６】
　図１４Ａに示すように、不活性状態が始まる時点に発光領域Ｅ４に時間が表示され、そ
の以降から左側に移動を始めて所定期間が経過すれば、図１４Ｂに示すように表示される
。時間表示が全て無くなる時点に右側から再び時間表示が始まる。図１４Ａ及び１４Ｂで
は、説明の便宜のために発光領域Ｅ４の映像を時間と示したが、時間以外に日付など他の
情報を示すことができる。
【００６７】
　本発明の第５実施形態は、不活性状態で発光領域の映像が長時間固定されることを防止
するために、発光領域の中の映像輝度を所定の待機期間が経過すれば減少させる。以下、
図１５～図１７を参照して本発明の第５実施形態による有機発光表示装置について説明す
る。
【００６８】
　図１５は、本発明の第５実施形態による有機発光表示装置を示した図面である。図１５
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に示すように、本発明の第５実施形態による駆動回路は、第１実施形態と比較して、輝度
制御部２２４をさらに含む。第１実施形態と比較して重複する説明は省略する。
【００６９】
　不活性状態信号受信部２２０は、不活性状態信号ＩＡＳが受信されると、第１同期信号
ＳＣ１及び第２同期信号ＳＣ２と共に第６同期信号ＳＣ６を生成し、第１同期信号ＳＣ１
及び第２同期信号ＳＣ２をメモリ２１０及び映像情報分析部２３０のそれぞれに伝達し、
第６同期信号ＳＣ６を輝度制御部２２４に伝達する。
【００７０】
　輝度制御部２２４は、第６同期信号ＳＣ６によって動作を開始し、メモリ２１０から映
像情報ＩＭＮ_Ｆを受け、待機期間が経過すれば、表示される映像の輝度が減少するよう
に映像情報ＩＭＮ_Ｆを変更して輝度補償映像情報ＢＭＮを生成する。この時、輝度減少
程度は輝度制御部２２４に設定されており、待機期間以降の時間の経過によって所定の臨
界値まで徐々に輝度が減少するように制御することもできる。
【００７１】
　映像情報分析部２３０は、不活性状態間に、輝度制御部２２４から輝度補償映像情報Ｂ
ＭＮを受けて分析して発光領域情報を生成する。映像情報分析部２３０の発光領域情報を
生成する方法は、第１実施形態と同様である。図１５では、輝度制御部２２４から輝度補
償映像情報ＢＭＮを受けることと示したが、映像情報分析部２３０は、発光領域を感知す
るために、メモリ２１０から映像情報ＩＭＮ_Ｆを受けることもできる。
【００７２】
　不活性状態の期間に、発光領域制御部２４０は、輝度補償映像情報ＢＭＮを受け、輝度
補償映像情報ＢＭＮ及び発光領域情報によってガンマブロック部２８０及び走査駆動部２
７０を制御する。具体的に、ガンマブロック制御部２５０は、発光領域情報によって非発
光領域のガンマブロックドライバをオフさせ、輝度補償映像情報ＢＭＮによって映像デー
タ信号を生成してガンマブロック部２８０に伝達する。走査駆動制御部２６０は、発光領
域情報によって発光領域に対応する複数の走査線に複数の走査信号を伝達するための走査
制御信号を生成して走査駆動部２７０に伝達する。ガンマブロック部２８０及び走査駆動
部２７０は発光領域に映像を表示する。
【００７３】
　正常状態で駆動回路の動作は、第１実施形態の正常状態と同様に動作する。
【００７４】
　図１６は、本発明の第５実施形態による有機発光表示装置の動作を示すフローチャート
である。本発明の第１実施形態と比較して、不活性状態判断段階（Ｓ１００）とコラム方
向データチェック合計段階（Ｓ２００）との間に、輝度補償映像情報ＢＭＮを生成する段
階（Ｓ１５０）をさらに含む。その他の段階は第１実施形態と同一であるので、説明を省
略する。
【００７５】
　図１７Ａ及び１７Ｂは、本発明の第５実施形態による有機発光表示装置で映像が表示さ
れる発光領域Ｅ５で輝度が減少することを示した図面である。
【００７６】
　図１７Ａに示すように、不活性状態が始まる時点に発光領域Ｅ５に表示された時間の輝
度は、図１７Ｂに示した待機期間以降の発光領域Ｅ５に表示された時間の輝度より高い。
つまり、待機期間以降、発光領域Ｅ５の時間輝度が減少した。
【００７７】
　このように、本発明の実施形態によれば、不活性状態で電力消費を減少させ、イメージ
スタッキングを防止することができる。
【００７８】
　以上、本発明の実施形態について詳細に説明したが、本発明の権利範囲はこれらに限定
されず、次の請求範囲で定義している本発明の基本概念を利用した当業者の種々の変形及
び改良形態も本発明の権利範囲に属するものである。
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【符号の説明】
【００７９】
　１００　ホスト
　２００　駆動回路
　２１０　メモリ
　２２０　不活性状態信号受信部
　２３０　映像情報分析部
　２４０　発光領域制御部
　２５０　ガンマブロック制御部
　２７０　走査駆動部
　２８０　ガンマブロック部
　３００　表示パネル

【図１】 【図２】
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